OM 402PID

UNIVERZALNI PID REGULATOR
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OVLADANI

Pristroj se nastavuje a ovlddd péti tlacitky umisténymi na prednim panelu.
VSechna programovatelnd nastaveni pfistroje jsou realizovdna ve trech
nastavovacich rezimech.

LIGHT MENU je chranéné volitelnym ciselnym kédem a obsahuje pouze polozky
nutné pro zakladni nastaveni pristroje

PROFI MENU je chrdnéné volitelnym c¢iselnym kédem a obsahuje kompletni
nastaveni pristroje

USER MENU muZe obsahovat libovolné poloZzky vybrané z programovaciho
menu (LIGHT/PROFI), kterym se ur¢i prévo (vidét nebo ménit). Pristup je volny,
bez hesla.

Standardni vybavou je rozhrani OM Link, kterym lze s ovlddacim programem
upravovat a archivovat vsechny nastaveni pfistroje i provadét update firmware
(s kabelem OML). Program je urc¢en také pro visualizaci a archivaci nameérenych
hodnot z vice pfistroja.

Véechna nastaveni jsou uloZena v paméti EEPROM (zdstdvaji i po vypnuti
pristroje).

VSTUP ZADANE HODNOTY je ur¢en pro pouziti regulatoru pro vle¢nou regulaci.
K dispozici jsou proudové a napétové vstupy.
DATOVE VYSTUPY jsou pro svou rychlost a presnost vhodné k prenosu
namérenych Udajd pro dalsi zobrazeni nebo pfimo do fidicich systémd. SlouZi
téZ jako vstup Zadané hodnoty. V nabidce je izolovand RS232 a RS485 s ASCIl/
MESSBUS/Modbus/PROFIBUS protokolem.
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OM 402PID

4mistné nastavitelné zobrazeni
Mmultifunkéni vstup (DC, PM, RTD, T/C, DU)
4 kontaktni vystupy

RTC s zdaznamem namérenych hodnot
Digitalni filtry, Tara, Linearizace

Rozmér DIN 96 x48 mm

Napajeni 10...30VAC/DC; 80...250VAC/DC

Volitelné rozsifeni
Datovy vystup @ Analogovy vystup

o

OM 402PID je 4mistny univerzalni panelovy PID reguldtor navrzeny pro

maximalni Ucelovost a pohodli uzivatele pfi zachovani jeho pfiznivé ceny.
Typ OM 402PID je multifunkéni pfistroj s moZznosti konfigurace
8 rGznych variant vstupu, snadno konfigurovatelnych v menu pristroje.

pro

V zakladni konfiguraci ma OM 402PID dvé regulacni relé a dva reléové
alarmové vystupy. Zddand hodnota mGzZe byt konstantni nebo ur¢end jednim

ze 14 programd.

Z3kladem pristroje je mikrokontroler a vicekanalovy 24bitovy AY ADC, které

pristroji zaruCuji vysokou presnost, stabilitu a snadné ovladani.

STANDARDNI FUNKCE

NASTAVITELNE ZOBRAZENI

Volba: typu vstupu a méficiho rozsahu

Nastaveni: ruc¢ni, v menu lze nastavit pro obé krajni hodnoty vstupniho signalu
libovolné zobrazeni na displeji, napf. vstup 0...20 mA > 0...500,0

Zobrazeni: -999...9999

PID REGULATOR

Provedeni: paralelni PID, Pl nebo proporcionalni

Vystup releovy: dvojity, dvoustavovy, PWM

Vystup analogovy: izolovany, mod: topi, chladi, oboje

Zé&dana hodnota: pevna, z analogového vstupu, z programu
Pocet program@/krokd: 14/64

Spusténi: ¢as - jednordzové/tydné, externim vstupem, tlacitky

RELEOVE VYSTUPY
Typ: digitdlni, nastavitelny v menu

Vystupy: relé L1, L2 jsou alarmové, relé L3, L4 jsou urceny pro regulaci, ale mohou

byt pouzity i jako alarmové

ANALOGOVY VYSTUP

Pouziti: tam kde je pozadovan tento typ signalu pro akéni ¢leny, nebo mdze byt
pouZit pro dalsi vyhodnoceni nebo zpracovani namérenych Gdajd v externich
zarizenich

Typ: izolovany, nastavitelny s 16 bitovym D/A prevodnikem, funkce, typ a rozsah
vystupu je volitelny v menu

KOMPENZACE

Vedeni (RTD, OHM): automatickd (3 nebo 4drat) nebo ru¢ni v menu (2drat)
Sondy (RTD): vnitfni zapojeni (odpor vedeni v méfici hlavici)

Studenych koncl (T/C): ru¢ni nebo automaticka (teplota svorek)

DIGITALNI FILTRY
Plovouci/Exponencidlni/Aritmeticky pramér: z 2...30/100/100 méfeni
Zaokrouhleni: nastaveni zobrazovaciho kroku pro displej

FUNKCE

Linearizace: nelinearni signal je preveden az 50 bodovou lineadrni interpolaci
Min/max. hodnota: registrace min./max. hodnoty dosaZené béhem mérenf
Tara: urcend k vynulovani displeje pfi nenulovém vstupnim signalu

Spitkova hodnota: na displeji se zobrazuje pouze max. nebo min. hodnota
Matematické funkce: polynom, odmocnina
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TECHNICKA

VSTUP ZOBRAZEN( RELEOVY /OC VYSTUP NAPAJEN(
Potet 1 Displej -999...9999, jednobarevné 14segmentové LED Potet 4 Napdjeni 10...30 VAC/DC, £10 %, PF 204, 1. < 40A/1ms,
Rozsah y fistroj " Al P izolované
T ':‘z]savJE & I\\/Mr:enu pristroje o Vyska znaki 14mm Typ digitalni, nastavitelny v menu 80..250 V AC/DC, £10 %, PF204,1, < 40 A/1ms,
0252, ;150mmv 5100 MQ V;i: u Barva displeje Cervend nebo zelend Mod HYSTER.  aktivni nad nastavenou hodnotou izolované )
+300 mV >100 MQ VstupU  Pomocny displej 2x-999...9999, zelené 7seg. LED, vyska 9 mm SEWEO :IIEE:::: Q:{:xizgmp;\kgfé/ pesmu - Napdjeni je jisténo pojistkou uvnitr pristroje
1200 mV >100 MO Vstup U horni displej zobrazuje tislo progi kroku, spodni Spotieba <94W/92VA
displej zobrazuje zadanou hodnotu Funkce Relé/0C SPINAC v aktivnim rezimu je sepnuté
(3 Bl 2 %g mA <400mv Vstup! — W o gn 3 s ROZPIN. v aktivnim rezimu je rozepnuté
.20mA <400 mv Vstupl  Signaliza¢ni LED 30 A" luté (regulace) — MECHANICKE VLASTNOSTI
£V MO Vstup U JA°.20,3" 4 tervené (alarm) Limity -99999...999999
f?OVV } mg xz:ig H Tt zelené (tara) Hystereze 0..999999 Material Noryl GFN2 SET, nehoflavy UL 94 V-I, éerny
40V M VstupU Desetinnd tetka nastavitelnd - v menu Zpotdenl 0.9995 Rozméry 96 x 48120 mm (5 xv xh)
Zédana volitelné rozéifent - podle objednévky L5 “vmenu Vystupy 2xrelé se spinacim kontaktem (Form A) Otvor do panelu 905x45 mm (5 x )
hodnota rozsah a nastaven je shodné jako volba ,PM" (250 VAC/30VDC, 3 Ay*
pripojeni na vstupy - Zédana hodnota U/I" SPECIFIKACE PRISTROJE 2xrelé s prepinacim kogtaktem (Form Q) PROVOZNi PODMINKY
OHM Rozssh 0.1000 (250 VAC/50 VDC, 3 Ay
0..1/10/100 k0 TK 50 ppm/°C 2(SSR (250 VAC/ 1A)* Pripojeni konektorova svorkovnice,
Pipojeni 2 32 4drétové Presnost +0,1% z rozsahu + 1 digit Relé 1/8 HP 277 VAC, 1/10 HP 125V, Pilot Duty D300 prifez vodie <15/2,5 mm’
. 0,15 % z rozsahu +1digit RTD, T/Ci . 1 s Doba ustdlenf do 5 minut po zapnuti
RTD Rozsah Pt100/500/1000,3 850 ppm/°C ~ -50°...450°C ; . e . ooty platfpro odporovou 23té2 pozap
PLI00, 3 920 ppm/eC 200, a500c plati pro zobrazeni do 9999 a rychlost 5 mér/s ANALOGOVY VYSTUP e 200_60°C
Pt 50,3 910 ppm/°C -200°...1100°C  Rychlost méfeni 0,1...40 méfeni/s T 200 85
e ladovaci teplota | -
Pt100,3 910 ppm/°C 200°.450°C  praizent 10x(t<30ms), 2 Potet 1 : A -
Pripojen 2,33 4drétové 00 e izolovany, nastavitelny s 16bitovjm DAC, Pracovni vihkost <95 % rv, nekondenzujici
" typ a rozsah vystupu je volitelny Kevti | telni panel
Ni  Rozsah Ni1000/10 000, 5 000 ppm/°C -500..2500C  vedeni ryti P64, pouze telni panel
i 0
Ni1000/10 000, 6 180 ppm/°C -200°..250°C presnost méteni +150C 7w ™ 15 ppm/°C Provedeni bezpetnostni tfida |
Pripojeni | 2,33 4drétové ;‘“‘:ﬁ"é'j" konce e o 01% rozsahy El,bezpetnost CSN EN 61010-1, A2
K ozlisent X i v PN
Cu Rozsah Eﬁ 28288' ii%%ppﬁﬂi 2882 gggzg 10 T/C Biesnost 0.02%z rozsahu Izolatni pevnost 4 kVAC po 1min. mezi napajenim a vstupem
(bl - ok o TR Rychlost odezva na zmény hodnoty < 1ms 4 k\{AE po 1 min. mezi napajenim a datovjm/
Pripojeni 2,3 4drétové unkce offet, Tara, Min/Max hodnota, 3pickova hodnota, —— anal. vjstupem
- matematické funkce Rozsahy 0..2/5/10V, +10V, odporovs z8téz > 1k 4KVAC po T min. mezi vstupem a reléovim vjstupem
T/C Rozsah J (Fe-CuN) 20009009 ——— B Y 0..5/20mA/4..20 mA, 2.5 KVAC po 1 min. mezi vstupem a datowim/
K (NiCrNi) -200°..13000C  DigitdIni fltry exponencialni/ plovouci/ aritmeticky prémér, kompenzace < 600 /12 V nebo 1000 0/ 24V el vistupenn g g
T (Cu-Culi) -200°...400°C zaokrouhlent Indikace chybového hlageni (wstup <3,2 mA)
E (NiCr-CuNi -200°...690°C ineari ami { zolacni odolnost’ pro stupefi znetisténi Il, kategorie méfent
H ((PtRhBO P)tRhEJ 3000, 7 8200C Linearizace linedrni interpolaci v 50 bodech (et - " X 67‘(‘] b @),300 VV(EJI) i
A . / P - napéjen piistroje > ,
S (PtR10-PY) 500 1760°C nastaveni pouze pres OM Link DATOVY WSTUP ustup, wstup > 300V (2), 150V (0I)
R (Pt13Rh-PY) -50°..1740°C ~ Zaznam hodnot RTC 15 ppm/°C, c N .
N (Omegalloy) -200°...1300°C ¢as-datum-hodnota displeje, < 266k Gdajis Potet 1 EM EN 613261, Primyslovd oblast
L (Fe-Culi) -200°..900°C oM Link firemni komunikacni rozhrani pro ovladani, nastaveni  protokol ASCII, MESSBUS, Madbus RTU, PROFIBUS DP Seizmicka CSNIEC 9801993, €1.6
o 4200990 5 a update pfistroje. : - ’
20..99°C nebo automatickd peate prevo Formst dat 816t + ez prity + 1 stop bt (ASCI) T
DU Napgjeni 2VDC/6 mA, Watch-dog reset po 400 ms 7 bitd + sudd parity + 1 stop bit (Messbus) '
snimace odpor potenciometru > 500 0 Kalibrace pii25°Ca 40 %rv. Rychlost 300...230 400 Baud
9 600 Baud...12 Mbaud (PROFIBUS)
EXTERN{ VSTUP RS 232 izolovand
Potet 3, na kontakt RS 485 izolovand, adresace (max. 31 pfistrojti)
Funkce OFF vstup je vypnuty
HOLD zastaveni displeje POMOCNE NAPET{
LOCK blokovani tlatitek na pristroji
HESLO  blokovani pristupu do menu 5
TARA aktivace Tory 5...24VDC, <1,2 W, izolované
NUL.TA.  nulovani tary
NULMM.  nulovani Min./max. hodnoty
uLoz. start zéznamu dat (FAST/RTC)
NUL.PA. nulovéni zéznamu dat (FAST/RTC)
STOPR.  zastaveni regulace
STAR.P. spusténi regulace na zadanou hodnotu
STAR.A  spusténi regulace na ,Zadan hodnota”
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*U ,Zadané hodnoty” doporu¢ujeme propojit svorky GND (zaklad/boéni karta) vn

LA

i propojkou

OM 402PID

Napajeni

10...30 VAC/DC

80...250 V AC/DC 1

Vstup pro Zadanou hodnotu

ne
ano

Regulaéni vystupy (vystupy L3, L4)

reléové

SSR

Analogovy vystup

ne

ano (kompenzace < 600 Q/ V)
ano (kompenzace < 1000 (/24 V)

Datovy vystup

#adny

RS 232
RS 485
Modbus
PROFIBUS

HWN=0

Pomocné napéti ano

Specifikace standardné se neuvadi

Zékladni provedeni pistroje je oznateno tuéné

* Uvedeni do prodeje neni stanoveno

ORBIT MERRET® 2023.1 cs | 49


http://www.orbitmerret.eu/cs/
http://www.orbit.merret.cz

