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= AMISTNE PROGRAMOVATELNE ZOBRAZENI

= MULTIFUNKCNI VSTUP (BC, PM, RTD, T/C, DU])
= 4 KONTAKTNI VYSTUPY

= RTC S ZAZNAMEM NAMERENYCH HODNOT

= DIGITALNI FILTRY, TARA, LINEARIZACE

= VELIKOST DIN 98 X 48 MM

= NAPAUENI 80...250 V AC/DC

= Rozsirenf
Datovy vystup = Analogovy vystup = Napéjeni 10...30 V AC/DC

OVLADANI(

Pristroj se nastavuje a ovlada péti tlacitky umisténymi na prednim panelu. VSechna
programovatelnd nastfaveni pristroje jsou realizovéna ve ffech nastavavacich
rezimech.

LIGHT MENU je chranené volitelnym ¢iselnym kédem a obsahuje pouze polozky
nutfné pro nastaveni pristroje

PROFI MENU je chranené volitelnym c¢iselnym kddem a obsahuje kampletnf
nastaveni pfistroje

USER MENU muze obsahovat libovolné polozky vybrané z programovaciho menu
[LIGHT/PROFI), kterym se urci prévo [vidét nebo ménit). Pistup je volny, bez hesla.

Standardni vybavou je rozhrani OM Link, kferym Ize s ovladacim programem
upravovat a archivovat vsechny nastaveni pfistraje | provadét update firmware
[s kabelem OML). Program je urten také pro visualizaci a archivaci naméfenych
hodnot z vice pristrojd.

V&echny nastaveni jsou uloZeny v paméti EEPROM (zUstavaji i po vypnuti pfistroje).

ROZSIREN(
VSTUP ZADANE HODNOTY je urcen pro pouziti reguldtoru pro vleénou regulaci. K
dispozici jsou proudové a napéfové vstupy.
DATOVE VYSTUPY jsou pro svou rychlost a presnost vhodné k prenosu
nameéfenych Udajl pro dalsi zobrazeni nebo pfimo do fidicich system(. Slouzf

té7 jako vstup zadané hodnoty. V nabidce je izolovana RS232 a RS486 s ASCII/
MESSBUS/MODBUS/PROFIBUS protokalem.
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OM 402PID (omig)

OM 402PID je 4mistny univerzalni panelovy PID regulator navrzeny pro
maximalnf Ucelovost a pohadli uzivatele pfi zachavani jeho priznive ceny.

Typ OM 402PID je multifunkéni pristroj s maoznosti konfigurace pro
8 rliznych variant vstupu, snadno konfiguravatelnych v menu pristroje.

V zékladni konfiguraci mé OM 402PID dvé regulacni relé a dva reléové
alarmové vystupy. Zadana hodnota miize byt konstantni nebo uréena jednim z
14 program.

Zakladem pristroje  je  jednocipovy mikrokontroler s vicekanalovym
24 bitovym sigma-delta prevadnikem, ktery pristroji zarucuje vysokou presnost,
stabilitu a snadne ovladant.

OM 402PID
UNIVERZALNI PID REGULATOR

STANDARDNI FUNKCE

PROGRAMOVATELNE ZOBRAZENI

Volba: typu vstupu a meficiho rozsahu

Nastaveni: ruéni, v menu Ize nastfavit pro obé krajni hodnaty vsftupniho signalu libovolné
zobrazeni na displeji, napf. vsfup 0...39,99 V > 0...860,0

Zobrazeni: -999...9999

PID REGULATOR

Provedenti: paralelni PID, Pl nebo proporcionalni

Vystup releovy: dvojity, dvoustavovy, PWM

Vystup analogovy: izolovany, mod: fopi, chladi, obaje

Z4dana hodnota: pevna, z analogového vstupu, z programu
Pocet programti/krokd: 14/64

Spusténi: ¢as - jednordzové/tydng, externim vstupem, tlacitky

RELEOVE VYSTUPY

Typ: digitalni, nastavitelny v menu

Vystupy: rele L1, L2 jsou alarmove, relé L3, L4 jsou urceny pro regulaci ale mohou byt
pouzity i jako alarmaove

ANALOGOVY VYSTUP

Pouziti: tam kde je pozadovan tento typ signalu pro akéni ¢leny, nebo mize byt pouzit
pro dalsf vyhodnoceni nebo zpracovani namérenych Udajd v externich zafizenich
Typ: izolovany, programovatelny s 16 bitovym D/A prevodnikem, funkce, typ a rozsah
vystupu je volitelny v menu

KOMPENZACE

Vedeni (RTD, OHM)]: automaticka (3- a 4-drat) nebo ruéni v menu (2-drat)

Sondy [RTD): vnitfni zapojeni (odpor vedeni v méfici hlavici)

Studenych konct (T/C): rucni nebo automaticka, v menu Ize provést volbu termoclanku
a kompenzaci studenych konc(, kterd je nastavitelna nebo automat. (teplota svorek)

DIGITALNI FILTRY
Plovouci/Exponenciélni/Aritmeticky primér: z 2...30/100/100 méfeni
Zaokrouhleni: nastaveni zabrazovaciho kroku pro displej

MATEMATICKE FUNKCE

Min/max. hodnota: registrace min,/max. hodnoty dosazené béhem méreni
Téra: urcend k vynulovani displeje pfi nenulovém vstupnim signalu
Spitkova hodnota: na displeji se zobrazuje pouze max. nebo min. hodnota
Mat. operace: polynom, odmocnina

Linearizace: lineami interpolaci v 50 bodech (pouze pies OM Link]
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TECHNIC

ZOBRAZENI

Hlavni displej: -999...9999, ¢ervené 14seg. LED, vyska 14mm
Pomocny displej: 2x -999...9999, zelené 7seg. LED, vyska 9 mm
horni displej zobrazuje &islo pragramu/kroku, spadni displej zobrazuje
Zadanou hodnotu

Signalizaéni LED: Zluté (regulace) - .+, ,-", .3", .4"

tervené (alarm) - 1", ,2",.8", 4"

zelené (téra) - ,T" 1*

Desetinna tecka: nastavitelna - v menu

Jas: nastavitelny - v menu

PRESNOST PRISTROJE

TK: 50 ppm/°C

Presnost: +0,1% z rozsahu + 1 digit (pro zobrazeni 9999 a 6 méf/s)
+0,16 % z rozsahu + 1 digit RTD, T/C
Presnost méfeni st. konce: +1,5°C

Rychlost: 0,1...40 méteni/s

Pretizitelnost: 2x; 10x (f < 30 ms)

Linearizace: linearni interpolaci v 50 bodech

Digitalni filtry: exp./plovouci/aritmeticky primér, zaokrouhleni
Funkce: ofset, min/max. hod., Téra, Spitkova hod., Mat. operace

Ext. ovladani: HOLD, LOCK, Tara, Min/Max a funkce PID

Zéaznam hodnot: zdznam naméfenych dat do paméti pfistroje

RTC - 156 ppm/°C, tas-datum-hodnota displeje, < 265k Udaj
Watch-dog: reset po 04 s

OM Link: Firemni komunikacni rozhrani pro ovladani, nastaveni a update
pristroje

KOMPARATOR

Typ: digitalni, nastavitelny v menu, sepnuti kontaktu < 30 ms
Mad: hystereze, necitlivost, PWM

Limity: -999...9999

Hystereze: 0...9999

Zpozdéni: 0..898 s

Vystup: 2x relé s spinacim kontaktem (250 VAC/30 VDC, 3 A)
a 2x relé s prepinacim konfaktem (250 VAC/60 VOC, 3 A),
nebo 2x SSR

DATOVE VYSTUPY

Protokol: ASCIl, MESSBUS, MODBUS - RTU, PROFIBUS
Forméat dat: 8 bitGi + bez parity + 1 stop bit (ASCII)

7 bittl + sudé parity + 1 stop bit (Messbus)

Rychlost: 600...230 400 Baud

9 600 Baud...12 Mbaud (PROFIBUS)

RS 232: izolovana

RS 486: izolovand, adresace (max. 31 pistrojt)

ANALOGOVY VYSTUP

Typ: izolovany, programavatelny s 16 bitovym D/A prevodnikem, funkce,
typ a rozsah vystupu je vaolitelny v menu

Nelinearita: 0,1% z rozsahu

TK: 16 ppm/°C

Rychlost: odezva na zménu hodnoty < 1 ms

Rozsahy: 0...2/6/10 V, 10 V, 0...6 mA, 0/4...20 mA

(komp. < B00 /12 V nebo 1 000 0/24 V)

POMOCNE NAPET{
Nastavitelné: 5...24 VDC/max. 1,2 W, oddélené

NAPAJENI

10...80 V AC/DOC, +10 %, max. 13,5 VA, PF=04, lgp< 40 A1 ms
80...250 V AC/OC, +10 %, max. 13,56 VA, PF=04, I_.< 40 A/l ms
Napaijent e jiténo pojistkou uvnitt pristroje

'STP)

MECHANICKE VLASTNOSTI

Material: Noryl GFN2 SET, nehoflavy UL 94 V-|
Rozméry: 96 x 48 x 120mm

Otvor do panelu: 80,5 x 46mm

PROVOZNi PODMINKY

Pripojeni: kanektorova svorkavnice, prifez vodite < 15/2,5 mm?
Doba ustéleni: do 15 minut po zapnuti

Pracovni teplota: -20°...60°C

Skladovaci teplota: -20°...80°C

Kryti: IP64 (pouze &elni panel)

El. bezpe&nost: CSN EN B1010-1, A2

Izolaéni pevnost: 4 kVAC po 1 min. mezi napajenim a vstupem
4 KVAC po 1 min. mezi napajenim a datovym/anal. vystupem
4 kVAC po 1 min. mezi vstupem a reléovym vystupem

2,6 kVAC po 1 min. mezi vstupem a datovym/anal. vystupem
Izolacni odolnost: pro stupen znecisténi Il, kategorie merfent Il
napajeni pfistroje > 870 V (21}, 300 V (DI)

vstup, vystup, PN > 300 V (2], 150 V (D)

» EMC: CSN EN 61326-1
Kalibrace: pfi 26°C a 40% rv.

Z| - Zakladni izolace, DI - Dvojita izolace

MERICI ROZSAHY

ZAPOJEN( JEDNOTLIVYCH VSTUPU

Pfistroj OM 402PID je multifunkéni piistroj v téchto rozsazich

oc: +80/+160/+300/+1 200 mV VSTUP I VsTUP ,U*

PM: 0..5/20 mA/4...20 mA; +2/+5/+10/+40 V Dc +B0/+160/+300/+1200 mV
OHM: 0..100 0/0..1/10/100 kQ/Auto PM ‘ 0...5/20 mA/4...20 mA +2/+6/+10/40 V

RTD: Pt 50/100/500/1 000

Cu: Cu 50/100

Ni: Ni 1 000/10 000

T/C: JIKT/E/BISIRIN/L

DU: Linearni potenciometr (min. 500 Q)

Druhy vstup pro Zadanou hodnotu (Option A)
PM: 0...5/20 mA/4...20 mA; +2/+5/+10/+40 V

PRIPOJENI DOBJEDNACI KOD

OM 402PID 1T 11T 1-0

Napéjeni 10...30 V AC/DC 0
80...250 V AC/DC 1
Vstup pro Zzadanou hodnotu ne 0
ano A

reléové 1]
SSR 1
Analogovy vystup ne 0
ano (kompenzace < 600 /12 V) 1
ano (kompenzace < 1000 /24 V) 2
Datovy vystup zadny
RS 232
RS 486
Option A MODBUS
GND PROFIBUS
;::::: :::::: :‘ Pomocné napéti ano 1
Specifikace standardné se neuvadi oo

&3 Regulaéni vystupy (vystupy L3, L4)
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*GND (vstup + Option A) je galvanicky spojené s vstupy EXT. a konektorem OM Link

*U Option B doporugujeme propoijit svorky GND (zé&klad/boéni karta) vnéjsi propojkou

Z&Kladni provedent pfistroje je oznateno tutné * Uvedenl do prodeje nenf stanoveno
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