Bl Popis pristroje

Vstup 1...2/2...4/4...8/8...16 mV/V r:
Datovy vystup RS485, Modbus RTU Eﬁ]ﬂ
AZ7200 méfeni/s

Rychlé nastaveni DIP pfepinacem

Nastaveni z PC pies USB

Galvanické oddéleni 2,5 kVAC

Jednoducha montaz na DIN liStu

Q2000

orbit
merret

OMX 390T

Digitalni pfevodnik na DIN liStu

VSTUP PRO TENZOMETRICKE SNIMACE

@ Funkce LED
e om Hi Lo Stav
)
£5 o Piistroj je v provozu
¥ Ptistroj je v omezeném provozu,

napdjeni pres USB

Pristroj ma odloZené zapnuti

Chyba: zafizeni mimo provoz
Aktivni Téra

Chyba: vstupu (> +110% rozsahu) nebo snimace
[ERR.1-2]

Chyba: nastaveni/kalibrace [ERR.34-36]
Zavazna chyba (Nouzovy rezim) [ERR.50]
Funkce tlacitek je blokovana (LED blikne 1x)
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Aktivni rezim simulace

12

Popis obrdzku

@ Konektory

@ Ovladacitlaitka

@ Signalizactni RGB LED

@ microUSB pro pfipojeni k PC

A NEBEZPECI A

NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
- Pred provadénim servisnich praci odpojte veskeré napajeni a ostatni privodni veden{

A VAROVANI A

NEBEZPECI PROVOZU ZARIZEN{

- Nepouzivejte tento vyrobek v bezpe¢nostné kritickém systému
- Vyrobek nerozebirejte, neopravuijte ani neupravujte

- Nepouzivejte vyrobek mimo doporucené provozni podminky

Nedodrzeni tohoto pokynu muZe mit za nasledek smrt, nebo vazné zranéni. Nedodrzeni téchto pokynd mize mit za nasledek smrt, vazné zranéni nebo poskozeni zafizeni.

Elektrické zarizeni smi instalovat, provozovat a udrzovat pouze kvalifikovany personal.
Spole¢nost ORBIT MERRET nenese zadnou odpovédnost za jakékoli disledky vyplyvajici z pouziti tohoto zafizeni.

> Pripojeni pFistroje

XT.ZH
XT.1

W
mEEE

Poznamka

Stykace, motory s vétsim prikonem a jiné vykonné prvky by nemély byt v blizkosti
ptistroje. Vedeni do vstupu pfistroje (mérena veli¢ina) by mélo byt dostate¢né
vzdaleno od vsech silovych vedeni a spotiebicu.

Pristroje jsou testovany podle norem pro pouziti v primyslové oblasti, ale i pfesto

é
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A Vam doporucujeme dodrzovat vySe uvedené zdsady.
A
@] = Napéjeni mastku
e & Sense
|@-| & vstup
I+
o S — 0,05 2.5mm* s
[0 Napéjeni méstku (= 30..12 AWG 0.32
[0} Rx/Tx+ 1;‘
O« m Rx/Tx-_-, RS 485
|@-| W 120R Zakonéeni linky C—— O @ 3,5mm O 1,5Nm
O| O © 0.14in 13.2 [b-in
%j : Napajeni
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Pripojeni pristroje

Vstup - Tenzometr Datovy vystup RS485

:

Napajeni

XOOCOC rsass

-~ Zakontent linky
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Vstup - Externi vstupy
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staveni pfistroje

DIP pifepinat

Kumulativni méreni

Priklad

Vazici zafizeni

MéFeny signal

Externi vstup
vrezimu ,SOUCET”

Vystupni signal

Stav

Naiba Matieriél Matieriél M:E;iél Agfia’:;lba
SO I G ™ S
n n i
: : L :
| | ‘ —

méfeni je aktivai | |

* Signdl delsi nez 1s ukun‘i‘/ Cyklus prirdstkového n‘véfen/ acelkovy soucet /é prenesen p‘mstfedm[tv/m vys‘[upmhu signdlu

Ovladani externich vstupt je na

kontakt (beznapétové)

Pro rychlé nastaveni pfistroje mdzete pouZit DIP pfepinac¢. Zmény konfigurace se projevi az po vypnuti/zapnuti napajeni.

112 Vstup 3|45/ Rychlost méfeni [méf./s] 678/ Vystup-rychlost

Rezim méfeni s Teach-In 50 1200
Nastaveni pies OM Link ° 300 [ 2400

[ ] 1..2mV/V (default) [ 400 [} 4800
® 2. .4mV/V o0 400-FFT o0 9600

e e 4.8mV/V ® 1200 ® 19200

rozsah 8...16 mV/V e |® 2400
Je volitelny jen pies OM Link 18 %40
® @ 4300 ® @ 115200
® ® ®| 7200 (default) ®|®|® 230400 (default)

Nastaveni rozsahu analogového vstupu, Teach-In

1. rezim Teach-In spustite krdtkym stiskem tlacitka Lo - LED Hi
2. na vstup prevodniku pfipojte hodnotu signalu pro minimum rozsahu ROZ.MIN (napf. 0,02 mV)

3. dlouhym stiskem (>2s) tlacitka Lo se tato hodnota zapise - LED Hi zlut3, LED Lo . purpurova
4. na vstup prevodniku pripojte hodnotu signdlu pro maximum rozsahu ROZ.MAX. (napt. 20,01 mV)
5. dlouhym stiskem (>2s) tlacitka Lo se tato hodnota zapise - LED Hi zlutd, LED Lo ® ciens

6. kratkym stiskem tlacitka Lo se vratite do zakladniho stavu - LED Hi ® zclens

Nastaveni se musi vzdy provést pro obé hodnoty!

Nastaveni Tary

kratkym stiskem tlacitka Hi povolime rezim Tary - LED Hi %% bild a LED Lo . tyrkysovéd
. uvedte pfipojeny snimac do polohy/stavu, ve které ma byt provedena funkce tarovani
. dlouhym stiskem (>2s) tlacitka Hi ulozite aktualni hodnotu Téary - LED Hi % bild, LED Lo . zelend

A W N =

Tara se vypnutim pfistroje vzdy automaticky vynuluje.

Nastaveni Offset, Teach-In

sluts a LED Lo @ tyrkysové (DIP 1-2 na OFF)

. kratkym stiskem tlacitka Hi ukoncite rezim Tara a vratite se zpét do mériciho rezimu - LED Hi . zelend, LED LoO bild

. dlouhym stiskem tlacitka Hi povolime rezim Tech-In pro Offset (trvalé posunuti "0") - LED Hi % bils a LED Lo ¥ tyrkysova

. uvedte prfipojeny snimac do polohy/stavu, ve které ma byt provedena funkce Offset

1

2

3. dlouhym stiskem (>2s) tlacitka Hi ulozite aktudlni hodnotu Offestu - LED Hi R bila, LED Lo ® sciens

4. kratkym stiskem tlacitka Hi ukoncite rezim Offset a vratite se zpét do méficiho rezimu - LED Hi . zelend

Popis registra protokolu Modbus

Protokol novych pfistrojt podporuje ¢teni a zapis vice registrd najednou.

Kazdy registr ma velikost 2 byty. Hodnoty typu float32 jsou uloZeny ve dvou registech (4 byty).
Podrobny popis protokolu najdete na nasich webovych strankach

Aplikacni list Registry protokolu Modbus
www.orbitmerret.eu/cs/document-download?document_id=13520
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Linka RS 485 by méla mit spravné
linedrni strukturu - vodi¢ (idedlné
stinény a krouceny) a mel by vést od
jednoho uzlu k druhému.

Zakonceni datové linky RS 485

(na poslednim pfistroji) provedte
propojkou na konektorech ¢. 3 a 4.
Interni zakonc¢ovaci odpor je 120 Q.

Nastaveni Analogového vstupu Teach-In je
aktivni pouze pri nastaveni prepinace DIP 1-2
na "OFF”

Preruseni kalibrace muzete kdykoliv provést
kratkym stiskem tlacitka Lo nebo Hi nebo se
ukonci automaticky pfi prodlevé delsi nez 60 s,
pristroj prejde do mériciho rezimu bez ulozeni.

Aby se zamezilo pripadné nechténé zméné
nastaveni ndhodnymi stisky tlacitek Hi nebo Lo,
je mozno tato tlacitka deaktivovat, propojkou na
Ext.1 (svorky 12 a 14).

Tlacitka je rovnéz mozno deaktivovat v menu
pristroje (BLK.TLA.) pomoci SW OM Link.
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4 Nastaveni pristroje z PC - OM Link

Vstupy

Nulovani vnitfnich hodnot NULUJ. > | NULTAR. Nulovéni Téry

Rychlost méreni MER.SEK. > | 50 | 100 | 400 1200 || 2400 | 4800 || 7200 Volba rychlosti méfeni

Méfici rozsah MER.ROZ. > [ 2mvv | 4mvwv || 8mvv |[ 18mvv | Volba méficiho rozsahu

Offset - Teach-In T-IN.OF. > | ANO Nastaven offsetu (posun "0") v reZimu uceni T-IN.LO Pristroj si zméif hodnotu signalu Lo

Offset OFFSET > 0...9999 Nastaveni hodnoty offset ("0") ANO Potvrzeni pfipojeni signalu Lo

Nastaveni pfepoctené hodnoty ROZ.MIN. > | -99999...0..999999 Pro minimum zvoleného vstupniho rozsahu T-IN.HI Pristroj si zmérf hodnotu signdlu Hi
ROZMAX. > | -99999...20...999999 Pro maximum zvoleného vstupniho rozsahu* ANO Potvrzeni pripojeni signdlu Hi

Nastaveni vstupu Expert TEACH-IN > | TINLO T-IN.HI Nastaveni vstupniho rozsahu v reZimu ucenf MAN. LO Rucni zadani vstupniho signdlu Lo pro MIN
RUCNE > | MAN.LO || MAN.HI Rucni nastaveni hodnoty vstupniho rozsahu 0.02 Zaddni hodnoty signdlu (piiklad: 0,02 mV)

Digitalni filtry MOD.FIL. > OFF || PRUMER. | PLPRUM. | EXPON. | ZAOKRO. Filtry pro mat. dpravu vstupniho signdlu MAN. HI Ruéni zaddni vstupniho signdlu Hi pro MAX

Konstanta pro digitalni filtry FKONST. > 0...9999 Nastaveni konstanty pro filtr 20.01 Zaddni hodnoty signdlu (priklad: 20,01 mV)

Méreni méd MOD > | STAND. VAHA Volba mériciho médu (standadni/vazni)

Automatické sledovani nuly SLED.O > NE ANO Volba automatického sledovdni nuly

Automatické nulovani Véhy ANUL. bY NE ANO Volba automatického nulovdni vdhy

Velikost dilkG DILEK > | 0007 | 0002 | 0005 001 002|005 01| 02|05 1 2| 5 |10 2] 50| 100 Volba velikosti dilku pro vazZeni

Externi vstupy EXT.VS.1 > | OFF | TARA | NULTAR.| TAR-NL | SOUCET || T-IN.OF. | HOLD | VZOREK || HLD.MIN || HLD.MAX || HLD.M-M | HLD.PRM.| BLK.TLA. Vybér funkcl EXT 1
EXT.VS.2 > | OFF || TARA | NULTAR. || TAR-NL | SOUCET || TIN.OF. || HOLD || VZOREK || HLD.MIN || HLD.MAX || HLD.M-M | HLD.PRM. || BLK.TLA. Vybér funkci EXT. 2

*V piipadé, Ze zndte presnou citlivost tenzometru, tak ji zadejte do této polozky menu (ROZ.MAX) vyndsobenou hodnotou napdjeni (10 V resp. 5 V)

Funkce
Matematické funkce VST. M.F > OFF || VSTUP | VSTFIL. | VSTABS. | Volba vstupu pro matematickou funkci POLYN. Polynom Ax*+ Bx'+ Cx'+ Dx’+ Ex+ F
TYP. M.F. » | POLYN.  IN.POL. LOGAR. EXPON. || MOCNIN. | ODMOC. IN. POL. Inv. polynom % +x£, +% +TD) +€ +F
KONST.A...F » 0...99 Nastaveni konstant pro matematické funkce LOGAR. Logarithmus Axn <%> +F
Linearizaéni tabulka VST. LT > OFF || VSTUP | VSTFIL. || VSTABS. | Volba vstupu pro linearizacni tabulku EXPON. Exponencial Ax E[f,‘;i/ +F
POC.BOD. > 5...100 Pocet bodd v tabulce MOCNIN Mocnina Ax(Be+C) ) 4 F
HODNOT. > [ -9999..99999 | Hodnoty X/Y oomoc. | Odmocnina Ax ﬁi i i
Vystup
D atovy’l vy’lstup RS485 BAUD > 600 1200 2400 4800 | 9600 | 19200 || 38400 || 57600 | 115200 | 230400 Volba prenosové rychlosti
STOPBT > 1 1.5 2 Volba poctu Stop bitd
PARITA > [ BEZPAR. || SUDA [ LICHA Volby parity
MB.ADR. > 1...247 Nastaveni adresy pristroje
Servis
Heslo HESLO > 0...9999 Heslo pro pfipojent k pristroji. Pokud je nastaveno na "0, tak pristup neni blokovany.
OdloZené zapnuti DLY.STR. > 0...99 Nastaveni casu [s] - kdy se neprovdadi méreni po pripojent piistroje k napdjeni
UloZeni uZivatelského nastaveni ULO.NAS. > | ano Ulozeni aktudiniho nastaveni pfevodniku
Nacteni uZivatelského nastaveni CTI.NAS. > | ano Nacteni uZivatelského nastaveni prevodniku
Navrat k vyrobnimu nastaveni TOV.NAS. > | ano Nacteni vyrobniho nastaveni pfevodniku, ndvrat k pocdtecnimu nastaveni (MODRE TEXTY)
Smazani uZivatelské kalibrace NUL.KAL. > | Aano Nadvrat k vyrobni kalibraci prevodniku (po uZivatelské kalibraci skriptem v programu OM Link)
Blokovani tlacitek BLK.TLA. > | zapnuT. || vyPnUT. Blokovdni tlacitek umisténych na prednim panelu prevodniku
Vybér chyb pro signalizaci SIG. CHY. > | ERR1 | ERR2 |ERR20| ERR21| .. Chyby, které budou signalizovdny na zvoleném vystupu
Simulace vstupniho signalu SIM.MIN. > | MIN > -99999...0..99999 Nastaven/ pocdtku rozsahu pro simulaci
SIM.MAX. > MAX |3 -99999...100...99999 Nastaveni konce rozsahu pro simulaci
KROK > | -99999...1...999999 Nastaveni velikosti kroku/zmény
DOBA y | 0..100..999.9 | Nastaveni casu trvdni kroku/zmény [s]
START » | sToP |»| ANO Start simulace
STOP > | s7arT 3| ano Stop simulace

Chybova hlaseni

Chyba Popis chyby Odstranéni chyby

ERR1 Rozsah vstupu prekroten o £10 %. Zménit hodnotu vstupniho signalu nebo nastaveni
vstupu (rozsah).

ERR2 Preteceni / podteceni AD prevodniku. Zménit hodnotu vstupniho signalu nebo nastaveni

USB konektor je galvanicky spojeny se vstupem! vstupu (rozsah).

Pri pripojeni vstupniho signalu k zarizeni je nutné

pouzit USB izolator! ERR20 | Chyba matematické funkce Zménit nastaveni matematické funkce.
NEBEZPECi POSKOZENI POCITACE ERR 21 | Chyba linearizacni tabulky. Zménit/doplnit nastavent linearizatni tabulky.
ERR 30 | Napdjeni z USB, analogové obvody nefunként. Pripojit napajeni pfistroje (svorky 1, 2).
ERR 34 | Chyba natteni uzivatelské konfigurace z EEPROM. Opakujte nastaveni pristroje.
Automaticky nastavena defaultni konfigurace. Pfi opakovani hlaseni zaslat pristroj do opravy.
ERR 35 | Ztratavyrobnikalibrace. PFi heni zaslat pistroj na kalibraci
Prevodnik pracuje se zhor3enou pfesnosti cca +5%. nebo nahrdt vyrobni kalibracni data.
ERR36 | Chyba natteni uzivatelské kalibrace z EEPROM Opakujte uzivatelskou kalibraci.
Automaticky pouZita vyrobni kalibrace. Pfi opakovani hld3eni zaslat pristroj do opravy.
ERR50 | Zavaina chyba pfistroje - vadna EEPROM PFi hlaseni zaslat pfistroj do opravy.

Pristroj pracuje v nouzovém rezimu, tj. bez moznosti
nastavenia s chybou cca +5 %.

Chyby ERR 34-50 jsou zobrazovany trvale, tzn. aZ do doby jejich odstranéni
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Pohled zpredu
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Technicka data
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Rozméry a montaz pristroje

Pohled z boku

-

‘ 90,5

356

Pohled shora

2.91

mm
inch

Montaz na DIN listu Sitky 35 mm

VSTUP SPECIFIKACE PRISTROJE NAPAJENI
Potet 1 TK 15ppm/°C Napajeni 10...30 VDC/24 VAC, +10 %, PF 2 0.4,
— I..,< 40 A/1ms, izolované
Nastaveni 24b|lan AT ADC s PGA e Presnost +0,02% z rozsahu Pajistka je uvnitr pifstroje (T500mA)
Rozsah je volitelny DIP prepinatem nebo z PC Rychlost méfeni 100..7 200 méeni/s
programem OM Link ¥ " L - Spotfeba <3,4W/33VA
o iy rychlost 400 mér/s je se FFT filtraci signdlu <5.0W /49 VA (pfi z3te#i 80 0)
2 amuv Latence <580 s )
4.8mV/V Pretizitelnost 10% (t < 30 ms), 2x MECHANICKE VLASTNOSTI
8..16 mV/V
5 — Funkce Teach-in, offset, tara, min/max hodnota, Material PAG6, nehoflavy UL 94 V-0, modry
Napajeni 10VDC, zatéz > 8001 matematické funkce, odlozeny start, simulace -
snimace na pidni 5V s — — Rozméry 25x79x90,5 mm (5xvxh)
- Vézni funkce automatické sledovani nuly, . -
Pfipojeni 6dratové automatické nulovéni vahy, Montaz na DIN listu
nastaveni velikosti dilkd (0,001...100)
EXTERNIVSTUP Digitalni filtry exponencilni/ plovouci/ aritmeticky pramér, PROVOZNI PODMINKY
zaokrouhlenf
Pfipojeni konektorova svorkovnice, prifez vodite < 1,5 mm?
Potet 2vstupy, na kontakt Matematické polynom/inverzni polynom/ logaritmus / £ — - vosv Vl‘ privez vodk
Funkce OFF Bez funkce funkce exponencidl/mocnina/odmocnina Doba ustdleni do 5 minut po zapnuti
TARA Aktivace Tary e~ P " P i 200600
NULTAR. Nulovéni Tiry Linearizace linedrni interpolaci v 100 bodech racovni teplota 20°..60°C
TAR-NL.  Aktivace Tary (<1s) + nulov. Tary (>1s) OM Link firemni komunikacni rozhrani pro nastaveni, Skladovaci teplota | -20°...85°C
;g&g& gb{'é‘:f;:‘.Eﬂd{;g;ﬁﬁgﬁ;eni ovtadanla update SW pHistroje (mikroUSE) Pracovni vlhkost <95 9% r.v., nekondenzujict
HOLD Zastaveni méfeni attiiicg resetpo500ms Kryti P20
VZOREK  Spusténi jednorazového méfeni Kalibrace pri25°Ca 40 %rv. i N o
HLD.MIN  Hold - Hodnota minima* Provedeni bezpecnostni tfida |
HLD.MAX' Hold - Hodnota maxima* an EI. bezpetnost CSNEN 61010, A2
HLD.M-M  Hold - Hodnota MAX-MIN® DATOVYVYSTUP » :
HLD.PRM. Hold - Primérna hodnota* Pot Izolatni pevnost 2,5KkVAC po 1min. mezi napajenim a vstupem
BLKTLA. Blokovan tlatitek na pristroji otet ! 2,5kVACpo T min. mezi vstupem a vystupem
“Hodnota se potita z priady od predchozi aktivace externinovstupy VP, RS485, izolovand Izolaéni odolnost* | pro stupefi znetisténi Il kategorie méfent il
Protokol Modbus RTU napéjeni pfistroje > 300 V (Z1), 255 V (DI)
R 00230400 Baud vstup/vystup > 300V (ZI)
chlost .
4 - ) 2 , EMC €SN EN 613261 (Promyslova oblast)
Formét dat Formdt 8 bitd + parita + stop bit
Portte’ Sirind, apa et 2UORDY RoHS CSN EN IEC63000:2018
Stopbit  1,15,2 Seizmickd IEC/IEEE 60980-344 ed. 1.0:2020, par. 6,9
Adresace 1...247 pfistroji
i . Mechanickd CSN EN 60068-2-6 ed. 2:2008
Zakongeni linky internim odporem 120 odolnost

UK
CA

il

drdtovou propojkou na konektoru u posledniho pristroje

RoHS

compliant
|

Pristroje fady OMX 390T spliiuji nafizeni 2014/30/EU, 2014/35/EU a 2011/65/EU, 2015/863/EU

Tento vyrobek musi byt instalovan, pripojen a pouzivan v souladu s platnymi normami a/nebo instala¢nimi predpisy.
Jak se ¢as od ¢asu vyvijeji normy, specifikace a navrhy, vzdy pozadejte o potvrzenf informaci uvedenych v této publikaci
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*71-Z&kladni izolace, DI - Dvojitd izolace

orbrf
merret

ORBIT MERRET, spol. s r.o.

Vodnanska 675/30
198 00 Praha 9

®©+420-281040 200 @ info@orbitmerret.eu
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