OMX 390T

DIGITALN[ IZOLOVANY PREVODNIK

OVLADANI
Pristroj Ize snadno nastavovat pomoci DIP piepinacd umisténych na boku
krabicky nebo prostfednictvim programu OM Link z PC. Program OM Link
umoznuje upravovat a archivovat vSechna nastaveni pfistroje, provadét
aktualizace firmware a realizovat zakaznickou kalibraci.
Tlacitka na prednim panelu pristroje umoznuji vyuzit funkci Teach-in pro rychlé
nastaveni aktudlniho méficiho rozsahu.
VSechna nastaveni jsou bezpec¢né ulozena v paméti EEPROM, co? zajistuje jejich
zachovani i po vypnuti pristroje.

DATOVY VYSTUP je pro svou rychlost a pfesnost vhodny k pfenosu namérenych
Gdajt pro dalsi zobrazeni nebo pfimo do fidicich systém@. V nabidce je RS485
s ASCIl a Modbus protokolem.
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OMX 390T o

Vstup pro tenzometrické snimace

Vystup 0/4...20mA/0...5mA/0...2/5/10V/+10V
Rychlost az 7 200 mér./s

Teach-in, Digitdlni filtry, Tara, Linearizace

Rychlé nastaveni DIP prepinacem

Nastaveni z PC pres USB

Galvanické oddéleni 2,5 kVAC

Napdjeni 10...30VDC/ 24 VAC

v s

Volitelné rozsireni
Datovy vystup

Rada OMX 390 predstavuje vysoce presné a rychlé digitalni prevodniky
vybavené 32bitovym procesorem a 24bitovym AYX ADC prevodnikem, které
zajistuji vynikajici presnost meéreni a rychlou odezvu. Tyto pfistroje byly
navrzeny s d@razem na spickovy vykon, spolehlivost a pohodli uzivatele, coz je
¢ini idedlni volbou pro nadro¢né méfici aplikace s montazi na DIN liStu.
Pristroje rady OMX 390 nabizeji funkci Teach-in @ moznost rychlého nastaveni
pomoci DIP prepinace nebo prostrednictvim programu OM Link z pocitace,
coz vyrazné zjednodusuje konfiguraci a zprovoznéni.

Typ OMX 390T je navrzen pro pfipojeni tenzometrickych snimaca.

STANDARDNI FUNKCE

NASTAVITELNY VSTUP

Standardni nastaveni: libovolné vstupni hodnoty lze pfifadit Min a Max hodnotdm
analogového vystupu

Teach-In: libovolné vstupni hodnoty lze pfifadit Min @ Max hodnotdm aktualniho
(nezndmého) vstupniho signalu

Ru¢ni nastaveni: zndmé Min a Max hodnoty vstupniho signalu |ze zadat ru¢né

a kazdé z nich Ize zdrover pfifadit libovolné hodnoty analogového vystupu

ANALOGOVY VYSTUP
Typ: izolovany, nastavitelny s rozlisenim 16 bit( a rychlosti < 160 ps
Rozsahy: 0...2/5/10 V/+10 V, 0...5 mA/0/4...20 mA

FUNKCE

Linearizace: nelinearni signal je preveden az 100 bodovou linearni interpolaci

Tara: nulovani displeje pri nenulovém vstupnim signalu

Offset: pevné nastaveny posun poc¢ate¢ni hodnoty

Matematické funkce: polynom, 1/x, logaritmus, exponencidl, odmocnina, odmocnina
Simulace: prevodnik simuluje svoji funkci bez pripojeného vstupniho signalu

DIGITALNI FILTRY
Plovouci/Exponencidlni/Aritmeticky pramér: z 2...100 méreni
Zaokrouhleni: nastaveni "kratsiho" ¢isla pro dalsi zpracovani signalu

EXTERNI OVLADANI

Hold: blokovani displeje/pfistroje

Lock: blokovani tlacitek

Tara: aktivace a nulovani tary

Hold Min/Max/Max-Min/AVG: spousténi méreni pro Min/Max hodnotu
Kumulativni méreni: série méreni s jejich celkovym souctem

Vzorek: spusténi jednordzového méreni
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TECHNICKA

VSTUP SPECIFIKACE PRISTROJE ANALOGOVY VWYSTUP NAPAJEN(
Potet 1 TK 15 ppm/°C Potet 1 Napdjeni 10...30 VDC/ 24 AC, +10%, PF 20,4,
Rm“ je volitelny DIP prepinatem nebo programem Presnost +0,05% z rozsahu Typ izolovany, nastavitelny s 16bitovym DAC, Lo fm A/ 1 ms izolované L
OM Link z PC " ] Napdjeni je jisténo pojistkou uvnitr pristroje
q P typ a rozsah vystupu je volitelny
T Rozsah 1.2mAY Rychlost méfeni 100...7 200 méfeni/s 34W/33VA
B 0 . X
2.4mVN Latence <5805 T 15 ppm/eC i <5.0W/49 VA (ofi 78t 80 0)
4.8miV Pretizent 106 (t<30m9), 2 Presnost +0,02% z rozsahu
8.16mvV/V d +0,03% z rozsahu 0.5V ¢
9 MECHANICKE VLASTNOSTI
Napéjen 5nebo 10 VDC, z3té# > 80 O IR filtr potlaceni sitového brumu (50/60 Hz) o vice nez 0,06% z rozsahy 0.2V/0.5mA
snimate 45 dB (~180x snizenf amplitudy ruseni) Rychlost odezva na zménu hodnoty < 160 s Materiél PAG6, nehoflavy UL 94 V-0, modry
pro rychlosti méreni >100 méieni/s "
Pfipojeni 4 nebo 6dratové - Rozsahy Rozsah  Indikace chybového stavu Rozméry 25%79%90,5 mm (§x v xh)
- Funkce Teach-in, offset, tara, matematické funkce, odlozeny 0.2V ~22V odporovd zd
Velikost 0,001/0,002/0,005/ start, simulace ol oL MontdZ na DIN listu
diku 0,01/002/005/ 0oy e odporovi zitéz 2
01/02/05/ Digitalni filtry exponencidlni / plovouci / aritmeticky primeér, 0.10v ~10V odporovd zdtéZ 2> 1kQ . .
172/5/10720/50/100 zaokrouhleni 10V ~110V odporovd zdté7 > 1k PROVOZNI PODMINKY
nastaveni pouze pres OM Link 0.5mA ~55mA kompenzace < 600 /12 V
Sledovani v 4% méficiho rozsahu se automaticky vyrovnava povzep 0.20mA ~220mA  kompenzace <6000/12V  Piipojeni konektorova svorkovnice, prifez vodice < 1,5 mm?
I dminkou, 7e korek i byt veti nez Matematické funkce | polynom /inverzni polynom / logaritmus ] »
nuly nula s podminkou, ze korekce nesmi byt vetsi ne: " /o 4.20 mAv ~3',Z mA ’ kompenzace <6000/12V " pona ustaleni do 5 minut po zapnutf
0,5 dilku/sekundu exponencial /mocnina/ edmocning Detekce prerugenf smycky
s P nastaven/ pouze pres OM Link i 2200...60°
Automatické | pokud je po dobu > 5 5 na displeji ustdlend e— - h ﬁ, Indikace chyb v programu OM Link ze padle viastrich potieb avolit " 2oV i 20°..60°C
nulovani zdpornd hodnata (pfi aktivni funkei Téra) dojde Linearizace linearnf interpolac ve 100 bodech jednu nebo vice chyb z peddefinovaného seznamu. Skladovaci teplota | -20°...85°C
vahy k automatickému odtarovani nastaveni pouze pres OM Link —
) S — - — " - Pracovni vihkost <95% rv,, nekondenzujici
OM Link Firemni komunikacni rozhrani pro oviddani, nastaveni  DATOVY VYSTUP =
EXTERNI VSTUP 3 update pfistroje (USB-C) Kryti 1P20
Potet 2,na kontakt Watch-dog reset po 500 ms Rt ! Provedenf bezpetnostni tFida |
Funkee Bez funkce Kalibrace i 259C 2 409% v T RS lotand EL. bezpetnost CSNEN 610101, A2
Aktivace Ta &ni Sienir
Aktivace Tary (<1s) + nulov. Téry (1) Modbus TCP/IP (Slave) — — ——— =
Aktivace Techrin pro Offset Rychlost 600...230 400 Baud Izolacni odolnost’ pro ystup’enﬂzneustem 1I, kategorie méfeni Ill
Ovladani Kumulativniho méfeni 100 Mbit/s. napa]sm Dnsml;DBB\IO(OZI\{ (21), 255V (DI}
Zastaveni méfeni vstup/vystup >
Spusténi jednorazového méfen Format dat Formét 8bitd + parita + stop bit ; . "
Hold - Hodnota minima* Parita 34dnd / suda /liché EMC CSN EN IEC 61326-1:2021, Primyslova oblast
Hold - Hodnota maxima* Stopbit  1/15/2 RoHS (SN EN IEC 63000:2018
Hold - Hodnota MAX-MIN* Adresace 1..247 piistroj Pa— . o
Hold - Primérnd hodnota* pristroj Seizmick (SN IEC/IEEE 60980-344 Edition 1.0, 2020, par. 6,9
Blokovani tlatitek na pistroji Zakonent linky internim odporem 120 0
*Hodnota se potitd z periody od predchozi aktivace externiho vstupu drdtovou propojkot na konektoru posiecnino pistroje r;.ﬂ:i';ifké CSN EN 60068-2-6 ed. 22008

PRIPOJENI

* 21 - Zakladni izolace, DI - Dvojitd izolace

OMX 390T
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Vystup analogovy 1
datovy - RS 485 2
datovy - TCP/IP Modbus 3 ||
Napéjeni mistku Vv 1
5V 2 .
Specifikace standardné se neuvadi 00

& Napsjent mistiu
= sense
= vstup
@ Vstup
Sense
£ Napéjeni mistku

[+] @ Rx/Tx+

o -@=— R

= 120n—

o AV RS 485

=
& Napsjeni

Zékladni provedeni pistroje je oznateno tuéné
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