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BEZPECNOSTNI POKYNY

Prosim prectete si pozorné prilozené bezpec¢nostni pokyny a dodrzujte je!

Tyto piistroje by mély byt zabezpeteny samostatnymi nebo spolecnymi pojistkami (jistici)!
Pro informace o bezpec¢nosti se musi dodrzovat EN 610101 + A2.

Tento prisfroj neni bezpecny proti vybuchu!

TECHNICKE UDAJE
Pristroje fady OM 402 splfiuji viadni nafizenf ¢. 17/2003 Sh. a ¢. 616/2006 Sh.

Splnuje nasleduijici evropské a ceské normy:
CSN EN 81010, Elekirickd bezpednost
(SN EN 81326-1, Elekfricka méfici, fidici a laboratorni zatizent - PoZadavky na EMC ,Priimyslové oblast'

Seizmicka odolnost:
CSN IEC 980: 1993, &l B

Pristroj je vhodny k neomezenému uzivani v zemedelské a pramysloveé oblasti.

PRIPOJENI
Privody zdroje z hlavniho vedenf musi byt oddéleny od méficich privodd.

ORBIT MERRET, spol. s r.o.
Vodianska 675/30
198 00 Praha 9

Tel: +420 - 281040 200
Fax: +420 - 281040 299
e-mail: orbit@merret.cz
www.orbitmerret.cz
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OM 402PID je 4mistny univerzalni panelovy PID regulator navrzeny pro maximalni Ucelovost a pohodli uzivatele pri zachovani
ieho priznivé ceny.

Typ OM 402PID je multifunkéni pristroj s moznosti konfigurace pro 8 rlznych variant vstupu, snadno konfigurovatelnych v menu
pristroje. V zakladnf konfiguraci m& OM 402PID dvé regulaéni relé a dva reléové alarmové vystupy. Zadana hodnota miize byt
konstantni nebo uréena jednim z 14 program(.

Zakladem pristroje je jednocipovy mikrokontroler s vice kanalovym 24 bitovym sigma-delta prevodnikem, kfery pristroji zarucuje
vysokou presnaost, stabilitu a snadné ovladani.

21 POPIS

MERICi ROZSAHY
UNI Dc: 0...60/160/300/1200 mV
PM: 0..5 mA/D...20 mA/4.,.20 mA/+2 V/+5 V/+10 V/+40 V
OHM:  0..100 0/0...1k0/0..10 kQ/0..100 kQ
RTD-Pt: Pt 50/100/Pt 600/Pt 1000
RTD-Cu: Cu 50/Cu 100
RTD-Ni: Ni 1 000/Ni 10 000
TG JKIT/EMB/S/RIN/L
Du: Linearni potenciometr (min. 500 Q)

PROGRAMOVATELNE ZOBRAZENI

Vaolba: typu vstupu a méficiho rozsahu

Méficf rozsah: nastavitelny pevné nebo s automatickou zmeénou

Nastavent: ruéni, v menu lze nastavift pro obé krajni hodnoty vstupniho signélu libovolné zobrazeni na displeji
napf. vstup 0...20 mA > 0...850,0

Zobrazent: -9999...9999

PID REGULATOR

Provedeni: paraleln{ PID, Pl nebo proporcionalni

Vystup releovy: dvojity, dvoustavavy, PWM

Vystup analogovy: izolovany, mod: fopi, chladi, oboje

Z4dana hodnota: pevna, z analogovéha vstupu, z programu

Potet prog./krokd: 14/84

Spustént: Gas - jednorazove/tydng, externim vstupem, tlacitky

RELEOVE VYSTUPY

Typ: digitalni, nastavitelny v menu

Vystupy: relé LT, L2 jsou alarmove, relé L3, L4 jsou uréeny pro regulaci, ale mohou byt pouzity i jako alarmové

ANALOGOVY VYSTUP

Pouzitf: tam kde je pozadovan fento typ signélu pro akéni cleny, nebo maze byt pouzit pro dalsi vyhodnocenf
nebo zpracovani nameérenych Udajd v externich zafizenich

Typ: izolovany, program. s 18 bitovym D/A prevodnikem, funkce, Typ a rozsah vystupu je volitelny v menu

KOMPENZACE

Vedeni [RTD, OHM): v menu Ize provést kompenzaci pro 2-dratove pripojent

Sondy (RTD): vnitin zapojeni (odpor vedeni v méficf hlavici)

St. konct (T/C): ruéni nebo automatickd, v menu Ize provést volbu termoclanku a kompenzaci studenych kanct, kterd

|e nastavitelnd nebo automatické (teplota svorek)

* jen pro typ DC, PM, DU
4 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID
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DIGITALNI FILTRY

Plovouci pramer: 7 2...30 méreni
Exponencidlni primer:  z 2..100 méfenf
Aritmeticky pramer: z 2..100 mereni

Zaokrouhlent: nastaveni zobrazavaciho kroku pro displej

MATEMATICKE FUNKCE

Min/max. hodnota: registrace min/max. hodnoty dosazené b&hem méfen(

Téra: urc¢end k vynulovani displeje pfi nenulovém vstupnim signalu

Spitkova hodnota: na displeji se zobrazuje pouze max. nebo min. hodnota

Linearizace:* linearni interpolaci v 50 bodech (pouze pres OM Link)

ZAZNAM DAT

RTC: ukladani ve zvoleném Casovém Useku a periode, do paméti pristroje je mozné ulozit az 265 000

hodnot s prenosem dat do PC pres RS 232/486 nebo OM Link

Pristroj se nastavuje a ovlada péeti flacitky umisténymi na prednim panelu. Vechna programovatelnd nastaveni pristroje jsou
realizovana ve tfech nastavovacich rezimech:

LIGHT Jednoduché programovaci menu

- obsahuje pouze polozky nutné pro nastaveni pristroje a je chranéné volitelnym ciselnym kadem
PROFI Kompletni programovaci menu

- obsahuje kampletni menu pfistroje a je chranéné volitelnym ¢iselnym kddem
USER Uzivatelské programovaci menu

- miize obsahovat libovolné polozky vybrang z programovaciho menu (LIGHT/PROFI), kterym se urdf pravo
(vid&t nebo ménit)
- prfstup je bez hesla

V&echny programovatelné parametry jsou ulozeny v paméti EEPROM (zGstavaji i po vypnuti pistroje).

. Komplefni ovladani a nastaveni pristroje |ze provadét pres komunikacni rozhrani OM Link, které je standardnim
DMLI@ vybavenim kazdého pristroje.

QOvladaci program je volng dostupny (www.orbit.merret.cz) a jedinym poZzadavkem je zakoupen! OML kabelu pro propojent pfistroje

s PC. Vyrabi se ve verzi RS 232 i USB a je kompatibilni se vSéemi pristroji ORBIT MERRET. Dalsi moznosti pfipojeni je pomoci

datového vystupu RS 232 nebo RS 485 (bez nutnosti OML kabelu).

Program OM LINK ve verzi ,Basic" Vam umazni pfipojeni jednoho pfistroje s moZnosti vizualizace a archivace v PC. Verze OM Link
,Standard" nema Zadné omezeni pottu pripojenych pfistrojl.

2.3 ROZSIRENI

Pomocné napéti je vhodne pro napajeni snimact a prevodnikd.
Vstup Zzadané hodnoty je urcen pro pouZiti regulétoru pro vleénou regulaci. K dispozici jsou proudové a napéfové vstupy,

Datoveé vystupy jsou pro svou rychlost a presnost vhodné k prenosu namérenych Udajt pro dalsi zobrazeni nebo primo do
fidicich systému. V nabidce je izolovana RS 232 a RS 485 s ASCII nebo DIN MessBus profokolem.
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Privodni vedeni pro napajeni pfistroje by nemély byt v blizkasti vstupnich nizkonapéfovych signald.

Stykace, motory s vetsim prikonem a jiné vykonné prvky by nemely byt v blizkosti pristroje.

Vedeni do vstupu pistroje (méfend velitina) by meélo byt dostatetné vzdaleno od véech silovych vedeni a spotfebitt. Pokud toto
neni mozné zajistit, je nutng pouZit stinéné vedeni s piipojenim na zem (svorka EJ.

Pristroje jsou testovany podle norem pro pouzitf v priimyslove oblasti, ale i presto Vam doporucujeme dodrzovat vyse uvedené zasady.

MERICi ROZSAHY

TYP VSTUP | VSTUP U

Dc 0...60/150/300/1 200 mV
PM 0..5/20 mA/4...20 mA +2/+5/+10/+40 V

OHM 0...100 0/1 kQ/10 kQ/100 kQ/Auto

RTD-Pt Pt 50/100/Pt 500/ Pt 1000

RTD-Cu Cu 50/100

RTD-Ni Ni 1000/10 000

T/C JIKIT/E/B/SIRINIL

[s]1] Lineérnf potenciometr (min. 500 Q)

ROZSIRENI ,A" - Zadana hodnota
TYP VSTUP | VSTUP U
PM 0..5/20 mA/4..20 mA +2/46/+10/+40 V

Zakonceni datové linky RS 485

X3 - Zakonceni datové linky RS 485

Piny Vyznam Z vyroby  Doporuceni

12 pripojeni L+ na (+) pél zdroje  spojeno

3-4  zakoncenf linky 120 Ohm rozpojeno  spojit az na konci linky
5-8 pfipojen L- na [-) pdl zdroje  spojeno nerozpojovat

linka RS 485 by m&la mit linearni struktury - vodic (idedlné stinény a krouceny)
a mél by vést od jednoho uzlu k druhému.

6 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID



PRIPOJENI PR

STROJE

Pomocné napéti ma minus pél spolecny se
vstupem (svorka &. 20 -GND) a jeho hodnotu
mlzete nastavit frimrem nad svorkou ¢. 17

RxD/L+ || = |Dm]
TxD/L- || > |Dm]
8 9 10|11 12 13 GND || = @ Option A
TR RN R
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Pozor na nespravné pripojeni/prehozeni proudového - napéfového vstupu.

Na ,VSTUP - I' (svorka &. 21) Ize pfipojit max. 2560 mA, 1j. 10-ti ndsobné pretizeni rozsahu.
A Muze dojft ke znigenf méficiho odporu v proudovém vstupu (15R).
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Priklad pfipojeni dvoudratového snimace s proudovym vystupem napajeného z pristroje

S

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

el

L

ot

W

VN

ooRon
VSTUP -1

Snimaé (-)

Pomocné napéti
Snimaé (+)

Priklad pfipojeni tridratového snimace s proudovym vystupem napéjeného z pristroje

Napdjeni (+) ®
Vystup (+)
GND () 1415 16 17 18 19 20 21 22 23
(o)) o )

ot o] ' ] o ] o ' '

[}

Pomocné napéti
Napdieni (+)

oo

VSTUP -1
Vystup (+)
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PRIPOJENI PR

STROJE
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Priklad pripojeni tfidrétového snimace s napéfovym vystupem napéjeného z pfistroje

Napdieni (+)
Vystup (+)
GND ()

1415 16 17 18 19 20 21 22 23

(o o o o )

()bl Bl ol

Ll + |

)
zo (|m~
-

VSTUP-U
Vystup (+)

Pomocné napéti
Napdijeni (+)

ni odporu s 4dratovym pfipojenim

Pripojenim odporu R* se zarut, ze bude zobrazeno chyboveé hlageni Ch. D.Pr. (pfeteceni vstupu) pfi odpojeni méfeného odporu.

Svorky

pro méfeny odpor

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23

e e o e

omQOd
E+| S+ S |E-
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4. NASTAVEN( PRISTROJE

NASTAVENI
PROFI

Pro zkusene uzivatele

Kompletni menu pristroje

Pristup je blokovany heslem

Moznost sestaveni polozek USER MENU
Sfromova sfrukfura menu

NASTAVEN/
LIGHT

Pro zaskolene uzivatele

Pouze polozky nutné k nastaveni pristroje
Pristup je blokovany heslem

Moznost sestaveni polozek USER MENU
Linearni sfrukfura menu

NASTAVENI
USER

Pro obsluhu

PoloZky menu sestavuje uzivatel [Profi/Light] dle prani
Pristup neni blokovany heslem

Volba stromové (PROFI) nebo linedrni (LIGHT) strukfury menu

10 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID
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—" ( /=% NASTAVENI PR

41 NASTAVEN(

Pristroj se nastavuje a ovlada péeti flacitky umisténymi na prednim panelu. Vechna programovatelnd nastaveni pristroje jsou
realizovana ve tfech nastavovacich rezimech:

LIGHT Jednoduché programovaci menu

- obsahuje pouze polozky nutné pro nastaveni pristroje a je chranéné volitelnym ciselnym kédem
PROFI Kompletni programovaci menu

- obsahuje kampletni menu pfistroje a je chranéné volitelnym ¢iselnym kddem
USER Uzivatelské programovaci menu

- miize obsahovat libovolné polozky vybrang z programovaciho menu (LIGHT/PROFI), kterym se urdf pravo
(vid&t nebo ménit)
- prfstup je bez hesla

Kompletni ovladéni a nastaveni pristroje |ze provadét pres komunikacni rozhrani OM Link, které je standardnim vybavenim
kazdeho pristroje.

Ovlédaci program je volng dostupny (www.orbit.merret.cz) a jedinym poZadavkem je zakoupeni OML kabelu pro propojent pfistroje
s PC. Vyrahi se ve verzi RS 232 i USB a je kompatibilni se véemi pristroji ORBIT MERRET.

Dalsl moznosti pfipojeni je pomoci datového vystupu RS 232 nebo RS 485 [bez nutnosti OML kabelu).

Schema zpracovani méfeného signalu

=
FILTR 0,

Min/Max

Analog

&

Data

Pamét

Linearizace Displej

insal
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4. NASTAVEN( PRISTROJE I

Nastaveni a ovladani pristroje se provadi &5-i flacitky umisténymi na prednim paneluy, jejichZz pomoci je mozneé listovat v oviadacim
menu, volit a nastavovat pozadované hodnoty

Méend hodnota (ervené LED)

Signalizace LED Stav programu (zelené LED)
+  pridavat, skuteénd je nizsi (zluta LED) KK.PP Krok programu
ubirat, skuteénd je vy33i (zlutd LED) KK.PP Cislo programu

Relé 3, zvy3uj - méd regulace (zluta LED)

Relé 4, snizuj - méd regulace (zluté LED) 5314

Relé 1 - méd alarm (gervena LED) 433
+-341'234T 1t 5

Relé 2 - méd alarm (cervena LED)
Relé 4 - méd alarm (gervend LED) © @ @ @ @
Téra - skute&nd hodnota (zelend LED) Aktudlni Zddand hodnota (zelené LED)

Relé 3 - méd alarm (gervend LED)
Téra - z4dand hodnota (zelend LED)

- H A WON =AW

Symboly pouZité v ndvodu

PM
OHM [RTD [T/¢ Oznacuje nastaveni pro dany typ pfistroje

[ DEF ] hodnoty nastavené z vyroby

Al
- symbol oznatuje blikajici &islici (symbol)
iy

r inverzni frojuhelnik oznacuje polozku, kterou |ze umistit do USER menu
™ 1 v ~ v > ~ ~ " [Ts >
_PRIPOJ prerusovana ¢ara oznatuje dynamickou polozku, 1zn. 7e se zobrazi pouze v uréité volbé/verzi
H po stisku tlacitka nebude nastavena hodnota uloZena

) : / ;

0 po stisku flacitka bude nastavena hodnota ulozena

30 pokragovani na strané 30

Nastaveni desetinné tecky a znami minus

DESETINNA TEEKA

Jejf valba v menu, pfi Upravé nastavovaného disla se provede tladitkem € s prechodem za nejvy&&i dekadu, kdy se rozblika jen
desetinna tetka. Umisténi se provede @/@.

ZNAMENKO MINUS

Nastaveni znaménka minus provedeme tlagitkem € na vy&&i dekadé. PHi editaci polozky se provede odeéteni od aktualniho &isla
(napt: 013 > @, na fadu 100 > -87)

12 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID
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Funkce flact
TLAGITKO MEREN{

vstup do USER menu

MENU

vystup z menu

NASTAVENI PR

STROJE B.

NASTAVEN{ GiSEL/VYBER

opusten( editace

programovatelna funkce tlacitka

ndvrat na predchazejici
Uroven

posun na vyssi dekadu

posun na predchozi polozku

posun smérem dolu

programovatelna funkce flacitka

posun na dalsi polozku

posun smerem nahoru

programovatelna funkce tlacitka

potvrzeni vybéru

potvrzeni nastaveni/vybéru

° programovatelna funkce tlacitka
+

tiselnd hodnota se nastavi na nulu

@ + 9 vstup do LIGHT/PROFI menu

@ £ ° primy vstup do PROFI menu

konfigurace poloZky pro "USER' menu

uréeni pofadi polozek v "USER - LIGHT"

menu

Nastaveni polozek do ,USER" menu

+ v LIGHT nebo PROFI menu

« z vyroby nejsou zadné polozky v USER menu povoleny

+ na polozkach oznacenych inverznim frojuhelnikem

napis blika - zobrazi se aktuélni nastavent

polozka nebude v USER menu zobrazena

POVOL polozka bude v USER menu zobrazena s moznosti nastaven(

ZOBRAZ polozka bude v USER menu pouze zobrazena

USER

névrat na polozku

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 13
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5. NASTAVENI LIGHT

NASTAVEN(
LIGHT

Pro zaskolene uzivatele

Pouze polozky nutne k nastaveni pristroje
Pristup je blokovany heslem

Moznost sestaveni polozek USER MENU
Linearni sfrukfura menu

Prednastaveni z vyroby

Heslo ‘0"
Menu LIGHT
USER menu vypnuté

Nastaven( poloZzek @

14 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID



777N ‘l‘
Pistupové heslo

©+®®[:@®>

Volba vstupu Mefici rozsah

G © [ ° © I

;)

Volba zobrazeni a pfipojenf

4
E
]
e
©
H
©
=
H
(%)
=
®
®
N
H
@
el
>
@
H
S
S
(@)
)

{ Z4dand hodnota Typ regulace Praporcionaln kanstanta Integraéni konstanta

I = 500 © R © [P0 © @R © [ © fE © [509 © )

Derivagni konstanta Funkee pii vypadku

@@@@)

I o [E e (E8 o [ (58 c [ o @EE ¢ [0 © )

7 TP AVES)

Rozéifeni - Analogovy vystup

[azomA] © (I © [0 © (NN © (100 < (R [FRinAT] © )

Kalibrace - pouze pro 'DU"
I L (s T

Volba jazyka Nové heslo

o = (e = M = (00 =

Idenfifikace Typ piistroje verze SW  vstup

BEER © BESE [ 0V402PID] [785001] [ PN ) [ 1428] regme oo

Typ Menu Navrat k vyrobni kalibraci Névrat k vyrobnimu nastaveni
EY © Foe © B © A0 © EE c 0 )

Pri prodlevé del$inez 60 s se programovaci
rezimautomaticky prerusia piistroj sém opét
prejde do méficiho rezimu

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 15
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5. NASTAVEN

LIGHT

Zadén( pristupového

hesla pro vstup do menu @ )

Vstup do menu pfistroje
HESLO >0
HESLO = 0 - vstup do Menu je blokavany &fselnym kédem
- vstup do Menu je volny, po uvolnéni tlacitek se
automaticky presunete na prvni polozku menu
Nastavime 42 Piiklad
A J. o J. u. N
| ojoN JON  CNON NON D JON  2[NQ
~ n w 6 g ™~
o N
@ @
g "
P — — L]
Yy 1

|
|
G s I N G G M
| I
® | |

Ve
Volba typu pristroje
Typ pristroje
- zakladni volba typu pfistroje oc DC volimetr
- provede prednastaveni @ hodnot z vyroby PM Monitor procesd
véetné kalibrace OHM Ohmmetr
o
B @ = pM b RTOF Teplomér pro snimate Pt
RTO-Ni Teplomér pro snimade Ni
TC Teplomeér pro termoclanky
ou Zobrazovat pro lin. potenciometr
RTD-Cu Teplomeér pro snimate Cu
vy

Typ OC 18
0 B ©

Typ PM
Typ oHM (B 22
TypRTOPt B 24
TypRTON D 28
T/ B 28
Typ DU 3 30
Typ RTOCu B 32

16 | NAVOD K DBSLUZE OM 402PID



NASTAVENI LIGHT 5.

A/ /A
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B. NASTAVENI LIGHT o —
Q Typ 'OC"
o
vl L et A
A Vo ' @— —e !
= 20— |
S L oo, T T e [od b
& © © K @
o / J
>§ f

Volba méficiho rozsahu
sl

Méfici rozsah

D -0y BOmMV B0 mV

MOD

160 mV +150 mV/
300mv ~ +300mV
1200mV 2V

Nastaveni pro minimalni .
vstupni signal

Nastaveni zobrazeni displeje
MIN A pro minimalni hodnotu

vstupniho signalu - desetinna tetka se po pofvrzeni hodnaty

automaticky presune

- rozsah nastaveni: -999989...999999
- umisténi desetfinné fe¢ky nema vliv na zobrazenf

displeje @ =@
Zobrazeni pro 0 mV_> MINA =0 Priklad
.
@
"

18 | NAVOD K DBSLUZE OM 402PID



/ /N

Vo

®— M
maximalni vstupni signal

@

( /=N NASTAVEN

© M
e H

Ve

MAX A Nastaveni zobrazeni displeje
] [ maximélni hodnotu - desetinnd fetka se po potvrzeni hodnoty
vstupniho signélu automaticky pfesune

- rozsah nasfavenf: -99988...889999
2Eky nema vliv na zobrazeni @ =100

- umisténfdesetinné
displeje

LIGHT 5.

MODO > DC

MERIC

Zobrazeni pro 150 mV > MAX A = 3500 Priklad

EET] © EET O EEE - EES © EED - ERE
"~ o~ 1 i~ -~ -~
EED o I - EED - EED - IEE © [ oA

H & i 2 2

Nastaveni zobrazeni
OBR.A desetinné tecky
- zde se nastavuje umisténi desetfinng fecky @ =000.0
v méficim rezimu

Zobrazeni desetinné tetky na displeji > 0000 Priklad

o000 O oooo S

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 19



5. NASTAVEN

MOO > PM

MERIC

Typ "PM"

LIGHT

Z——

11 /7

Volba méficiho rozsahu
sl

Rozsah
0-5mA 0.5 mA
0-20mA 0...20 mA
ad-+o0m 420mA 420 mA
o 2V
=}
= e BV
0oV 0V
0-40 vV +40V
Er4-20 4..20 mA, s chybovym hlaSenim
Jpodteceni” pfi signdlu mensim
nez 3,38 mA
Rozsah 0 mA Priklad

C—zon KOl o-2V |8

Nastaveni pro minimaini —_—
vstupni signal

20 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

Nastaveni zobrazeni displeje
' MIN A pro minimalni hodnotu

stuEnholsTandli - desetinnd tetka se po potvrzeni hodnoty

automaticky presune

- rozsah nastavenf: -99999...999999

- umisténf desetinné te¢ky nema vliv na zobrazenf
displeje

D -o
] - B © B - - R - B O
NS - S o EES




7 77N ‘l‘

MAX A © @ —_— 00 Nastaveni pro maximalni ~ —p @ N
- - vstupni signal @ H
- 0

@

| @— —©

©
oo JRCR - ool ovoof coooll oooof v

L — ) — -

' Nastaveni zobrazeni
ZOBR.A desetinné tecky
- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky @ =000.0
v méficim rezimu

[ o000 IO o000 JER T

|
|
|
I
a

Ve
MAX A Nastaveni zobrazeni displeje
pro maximalni hodnotu
suEnholsiandly - desetinnad fecka se po potfvrzeni hodnoty
- rozssh nastaveni; -99999...999999 GIGHTIWE 5§ (AESUNE
- umisténi desetinné tecky nema vliv na zobrazeni
displeje @ -100
@@@@—@@
© o o © [zora]
vyy & [T T Tttt TTT T 1

Zobrazeni desetinné tetky na displeji > 0000 Priklad

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID
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MOD > PM

MERIC



MOO > OHM

MERIC

Z——

11 /7

Vulba marlclhu rozsahu

MéFici rozsah

B - T - D

Yy

©H

'@_. 4_@:
L ® G

®-’-
o | treest SRR

-~

Volba typu pripojeni snimace

= 100R 0..100 Q

@:mmo 2 Bl 0..1kQ
0k 0..10kQ

100 k 0..100 kQ

Rozsah 0...10 k0 Priklad

2o NN -0 S

Nastaveni pro minimalni
vstupni signal

' MIN A Nastaveni zobrazeni displeje
pro minimalni hodnotu

vstupniho signalu

-89999...899999

- umfsténi desetinné tec¢ky nema vliv na zobrazeni
displeje

- rozsah nastavent.

@ -

22 | NAVOD K 0BSLUZE OM 402PID

5 Pfipojeni

D -2 orar [l 20RAT  2drafove
E 3DRAT 3-dratové

4DRAT  4dratové

Typ pfipojeni - 3 drétové > PRIPOJ = 3-DRAT Priklad

- desetfinng tecka se po potvrzeni hodnoty
automaticky presune

Zobrazeni pro 0 Chm > MIN A Priklad



7 77N 'I-“ NASTAVEN

MAX A © @ —_— 00 Nastaveni pro maximalni ~ —p @ N
- - vstupni signal @ H
- 0

@

Y ¥

Ve
' MAX A Naslave_nl ?uifrazenl displeje
pro maximalni hodnotu
psvEnholsTanil - desefinnd fecka se po pofvrzeni hodnoty
- rozsah nasfaveni: -99988...989999 Bwitagilelsy [pEEuTE
- umisténidesetinné te¢ky nema vliv na zobrazeni
displeje @ -100
Zobrazeni pro 10 kOhm > MAX A =10000 Priklad
o o ) o
O WG O EEE o EEE O B 0 BEE ©
"~ "~ g g 23 "~
u.
-
51 r
y 7 I

& < |

@

© I

|
L—

Nastaveni zobrazeni
' ZOBR.A desetinné tecky

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky @ = (0000
v méficim rezimu

o000 S © [zomn

NAVOD K 0BSLUZE OM

LIGHT 5.

MOD > OHM

MERIC

402PID | 23



MERICIMOD > RTD-Pt

l'?fg N——

Typ "RTD-Pt"

A o
gl 0] e-500] cu-ikof us-100] RU-50] RU-100 JYRWE

= © M © &

y

®-"
@

y

Volba méficiho rozsahu
pristroje
Méfici rozsah

EU-00 Pt 100 (3 850 ppm/°C)

[ DEF JER 00| B EUS00  Pi500 (3850 pom/C)

o BN Pt 1000 (3 850 ppm/C)
Us100 Pf100 (3 820 ppm/°C)
RUE0 Pt 50 (3 910 ppm/°C)
RUFIOD Pt100 (3 910 ppm/C)
RN & IEEN @ EEE © [ PriPOd
Yy v 7“ P ===

I()_>

PRIPOJ Volba typu pfipojeni snimaée
——
D -2 orar 5 fipojent
E 2-DRAT 2-drétové
= R 3-dréfove
4-DRAT 4-dratové
2-DRAT O  3-DRAT NCARIFTTTYY
F v

24 | NAVOD K DBSLUZE OM 402PID
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/ /N

Ve

&m oo

4

'®—> —®

©
o000 JRES

-

©

vy

(1] 34

' Nastaveni zobrazeni
ZOBR.A desetinné tecky
- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky @ = 0000
v méficim rezimu

[ © IR © [ ze0ana

NAVOD K DBSLUZE OM 402PID | 25

MERICI MOD > RTD-Pt



MOD > RTD-Ni

MERIC

26

A —

"d p——ii1 11—/
Typ 'RTO-NI"

e .
P b e “o e

L © N
|
o~ IERENENER - o
@ 4

Volba méficiho rozsahu
pristroje

@D -Ni1000-6 000 ppm/C

Méfici rozsah
5.0k Ni 1000 (5 000 ppm/*C)

B.2-k Ni 1000 (B 180 ppm/°C)
5.010k Ni 10 000 (5 000 ppm/°C)
6.2-10k Ni 10 000 (6 180 ppm/*C)

oo BOR oz ROR oo ROREE

MOD

v 7‘1 P m—mm— ==
I()_>

®-"
o L TR

\

PRIPOJ Volba typu pfipojeni snimace
——
D -2 orar 5 fipojent
E 2-DRAT 2-drétové
= R 3-dréfove
4-DRAT 4-dratové
2-DRAT O  3-DRAT NCARIFTTTYY
Yy
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NASTAVENI LIGHT 5.

/ /N
A P ——————————— Bl 2
¢ ! © ok - © X a
SR @ — ) 0000 [RNCOR s} 'E
_________________ 4 A
@ - .
y JZo sy \astaveni zobrazeni O
desetinné tecky >
- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky @ = 0000 \5
v méficim rezimu >E
SLL
>

0000 HO) © [ zADANA

vy

(1] 34
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5. NASTAVEN

/C

MOO > T,

MERIC

LIGHT

Typ T/C

b Vo
©

©—

@

Z——

11 /7

Volba typu termoélanku

Typ termoglanku

T/C B B
TC E E
[ DEF JERISRNG T/C J J
=] TC K K
= BN N
T/C R R
TC s s
e T T
TCL L
Typ termoélanku “K" Piiklad

a0 3

28 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

PRIP Volba typu pfipojeni snimaée

Pripojeni
_ méfeni sf. konce na svar-
D -exc B NTTC kach pristroje *
= méfeni st. konce na svor.
=l INT.2TC kach pfistroje a antiseriové v/
o zapojenym ref. T/C
celd soustava pracuje ve
EXTTTC  shodngakonstaniniteploté  *
EXT.2TC s kompenzaéni krabici v

Volba typu pfipojeni snimage > PRIPOJ = EXT. 2TC Priklad
BT @

Pro typ termoclanku "B" nejsou polozky Metoda a postup nastaveni studenych

'PRIPOJ" a "TEP. SK." pfistupné konct je popsédna v samostatné kapitole,
viz. strana 90




NASTAVENI LIGHT 5.

/ /N
Vo =
@ Nastaveni feplaty @ E[
TEP.SK| @ - studeneho konce - @ H A
S 0
a
@ Q
4 =
Nastaveni teploty studeného \D
TEP.SK. [l 5
- rozsah: 0...99°C s kompenzagni krabici >§
aD =
i i i . .
3| - IR © EE O EEG - G C [ o
A P ——————————— Bl
F v ! ! )
‘ | o K
I I
| S ® o
L e e e e = 4

' Nastaveni zobrazeni
ZOBR.A desetinné tecky
- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky @ =0000
v méficim rezimu

0000 HO) © [ zaDANA

NAVOD K DBSLUZE OM 402PID | 29



MOD > DU

MERIC

Typ 'DU"

Z——

vstupni signal

Nastaveni pro minimalni —_—

11 /7

Nastaveni zobrazeni displeje
MIN A pro minimalni hodnotu
vstupniho signalu

- rozsah nastaveni: -99999...999999

- umisténi desefinné fecky nema vliv na zobrazenf
displeje

Zobrazen

-

ro poéatek > MINA =0

vstupni signal

Nastaveni pro maximalni  —p

- desetinna tetka se po potvrzeni hodnaty
automaticky presune

@ -

30 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

Nastaveni zobrazeni displeje
MAXA pro maximalni hodnotu
vstupniho signalu

- rozsah nastavenf: -89898...999999

- umfsténidesetinné te¢ky nema vliv na zobrazenf

displeje

- desefinnd fecka se po potvrzeni hodnoty
automaticky presune

ad -

Zobrazeni pro konec > MAX A = 5000 Priklad

D) ¢ EEQ ¢ EEE - mE
EECH - EEEE - EBEE - EEET

[ cooo JIO 000 D




/ /N

Vo

' ®— —@

72057 JECIE 0000 | o000 | o000 oooof eiov T
L

-_——

Yyv

(1] 34

Nastaveni zobrazeni
' ZOBR.A desetinné tecky
- zde se nastavuje umisténi desetinné fecky @ =(000.0
v meficim reZimu

Zobrazeni desetinné teky na displeji > 000.0 Priklad

R © (2o

Kalibrace po&étku a konce rozsahu linedrniho
potenciometru je na strané 43
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MERIC



MOO > RTD-CU

MERIC

w?fg e

p——1t1 11 /7

Typ 'RTO-Cu’

b Vo e o

@—»:_J

)

O-"

\

)

y

4

©©
F0 3

Ve
anha mericlhn rozsahu
@ = 42850 Méfici rozsah
P 42850 Cu50 (4285 pom/'C)
=) 428100 Cu 100 (4 285 ppm/C]
428-50 Cu 50 (4 260 ppm/“C)
426100 Cu 100 (4 260 ppm/°C)
428-50 [NOYM 423-01 NN 426-50 NCANITTINN]
v 7‘_( F-- T T T s bl

L@ —o! © X
[ 4-DRAT S

Ve
PRIPOJ Volba typu pfipojeni snimace
Pipojeni
aD -2 . oun
E 2-DRAT 2-dratove
[l 30RAT  3drétove
4-DRAT 4-dratove
2-DRAT [OM  3-DRAT INCARIIFILYY
\
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NASTAVENI LIGHT 5.

2
Q
a
=
o
@ ' A
0

y Nastaveni zobrazeni R
ZOBR.A desetinné tecky g

- zde se nasfavuje umisténi desetfinng fecky @ = 0000 >
v méficim rezimu Q
(s
LU
>

[ oo0o RN o000 JER PN

\ 2R |
34
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2SS =4y
cofe=" e
5. NASTAVENI LIGHT !,d | —

(A @ Nastaveni Zadané @ H
AN ©— I —- ® O
0

@

Vs

4 DANA Nastaveni Zadané hodnoty

- rozsah nastaveni: -99888...888999 @ = 50,00

[ s00; NON 5000 RO 5000 RGN 5.0 RO 500 RER )

Volba typu regulace
P TYPR. typu reg
Regulace
'l PROP. Proporcionalni
@ =PID E Pl Proporcionalng - integraéni
o0 Proporcionaing - infegrai -
deriva&ni
B © [ eroe
Yy
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NASTAVEN

LIGHT 5.

/ /N

AL

y > - Nastaveni proporcionaini  —p
PROP, @ 100 konstanty
@

Ve
' Nastaveni proporcionalni
PROP. konstanty
- rozssh nasfaveni: 0...999939 D -0
. o o 9.
@ o o @ B ©
iy £ = ~
yy 7

©
P INTEG @—» E::;f;/:tnyunmgracm —_—
@

ONE)
o0 )

Ve
y Nastaveni integraéni
INTEG. konstanty
- rozsah nasfaveni: 0,00001..398989 { DEF JERIEN)
o o 9. 9.
BT O BT - S0 © B [ oo
iy £ ™ o~
vy
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Nastaveni derivacni .
konstanty

Nastaveni derivaéni
konstanty

- rozsah nastavenf. 0...999889 @ =100

Nastaveni konstanty > DERIV.

S 0 EED © EEG © S O B o

Priklad

lo— —o! O

Sy o | v Javatoo f poxac § o | proc SR
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S g 4
y Volba funkce pfi vypadku
VYP napéjeni
Funkce
VYPNI Regulace se vypne
@ = VYPNI PEVNA Regulace na pevnou hadnatu
Regulace budefizena analogovym
& ANALOG vstupem ,Zadand hudnmag
< Regulace bude pokratovat tam
[l POKRAC. | 4¢ skoncila pred vypadkem
Polozka ,ANALOG" je piistupna pouze s rozsifenim = Regulace bude pokratovat od
vstup ,Zadand hodnota® KROK zatatku posledniho zpracovéva-
ného kroku
Regulace bude pokratovat od
PROG. zacatku posledniho zpracovava-

ného programu

Priklad




NASTAVENI LIGHT 5.

A/ /A
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5. NASTAVENI LIGHT

11 /7

'MEZ L1 @ —_— - Nastaveni meze limity 1 —_

Vs

y Nastaveni meze
MEZ L1 pro limitu 1
- rozsah nastavent: -99988...999999

- pfipadnou zménu hystereze nebo zpozdéni . L
sepnutf Ize provést v ‘PROFI" menu @D Hystreze™=0, .Zpozdeni=0

Nastaveni limity 1 > MEZ

.
2

YV =

©
o mmE
@

Ve

Nastaveni meze
o

- rozsah nastaveni: -89999...999988

@D ©
- pffpadnou zménu hystereze nebo zpoZzdéni ., o
sepnutf Ize provést v 'PROFI" menu QD Hystreze'=0, .Zpozdent'=0

5 " ” ” ” o
0i - I IR © I ¢ R - EEa
i i i B E :
G - O
[Coos RO ooosa: S
!

£y
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@

Nastaveni meze —_—
EZL4 @ ﬂ limity 4

'—L

Nastaveni meze —_— @ R
limity 3 C

Ve
EZ Nast.av.em meze
pro limitu 3
- rozsah nasfaveni: -99998...999999 @ - 80
- pfipadnou zménu hystereze nebo zpoZzdéni . .
sepnuti |ze provést v "PROFI" menu @ JHystreze'=0, ,Zpozdén
mity 3 > MEZ L 3 = 85 a
e
®®-®-®-®m®
0
& :—. * nasledujicf polozka menu je Zavisla
@ @ © AR AT
Y

OXG)
)

Ve
MEZ Nasl_av_em meze
pro limitu 4
- rozsah nasfaveni: -99998...999999 @ - 80
- pfipadnou zménu hystereze nebo zpoZdeénf . e
sepnuti Ize provést v "PROFI” menu @ Hystreze'=0, ,Zpozdén('=0
Nastaveni limity 4 > MEZ L 4 =103 Priklad
o
03 03 * nasledujici polozka menu je zavisld
© @ @ P
\/
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M > ANALOGOVY VYSTUP

REN

SE POUZE S ROZS

Z0BRAZ

@

Z——

11 /7

vV Nastaveni typu analogového
M vystupu

Rozsah
0-20mA 0..20 mA
Erd-T 4..20 mA signalizace prerugeni proudové smycky a s indikaci chybového
hiageni (<36 mA)
g 4207 4..20 mA signalizace prerugeni proudové smyeky (<3,6 mA]
z Er4-20mA 4..20 mA s indikaci chybového hlaseni [<3,6 mA)
& 4-20mA 4..20 mA
Ll 05mA 0.5 mA
02V 0.2V
05V 0.5V
0oV 0.0V
+10V +0V

aD -+20m
Typ analogového vystup

200 O 0-5nA O —o-2V Il o IOl -0« IS8

Priklad

Prifazeni pocatku rozsahu  —p : R[
analogového vystupu @ .I
[

A

40 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

Prifazeni hodnoty displeje
poéétku rozsahu analogového

- rozsah nastaveni: -999889...999999 @ =@
Hodnota displeje pro pogatek rozsahu AV > MIN AV. = 0 Priklad

Polozky pro ‘Analogovy vystup' jsou
pfistupné pouze pokud je piistroj obsahuie.




NASTAVEN

LIGHT 5.

Prifazeni konce rozsahu
analogového vystupu

M > ANALOGOVY VYSTUP

AX AV. Eﬁh_zsnl’ hodnoty displajs
onci rozsahu analogového

vystupu

- rozsah nastaveni: -99998...999999 @ -100

Hodnota displeje pro konec rozsahu AV_> MAX A. Priklad

[ oo oo ool oS
0 & 2 A

REN

SE POUZE S ROZS

Z0BRAZ

Nastaveni médu analogového
MOD AV. e

Funkce
PRIDAT Zvysuj hodnatu regulované veliciny
El UsRAT Snizuj hadnotu regulované veliginy
: 0BOJI ZvySuj/snizu] hodnotu regulované velitiny, s nulou uprostred
E PRID. I Zvysuj hodnotu regulovang veliginy, inverzni vystup
UBRA. | Snizuj hodnotu regulované veliginy, inverzni vystup
0BOJ. I Zvysujfsnizuj hodnotu regulované veliginy, s nulou uprostied, inverzni vystup

@D - ProAT

M6d analogového vystupu - UBRAT > MOD

1 - WE ©
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I !
‘h@’ e~ —0 © X
EEY ©— NEE R

@ 4

MENU Nastaveni typu menu
LIGHT/PROFI PROFI > menu PROFI, kompletni menu pro

nastaveni celého pristroje
> stromova struktura menu

LIGHT > menu LIGHT, jednoduché menu, které
obsahuje pouze nejnutnéji polozky potfebné
pro nastaven( pristroje

> linearni struktura menu @ = LIGHT

Menu LIGHT > MENU = LIGHT Piiklad

BEED =

Naévrat k vyrobni kalibraci
o

- v pfipadé chybné kalibrace je mozny navrat
k vyrabnf kalibraci

Obnova vyrobni kalibrace > ANO Priklad
©

- Pred provedenim zmén budete vyzvanik potvrzeni
Vagf volby (AND)

KALIB,

\ 4 7(_( I@—» <—®I
° = — | N
@

OB.NAS Navrat k vyrobnimu nastaveni
- J RiEe - pokud jste si v "‘PROFI" menu uloZili Vase
I . B L uzivatelske nastaveni je mozne se k menu vratit
- v pfipadé chybného nastavenf je mozny navrat (volba ‘UZIVAT.")

k vyrabnimu nastavenf

L | - nacteni zakladniho nasfaveni polozek v menu
Typ ,0C" O 44 - obnova se provede pro aktudlng vybrany typ (OEF)

vstupu piistroje (volba "TYP')

Typ "PM"
Tvo DrM N
Typ ‘RTOPH ED 44 —— T i die 1y .

. e nasledujicl polozka menu ie zavislé dle typu piistroje,
Typ ‘RTONI EQ 44 OB .NAS. < pro fyp 'DU" > K. MIN'
yp'T/ct B aq

Typ 'DU" 3 a3
Typ "RTO-Cu" D 44
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7 77N 'I-“ NASTAVEN

Typ ‘DU’

{7
© népis blika

g ©

N ©
® Y

Kalibrace vstupniho rozsahu
- béZec potenciometru je
v poéateéni poloze

Pouze pro typ “DU"

- pred potvrzenim blikajictho napisu "YES" musf byt
jezdec potemciometru v dané klidové poloze

atku rozsahu > K. MIN Priklad

A
vy © napis bliké
o — ©
® bi

Vs

Kalibrace vstupniho rozsahu Pouze pro “pu”
K.MAX - béZec potenciometru je ST
v koncové poloze

- pred potvrzenim blikajictho napisu "YES" musf byt
jezdec potemciometru v dané klidové poloze

Kalibrace konce rozsahu > K. MAX Priklad

© [
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Volba jazyka v menu pfistroje

- volba jazykoveé verze menu piistroje @ = CESKY

Volba jazyka - ANGLICKY > JAZYK = ANGLIC.

=Y - EEE

Nastaveni novéha
pristupového hesla

44 | NAVOD K DBSLUZE OM 402PID

Nastaveni nového
pristupového hesla

- vstupni heslo pro menu LIGHT - pfi ztrété hesla se obrafte na Vaseho spravce

zatizen(
- rozsah ¢iselného kddu: 0...9999
- prinastaveniho heslana "0000" je vstup do menu
LIGHT volny bez vyzvy k jeho zadanf a -o
Nové heslo - 341 > HES. 41 Priklad

-O-OC-C-C
R © ERA - EEO - EED - RO ©




LIGHT

777 7N m NASTAVEN

v
@ typ pfistroje SW: cislo fyp vstupu

Coe NER 0 [ o ozpioff 7s-oo ]
©
® J

Ve

IDENT Verze SW pristroje

- na displeji se zobrazf typové oznagen pfistroje, - pokud ma verze SW na prvnim misté pismeno
&islo SW, verze SW a aktudini nastaveni vstupu pak se jedna o zakaznicky SW
(Méd) - po ukonéenti identifikace dojde k automatickému
opusténi menu a navratu do méfictho rezimu

Névrat do méfictho rezimu
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NASTAVEN/
PROFI

Pro zkusené uzivatele

Kompletni menu pristroje

Pristup je blokovany heslem

Moznost sestaveni polozek do USER MENU
Sfromova sfrukfura menu

6.0 NASTAVENI “PROFI"

PROFI Kompletni programovaci menu
- obsahuje kampletnf menu pristroje a je chranéné volitelnym ciselnym kddem
- urtene pro zkusené uzivatele
- z vyroby je prednastaveno LIGHT menu

Prepnuti do “PROFI" menu

@ + ° « vstup do PROFI menu
- povoleni pro vstup do PROFI menu nenf zavislé na nastaveni v polozce SERVIS > MENU
- pfistup je chranény heslem (pokud nebylo nastaveno v polozce SERVIS > N. HESL. > PROFI =0)

@ + 9 - vstup do PROFI menu, po prednastaveni v polozce SERVIS > MENU > PROFI
- pfistup je chranény heslem (pokud nebylo nastaveno v polozce SERVIS > N. HESL. > LIGHT =0)
- pro vsfup do LIGHT menu Ize pouzit hesla pro LIGHT | PROFI menu
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6. NASTAVEN

 PROFI !%tg —

| —! 11—
6.1 NASTAVENI "PROFI" - VSTUP
A
V tomto menu se nastavuiji zakladni
T
® Q— -—0 parametry pristroje
© I h
Nulovanf vnitfnicl
‘ NULOV. hodnot

Volba méficiho rozsahu
KONFIG. a parametrd méfeni
Nastaveni data a ¢asu
HODINY pro rozsifeni s RTC
Nastaveni funkcf
externich vstup(

Pritazenf dal$ich funkef
KLAVES tlagitktim na pfistroji

6.1.1 NULOVAN( - TARY

? Nulovani vnitinich
@ 9 —_ - o NULOV. hodnot
(N vSTUPY NULOVIPN.TARU y NBTGIY ulovani fary
‘ KANALY || KONFIG N.MM ' N.MM Nulovani min/max hodnaty
WSTUPl HODINY ’ N..PAMl
- nulovani pameéti pro uklddani minimalnf

t a maximalnihodnoty dosaZené po dobu méreni
y N.PAM Nulovani paméti pristroje
& [ Pros] [FUves

- nulovani paméti s Udaji namefenymi v rezimu
‘RTC"
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NASTAVEN! PROFI

6.1.2a VOLBA RYCHLOSTI MEREN(

[

— — o1

TTEPSK.
— gy 1

~ pasu
™ —— . !

veDENI,

o—>

40,0 méfeni/s
20,0 méfeni/s
10,0 méreni/s
5,0 méfeni/s
m 2,0 méfeni/s
m 1,0 méfeni/s
0,56 méfeni/s
0,2 méfeni/s
m 0,1 méfeni/s

6.1.2b VOLBA TYPU ,PRISTROJE"

?
?\ NULOV][ MER/S|[ DC]

| WSTUP] [HODINY||  MOD|[  OHM|
(PRIPOJ] [RTD-PY]
Ves| Tep SK [RID-Ni)

avatv| IR G [ 7 @

TYP Volba typu ,pristroje”

- na volbu konkrétniho typu “pfistroje’ jsou
vazany pfislusné dynamicke polozky

DC DC voltmetr

Monitor proces(

OHM Chmmetr

Teplomér pro Pt xxx

Teplomér pro Ni xxxx
Teplomér
Tc pro termoclanky

U Zobrazovat pro linedrni
potenciometry

RTD-Cu Teplomér pro Cu xxx

Pl
o o
~+
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6. NASTAVENI PROFI

Programovaci sch

1428]| ® + © [ HESLO| @ | K=) ) Piistupové heslo

+ € _po nastaveni v polozce "MENU"

r
°
Y
€ o
[ NULOV] @ ) © N.TARU o N.MM o N.PAM.O 4
Y
e
[KONFIG] © [ MER/S| © ) @01 ¢ 02 #e# 200 * 400 © 4
ry Py
@ e é
[ TYP|© ) @DC e PMese T/C e DUO {
Y
e é FILTR] © PHOD.FA| © ) © ZAKAZ oo ZAOKR O
[ voo] © 5
[ o) € L)
. Nastaveni vstupu, rozsahu -
------ a zobrazen PKON.FA] @ 0

.
[oe];* - ) @ 60mV e 150mV * 300mV * 1200mvV @ 4

ZOBR.A| € ) © 0000 ® 0000 **e PLOV.T® 4

]
[PMJ:" - ) @ 0-5nA » 0-20mA see 0-40V » E4-20 © 4 l é

'
OHM:" - ) @ 01k 1k * 10k * 100k © 4 P UKLA @ ) @NE o VSE o UVNITR o VNE @ 4

o © 5000
-
: e é
O7€ - )@ T/CBeT/CEeee T/CT e T/CLO( PSKUTEC] @ ) @ KANA  FILA ©4
] ° -~
v
©

[58]: -  LINPOT
| f TYPR}Q » @ PROP. e P1 e PID @ ¢
[RTD] * - ), @ 428-50 ¢ 428-01 ® 426-50 ¢ 426-01 & ¢ [~) é

4

P P08 @ 100
i
(-]

v

P iiEs] @ 100
&
eIV @ 100

(PRIPOJ} @ ) © INTLTC ees EXT2TC© { e 8

1
:\ - ) © EU-100 ® EU-500 ® EU-1k eee RU-100 @ 4
1
f\ - ) ©50-1k ® 62-1Kk ® 50-10k * 62-10k @ {

v

TIPSR © 0 SATUR| © ) @ ANO » NE @ ¢
= =
o LK)
THODINY © Qo P WPAD] @ ) @ VYPNI. » PEVNA see PROG. © ¢
eé
i

v

(-]
VNAX] @ PUSTMM] @ ) © ZAKAZ o KAN.A o FILA @4

[ BXTVS] @ [ BEXT.1] @ )@ VYPNUT ¢ HOLD eee STAR.P. @ {
Py
© ° é
l [MHOLD] @ ) @ DISPL.® DIS+AV.e D+AV+L.e VSE @ 4
©

[KLAVES] @ | LEFT| @ [ FN.LE] © ) @ ZAKAZ o NULMM  NUL.TAR.® MENU eee STAR.P. © {

)
‘ DDC.LE‘ © ) © ZAKAZ ® KAN.A.® FIL.A @ MAT.FN.e MIN © MAX.® LIM.1 eee PTARA e STKON.Q 4

©
[MNULE] © p@LIMI e LIN2.eLIN3 e LIN4 e ZADANA © ¢
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éma PROFI MENU

©
o
]W\gﬁﬁ\g ) © NE » ANO © 4 [ MENU] @ ) @ LIGHT * PROFI © 4
T P/ START] @ 000000 L2
googooo [OBNOVA| @ [0B.KAL] @ [ ANO|
PBERIOD] © 000000 ° LA
T LM1 @ P VSTLL] @ ) @ ZAKAZ o KANA  FILA o MIN.o MAX.© 4
ot o
I MOD L1| € ) @ HYSTER e OD-DO ® PROGR.® READY @ 4
PP 11| © ) © SPINAC » ROZPIN©4
L MEiLez
Lo FiBieo
L Lm4 V'ZAPL1 ©0
V' PL1 ©o0
VCAsu (=X
'CCELK a 10
V'CWP © 05

DATA| © _BAUD| © ) © 600 * 1200 » 2400 ses 115200 » 230400 © 4

N

{ANALOG' © PVSTAV] © ) © ZAKAZ © KANA ® FILA © MIN o MAX. © {

-~ °
TYPAV) @ )@ 0-20mA ® Erd-T @ 4-20 T @ Erd-20 ® 4-20mA ® 0-5mA ® 0-2V e 0-5V @ 0-10V * +-10V @ {

©
PRODAV] © ) @ PRIDAT  UBRAT o 0BOJI e PRID.1.e UBRA.I.e 0BOJI © 4

|sp eﬁRVALE © P OKANAFILA ® MIN eMAX © 4

f JAS efﬁ 9}00% 250 @ 50% ® 75% ¢100% @ 4

Pri prodleve delsi nez 60 s se programovaci
rezim automaticky prerusia pristroj sém opéet
F POMOCl Q ) © 0% * 25% @ 50% o 75% *100% @ { prejde do méficiho rezimu.
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6.1.2c VOLBA MERICIHO ROZSAHU

? Volba méficiho rozsahu
@ 9 . oc OHM ~— o pFistroje
? [ NuLov][ Mer/s|[ eomv] [ 100R| CID e —

80 mV

(anaty| EEIER [ e (350w [ 1K

150 mV +150 mV,
300 mv +300 mvV
1200mv 2V

"PRIPOJ' Méfici rozsah
LPR&DOJJ 1200mV o e
'"TEPLSK! 020mA  0.20mA
ﬁ — j 420mA 4.20mA
. POSUN| 02V 2V

— 05V, 45V
"VEDENI' 010V, 0V
L

040V +40 V.
Er4-20 4...20mA, s chybovymhlagenim
podtetent” [ < 3,36 mA)
Méfici rozsah
100R 0..100 0
Tk 0..7kQ
0k 0..10 kQ
100 k 0..100 kO
Mérici rozsah
EU-I00 Pt 100 (3 850 ppm/°C)
EU-600 P 500 3 850 ppm/°C]
EU-kO Pt 1000 (3 860 ppm/“C)
Us-100 Pt 100 (3 920 ppm/C)
RU-60 Pt 50 (3 910 ppm/°C)
RU-100 Pt 100 (3 910 ppm/°C)
Menu Méfici rozsah
6.0k Ni 1000 (5 000 ppm/°C]
627k Ni 1000 (8 180 ppm/“C)
5.010k Ni 10 000 (5 000 ppm/°C)
6.2-10k Ni 10 000 (6 180 ppm/°C)
Menu Méfici rozsah
428-50 Cu 50 (4 280 ppm/°C)
42801 Cu 100 (4 280 ppm/°C)
42650 Cu 50 (4 260 ppm/°C)
42601 Cu 100 (4 260 ppm/°C)
Typ termoclanku

=

(=)
—|H|w|o|z|~|c|m|o
~|H|o|o|z|~|c|m|o
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NASTAVEN

PROFI

RTD[JoHMT/¢]

6.1.2d VOLBA TYPU PRIPOJENI SNIMACE

© & | NuLov][ MER/S|[2-DRAT| CID

| WSTUP] [ HODINY||  MOD|[ 4-DRAT]

t | PROG]|KLAVES]| POSUN]
e VEDENI

>

© &M [ NuLov] [ MER/S][INTITC

| o\ 1- [IRG| e

[ WSTUP][HODINY] [ MoD][ EXTLTC] €D

© | PROGJ[KLAVES] | TEP.SK]

Volba typu pfipojeni
PRIPOJ snimace
RTD|OHM|
2_DRAT 2-dratoveé pripojeni
3-DRAT 3-dratové pripojeni
4-DRAT 4-dratové pripojeni

3

Méreni bez referenéniho
NT.1TC termoélanku

- méfeni studeného konce na svarkach piistroje

Meéreni s referenénim
T21C termoclankem

- méfeni studeného konce na svarkach piistroje
s antiseriové zapojenym ref. termoclénkem

Méfeni bez referenéniho
termoclanku

- celd meéfici soustava pracuje ve shodne
a konstantni teploteé

Méfeni s referenénim
EXT2TC termoclankem

- pfi pouziti kompenzaéni krabice

Metoda a postup nastaveni studenych
konct je popséna v samostatné kapitole
na sfrané 80

Pro typ tfermoclanku "B" nejsou polozky
"PRIPOJ" & "TEP. SK." piistupne
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6. NASTAVEN! PROFI , —
6.1.2e NASTAVEN( TEPLOTY STUDENEHO KONCE [T/¢]
A
Nastaveni teploty
g e -— o TEP.SK. studeného konce
° VSTUPY ‘ NULOVJ ‘ MER/S‘ ‘ 230‘ - rozsah: 0...99°C s kompenza¢ni krabicf

b [kanay| CEIEE [ ) @ -

| WSTUP] [ HODINY|[  MOD]
| SERVIS|| EXT.VS][PRIPOJ]

o [ Proo) [xuaves) IR

6.1.2f POSUNUTI POGATKU MERICIHO ROZSAHU IRTDNOHM|

$ Pnsunuh poéatku méficiho
® o— —0 POSUN sahu
[~ W \/STUPY ‘ NULOVJ ‘ MER/S‘ ‘ 00‘ - v pfipadech, kdy [e nufné posunuti potatku

rozsahu o danou hodnotu, napf. pfi pouZiti
snimate v méfici hlavici
- zadéva se pfimo v Ohm (0...9998)
VYSTUP| | HODINY MOD & pEF B
| SERVIS|| EXT.VS][PRIPOJ]

,m-

[EEPI KOMPENZACE 2-DRATOVEHD VEDEN( IRTDNOHM|

A
1\ Kompenzace

@ e ‘—o VEDENI 2-dratového vedeni

© S | MoVl MER/S][ ANO] - pro sprévnost méfeni e nuiné vady pii

2-dréfovém pripojenl provést kompenzaci

i -KANALY KONFIG - vedenf
- pred patvrzenim vyzvy na displeji ,ANO" je

‘ VYSTUPJ ‘ HOD'NY‘ ‘ MOD‘ nutné nahradit snimat na konci vedeni zkratem
[SErRViS| [ EXT.vs] [PRIPOJ] @@
} | PROG||KLAVES]| POSUN]

°
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777N ‘l‘ NASTAVENI PROFI
6.1.3 NASTAVEN( HODIN REALNEHO CASU
? HODINY Nastaveni hodin realného
e 9 . — o éasu [RTC)
© BSR4 [ Nuov][  cas] pooooo] Nastaveni asu
| KANALY | [KONFIG] [ DEN] e

DEN Nastaveni dne v tydnu
VS

- forméat Dx (x = 1- pondéli ... 7 - nedéle)

KLAVES DATUM Nastaveni datumu

- format DOMM.RR

6.1.4a VOLBA FUNKCE EXTERNIHO VSTUPU

Volba funkce externiho
VS. vstupu

:

VYPNUT | Votup fe vypnuty
| KANALY | [KONFIG] [ EXT.2|[ HOLD| Akdivace funkss HOLD
|

WSTUP] | HODINY]| [ EXT. 3] [ BLOKK]

Blokovani flagitek na pristroji
KAVES, st

LIGHT/PROFI

Aktivace Tary

Nulovani tary

:‘;‘:}r\;aar: hodnoty
amatanieh dat do pamét

pfistroje

?
Q
}

- uloZeni poZadované hodnoty do paméti
sepnutim zvoleného externiho vstupu

Zastaveni regulace

T oTAD A | Spusténi regulace na
STAR'AJ hodnotu vstupu ,Z&dana

Spusténi regulace na pevné
zadanou hodnotu

Soutasné se zde zadanou funkci moze byt hodnota”

vykaonan i start programu, viz. kapitola 6.5
- @@ exT. 1 >HoLD

D
- @D X1 3 >TARA

Uvedeny postup nastaveni je shodny i pro
EXT. 2 3 EXT. 3
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6.1.4b VOLBA FUNKCE "HOLD"

? Volba funkce “HOLD"
M.HOLD

®o— —o [_M.HoLD

(-]

BSR4 | “lov][ ExT.1][ DISPL] "HOLD" blokuje pouze

hodnotu na displeji

| KANALY | [KONFIG] | EXT. 2|[DIS#AV "HOLD" blokuie hodnotu
[ WSTUP)] [ HODINY] [ BXT. 3] [D#AVaL] e dioplel 3 anlogovem

vystupu
1 m “HOLD" blokuje hodnotu na

displeji, analogovém vystupu
° PROG| | KLAVES a vyhodnoceni limit

m HOLD" blokuie cely pfistroj
6.1.5a VOLITELNE DOPLNKOVE FUNKCE TLACITEK
0
Prifazeni dal$ich funkci na
® Q— -—O0 FN. LE. tlagitka pFistroje

[ KANALY] [KONFIG] [ DOWN] " DOC.LE, [ NUL.MM|

- ZAKAZ Tlacitko je bez dalsi funkce
[ WSTUP] [ HODINY| [ UP] "MNU. LE. [ NUL.TA] | 2]

v. Nulovin
[Servis| [ ExT.vs] [ ENTER| E min/max hodnaty

-PROG KLAVES. o
T

- po potvrzenf této volby se v nadfazené dGrovni
menu zobrazipolozka "MNU. LE." kde provedete
pozadovany vybeér

Docasné zobrazenf
DOCH. vybranych hodnot
- po potvrzenitéto volby se v nadfazené Grovni

menu zaobrazfpolozka "DOC. LE." kde provedete
pozadovany vyber

TARA Aktivace funkce tara

[~ o
PROG .— Start programu
[ -

- vybér z programd 1..14

| SIE
Spusténi regulace na pevné
STAR.P. zadanou hodnotu

Soutasne se zde zadanou funkci mize byt
vykonén i start programu, viz. kapitola 6.5

Prednastavené hodnoty TIaéﬁDk@ B SﬁR A“ Spusténi regulace na
. L """ hodnotu vstupu ,Z&dana
i ot e hodnte’
up Zobraz Max. hodnofu
Nastaven( je shodné pro LEFT, DOWN, UP DOWN Zobraz Min. hodnatu
| ENTER ENTER bez funkce
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6.1.5b

[ KANALY] [KONFIG] [ DOWN]
| WSTUP] [ HODINY|[ UP|

| SERVIS|| EXT.VS|[ ENTER]

E

4
® o— -—0
()
|

z

(=19 1B (@) (N (B X (&)=

s
l=ll<l =]
T

EIIEIIE
= = =

=
=

-
[
-
[
-
[
-
[
-
[
-
[
-
[
-
[
-
[

EIM

VOLITELNE DOPLNKOVE FUNKCE TLACITEK - DOCASNE ZOBRAZE!

NASTAVEN

Docasné zobrazeni vybrané
P

- .DOC. LE." > dotasné zobrazen! vybranych

hodnot

- "Dotasné” zobrazeni vybrané hodnoty je na
displeji po dobu stisku tlagitka

- 'Dotasne” zobrazeni Ize prepnout na trvalg,

stiskem @ + “Zvoleng tlatitka’, tofo je platng
do stisku libovolného tladitka

(-
—
[
—
[
—
(-
—
[
—
[
—
(-
—
(-
—
[

rar 1

% L=

o N N

=

2

Docasné zobrazeni je
vypnuté

Docasné zobrazeni hodnoty
"Kanalu A"

Docasné zobrazeni hodnoty
“Kanalu A" po zpracovani

Docasné zobrazeni hodnoty

) "Matematické funkce"

Docasneé zobrazeni hodnoty
“Min. hodnoty"

Docasné zobrazeni hodnoty
“Max. hodnoty"

Docasné zobrazeni hodnoty
“Limita 1"

Docasné zobrazeni hodnoty
“Limita 2"

Docasné zobrazeni hodnoty
“Limita 3"

Docasné zobrazeni hodnoty
“Limita 4"

Docasné zobrazeni hodnoty
"CAS"

Docasneé zobrazeni hodnoty
“DATUM"

Docasné zobrazeni hodnoty
"TARA A"

— e q
P.TARAJ Docasné zobrazeni hodnoty

"P. TARA"

SﬂONj Docasné zobrazeni hodnoty
T

"ST. KON"

Nastaveni je shodné pro LEFT, DOWN, UP
I ENTER
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6.1.5¢ VOLITELNE DOPLNKOVE FUNKCE TLAGITEK - PRIMY PRISTUP NA POLOZKU

=

®e o SR,
© W] [ oo R [ 7.ie) [ R
KANALY|[kONFIG] [ DowN] [EDNEE [ Liv2
‘ ‘ ‘ J ‘ ‘ - ‘ ‘ Primy pfistup na polozku
| WSTUP] [ HODINY|[ UP| | LMy "MEZ. L1"

| SERVIS|[ EXT.VS|| ENTER] [ Lim4 e R
© F’Fimy ph’s”tup na polozku

"MEZ. L.3'

Primy pfistup na polozku
M4 | w7 Lo

Primy pfistup na polozku
ZADANA | £y pris

Nastavenf je shodné pro LEFT, DOWN, UP
I ENTER
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6. NASTAVEN

PROFI

6.2 NASTAVEN( “PROFI" - KANALY

A —

11 /7

V tomto menu se nastavuji parametry vstupni
Easti pristroje

Nastaveni parametrti
KAN.A méficiho "Kanalu A"

Nastaven( parametr(i
méficiho vstupu ,Zadana

Nastaveni parametrd PID
regulace

Volba vstupu pro
vyhodnoceni Min/max

WX Z0BRAZEN( NA DISPLEJI (D¢ fiPm [l DU [OHM]

0
(-]
|

~ ke
WSTUP][ REGUL] PZOBR.A] PPTARA!

 [SERVIS] [MINMAX P ukLA

o [ Proc)
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Nastaveni zobrazeni na
NAST.A displeji
Nastaveni zobrazeni displeje
pro minimélniho hodnotu

vstupniho signélu
- rozsah nastavenf: -88988...988838

- D -om

Nastaveni zobrazeni displeje
pro maximalni hodnotu
vstupniho signélu
- rozsah nastaveni: -99988...889999

- ID - 000

Nastaveni je shodné pro KAN. A i KAN.B

Nastaveni hodnoty “Pevné
¥ p.1ARA [V

- nastaveni je uréené pro pfipad, kdy je nutné
pevné posunout potétek rozsahu o zndmou
velikost

- pfi nastaveni (P. TAR.A # 0) na displeji symbol
T" nesviti

- rozsah nastaveni: -99988...989999

Nastaveni je shodné pro KAN. A i KAN.B




NASTAVEN

PROFI

—00-»
©
|

s, IR PRONFA
VYSTUP,|| REGUL| ’EOBR.A

t [ SERVIS] [MINMAX] 7 UKL.A]

Vaiupni hodnota

Arifmeficky promér
Komstomta FA=5.0

a Plovou filtr
Korstopta FA=5.0

Exponencidni filtr
Komsorta FA=5.0

oD FA Volba digitalnich filtra

- nekdy je vhodné pro lepsfuZivatelské zobrazenf
udaije na displejijej vhodné matematicky upravit,
a k tomu Ize vyuZzit nasleduiici filtry

Filtry jsou vypnuté

Primérovani méfené

hodnoty

- aritmeticky primérz daného pactu ,KON.F. A"
nameéfenych hodnot

- rozsah 2...100

Volba plovouciho filtru

- plovouci aritmeticky préimér z daného pottu
WKON.F. A" naméfenychhodnota akfualizact
s kazdou dalsi hodnotou

- rozsah 2...30

Volba exponenciélniho filtru

- integraeni filtr prvniho fadu s tasovou
konstantou ,KON.F. A" méfenf

- rozsah 2...100

Zaokrouhleni méfené
hodnoty

- zadava se libovolnym &islem, které urcuje krok
zobrazeni
[napt: "KON.F. A."=25 > displej 0, 2.5, 5...)

— i
'KON EA. Nastaveni konstanty
[ |

- fato polozka menu se zobrazi vzdy po zvolenf
konkrétniho typu fittru

Nastaveni je shodné pro KAN. A i KAN.B
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6.2.1d FORMAT ZOBRAZENI - UMISTENI DESETINNE TECKY

Volba umisténi desetinné
P zoBR.A [eH

- pffstroj umoZfuje klasické zobrazeni &isla
s umisténim desetinné tetky i zobrazenf
s plovoucf teckou, umoZiuijicl zobrazenf &isla
v jeho nejpfesnéjim tvaru ,PLOV. T."

0000 Nastaveni DT - XXXX

- D > 1/¢ RTD

000-0 Nastaveni DT - XXX.x

@D - [oc] [pm] DU oMM

Nastaveni DT - XX.xx
0000

0000 Nastaveni DT - X.xxx

Plovouci desetinné tecka

pe
o
=

vsTUPY| [N [ vAsTA| (TIOAY | NE] CID - vl et polctos povolete zEpl hodoly

KANALY a Ng‘ F|LTR‘ ' EDAj‘ VSE‘ - dalsi nastaveniv poloZce "VYSTUP. > PAMET"
[E L =4

(neni ve standardnf vybave)

? Volba ukladani dat do
® S — -—0 r UKL.A paméti pristroje
()

WSTUP][ REGUL] PZOBR.A] P DO A [UWNITR
y C5emns] mie] D I
REGUL Namérena data se ukladaif
Do paméti se ukladaji pouze
UWNITR naméfend data uvnitt

nastaveného infervalu

Do paméti se ukladaiji
pouze namérena data vné

nastaveného infervalu

Nastaven( je shodné pro KAN. A i KAN.B

" AN A | Nastaveni pogateéni
! BD AJ hodnoty intervalu

- rozsah nastavenf: -888...9999

" ~A A | Nastaveni koncové hodnoty
! 30 AJ infervalu

- rozsah nastaveni: -888...9999
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6.2.2a NASTAVEN{ ZADANE HODNOTY

WSTU
\ SERVIS‘ \MlNMAx\ ' PROP.\

£

VYPAD

g o ° 'ZADANA Nastaveni zadané hodnoty
—_— -
@ [ VsSTUPY - ZADANA 5000 (I - rozsah nastaveni: -99999...999999
B @ =50.00
L KANAL KA KUTEC,

o—>

6.2.2b VOLBA VSTUPU SKUTECNE HODNOTY

$ y Volba vstupu skuteéné
@ o— —0 SKUTEC. T
Q ‘ VSTUPY‘ ‘ KAN .A‘ mDANA‘ ‘ KAN ,A‘ - ;Egaegiguggaiﬁgréhosebudevyhudnucovar

I o G [ FiA @

[ SERVIS] [MINMAX] P PROP|

V.
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6.2.2c VOLBA TYPU REGULACE

A
1\ ' Volba typu regulace
YP.R.

©o—

© [vsTuPY][ KAN.A] PZADANA] [ PROP]
ey
Lo:e
ﬁ_% LI ﬁ_& sy i

Proporcionalni regulace

Proporcionalné-integracni
regulace

,
° VYPAD

6.2.2d NASTAVEN KONSTANTY PRO PROPORCIONALNI REGULACI

$ Nastaveni konstanty
(<) ‘ VSTUPY‘ ‘ KAN,A‘ ZADANA‘ ‘ ]_DO‘ @ - nastaven( v rozsahu: 0...998999
} DO cews pecUTeC (o=

P rop
INTEG

DERIV.
f SATUR
° WPAD
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6.2.2e NASTAVEN( KONSTANT PRO PROPORCIONALNE - INTEGRACN( REGULACI

AN
©o— —o e —
? [VSTUPY| [ KAN.A] PEADANA| [ 100| €D -gem’vmzsahu:ﬂ 990999

- =100

ATAR] - KAN.B] PBKUTEC]

y Nastaveni konstanty
INTEG. pro PI regulaci
- nastaveni v rozsahu: 0,00001...999999

D -

o—>

6.2.2f NASTAVENI KONSTANT PRO PROPORCIONALNE - INTEGRACNE - DERIVACGNI REGULACI

? Nast: i konst
© o— —0 pro PID reguieci
Qo ‘ VSTUPY‘ ‘ KAN_A‘ ZADANA‘ ‘ 100‘ @ - nastaveni v rozsahu: 0...899999

8 DEF BT

I | s
RecUL LGN g
- nastaveni v rozsahu: 0,00001...9999399
@

' Nastaveni konstanty
DERIV. pro PID regulaci
- nastaveni v rozsahu: 0...889999

@D -0

2E R
23||2
S|z [=
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6.2.2g VOLBA SATURACE INTEGROVANE SLOZKY

0
© [vsTuPY|[ KAN.A] PZADANA][ NE]
‘ KN PRUTEC] [ A0 €D

WSt
[ SERVIS] [MINMAX] I PROP]
f

° WYPAD

‘.

Volba saturace integraéni
' PROP. slozky

Saturace e zakdzana

ANQ | Saturace je povolena

i

- pokud je saturace povolena, pak brani pfi
velkych regulacnich odchylkach velkému
narGstu infegrované slozky. Zrychli se fim
regulacni proces.

6.2.2h VOLBA FUNKCE REGULATORU PO VYPADKU NAPAJEN(

i\
© [vsTUPY|[ KAN.A| PZADANA| [ WPNI] €D
! s PRRUTEC) [ PEWA

visrur| IR 7 TP ] ANALOS
f

e P \\PAD|
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Volba funkce po vypadku
' VYPAD. napajeni

VYPNI Regulace se vypne
EV Regulace bude spusténa na
pevné Zadanou hodnotu

[ fi
ANALOG. Regulace bude fizena

"~~~ analogovym vstupem
.Z4dana hodnota"

- neni ve standardnim vybaveni piistroje

Regulator bude pokracovat
POKRAC. tam, kde skon¢il pred

vypadkem napéjeni

Regulator bude pokracovat
KROK od zacatku prave

zpracovavaného kroku

Regulator bude pokracovat
PROG. od zacatku pravé
zpracovavaného programu
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( /2% NASTAVEN! PROFI

6.2.3 VOLBA VYHODNOCEN( MIN/MAX HODNOTY

—O0
KA

(DEF}

Volba vyhodnoceni min/
' VST.MM. max hodnoty

- volba hodnoty, z kferé se bude vypotitavat
min/max hodnota

Vyhodnoceni min/max

[z e
Z "Kandlu A" po Upravé

digitalnim filtrem
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6.3 NASTAVEN[ ,PROFI" - VYSTUPY

V tomto menu se nastavuji parametry

—_ vystupnich signali pristroje

VSTUPY
KANALY
VYSTUP,
™ "SaTa | Nastavenitypu a parametrti
t m DATA _ | datového vystupu
° PROG DIS hANﬁOG“ Nastaveni typu a parametrd
[

analogového vystupu

- Nastaveni zobrazeni
SP. a jasu displeje

©
f
o

)
(C]
? PAMET PAMET Nastaveni zaznamu dat

do paméti

!

Nastaveni typu a parametrti
limit

gl

T

15

Fe1r 7
=

=

o
L9 L

!

6.3.1a VOLBA REZIMU ZAZNAMU DAT DO PAMETI PRISTROJE

'PREP 1S Volba rezimu zaznamu dat
-—

VSR PAvVET BWPPREPIS ljl a - volba reZimu pii zapin&ni paméti pistroje
KANALY] | LIMITY START ANO lj| Prepis hodnot je zakazan

STOP
Prepis hodnot je povolen,
ALO! nejstarsi se prepisuijf

nejnovejsimi

©
|
o

i\
®
°
|
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6.3.1b NASTAVEN( ZAZNAMU D,

0 PAMETI PRISTROJE - RTC

NASTAVEN

PROFI

Nejmensi mozna rychlost zaznamu je 1x za den, nejrychlejsi je 1x za sekundu. V mimo-
radnych piipadech Ize nastavit Bx za sekundu nastavenim periody zaznamu 00:00:00
Tento mad neni doporucen, kvili velké zatézi paméti. Zaznam je realizovén v tasovem
okné, které plati pro jeden den, nasleduijici den se situace ciklicky opakuije. Dale zaznam
mize byt omezen oknem zaznamU, kdy se zaznamenavaji bud zaznamy vné nebo uvnitt
intervalu. Doba prepisovani Ize urcit z poctu zaznamenavanych kanald a periody ukladan.

Start zdznamu dat do
paméti pfistroje

- forméat gasu HHMM.SS

Stop zaznamu dat do paméti
pristroje

- forméat gasu HHMM.SS

Perioda zdznamu dat do
paméti pristroje

- uréuje periodu s jakou bude hodnota

zapisovana v infervalu ohranicenym tasem
zadanym v polozkach START a STOP a plati
pro jeden den, stim, Ze plati ipro kazdy
nasledujici den bez omezenf

- forméat gasu HHMM.SS
- polozka se nezobrazi pokud je zvoleno v menu

.VSTUP > EXT. VS. > UKL. A"
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MODO > HYSTER - 0D - BO « BAVKA

z

POPIS FUNKCE RELE

VYP. « +H/2 + 3P

LIM - 2,5P

ZAP. - H/2 - 2P

TYP > SPINAC ()

spinacirels | [l

li LED -

Rozpinaci relé : | i
TYP > ROZPIN. T T T U T T
Signalizace LED | i

o
2
%444
H
5
E
g -
2
o
o
r
v
o
o
o
Q

P
PP, P
Spinaci relé -
TYP > SPINAC T

P

li LED

Rozpinaci relé
TYP > ROZPIN. I [l

Signalizace LED

HYSTER”

Z>0- Spinaci relé
TYP > SPINAC
lizace LED

Z <0- Spinaci relé

TYP > ROZPIN.
li LED

Z>0- Rozpinaci relé
TvP> SPINAC

Signalizace LED

Z <0-Rozpinaci relé
TYP > ROZPIN.

Signalizace LED
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6.3.2a VOLBA VSTUPU PRO VYHODNOCEN( LIMIT

NASTAVEN! PROFI

i\
© o—

-—0

© [vsrupy] [ paveT] AN (SN [ 2
} [iwary) IR [ L12] Pivoo 1] [ KAvA) €D

EME ~ DATA [ LM3|PTYPLL][ FILA

[ SERVIS] [ANALOG| [ LIM4]PVEZLL [ MIN]

is.i

Pzap.L1

y VST.L1 Volba vyhodnoceni limit

- volba hodnoty, z které se bude vyhodnocovat
limita

-@Z Vyhodnoceni limity je
ZA vypnuté
Z "Kandlu A" po tpravé
digitalnim filtrem
MAT.FN. Z "Matematické funkce

Z "Max. hodnoty"

E

Nastaveni je shodné pro LIM 1, LIM 2, LIM 3
iLM4
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LBA TYPU LIMIT

PROFI
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[ SERVIS][ANALOG| [ LIM 4] PVEZ.L1]

P
Pzapis
Pwp.a]

— _
PeasL,
P CELK;
¥ cwe,
Y czne,
P neciT,

T

11 /7

Volba typu limit

Limita je v rezimu "Mez,
hystereze, zpozdéni"

- protentarezim se zadavaji parametry ‘MEZ. L."
pfi které limita bude reagovat, *HYS. L." pasmo
hystereze okolo meze (MEZ +1/2 HYS) a ¢as
“CAS. L." uréujici zpozdéni sepnuti relé

Okénkova limita

- pro fento rezim se zadévaji parametry pro
interval "ZAP. L." sepnutf a “VYP. L." vypnuti
relé

™ ~vnliet | Dvoustavovy vystup

L D\QUSTQ (Pouze LIM 3 a LIM 4)

- L3 spind pokud e odchylka zaporna (ZVYSUJ),
L4 spina pokud je odchylka kladna (SNIZUJ)

" py | Pulzné sitkova modulace
7PWMJ (Pouze LIM 3 a LIM 4)
- L3 spiné pokud je adchylka zaporna (ZVYSUJ),
L4 spina pokud je odchylka kladna (SNIZUJ)
SpA~p | Relé signalizuje béh
PE)GRJ programu [Pouze LIM 2)

- relé se aktivuje pfi ukonceni programu pokud
ie zadany Gas "0" frvale, jinak na dobu "CAS.
L2"

Akee relé pfi dosazeni

zadané hodnoty (Lim 1)

- akce relé nastane po prvnim dosazeni Zadané
hodnoty, relé vypne pfizméné Zadané hodnoty

- relé se aktivuje po dosazeni zadané hodnoty

pokud je zadany tas "0" trvale, jinak na dobu
‘CAS. LY

Nastaveni je shodné pro LIM 1, LIM 2, LIM 3
iumM4
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NASTAVENI PROFI

6.3.2c VOLBA TYPU VYSTUPU

—_

—0
(vsrupy| [ paver) IEIIEY VST L [SPivAC] €D
LIN 2] PPMoD L1] [ ROZPIN|
KSR ova [ s e

[ SERVIS] [ANALOG| [ LIM4]| PVEZ.L1]

—0@~>
I(D
<

pinvs i
Pzap.i1l

t PP
° PessLL

' TYP L1 Volba typu vystupu

Vystup pfi spInéni podminky
sepne

Vystup pfi spinéni podminky
rozepne

Nastaveni je shodné pro LIM1 LIM 2, LIM 3
iLM4

6.3.2d NASTAVEN( HODNOT PRO VYHODNOCEN( MEZ(

—_— <—o

[VSTUPY,
© oA

[ SERVIS] [ANALOG| [ LIM4] PVEZ.L1]
pivs i
PoseLo

Pwp.d]

Peas.L1

PoceK.

p cwe.

, p oz,
° pEcIT

—0O®~>
I(D

Nastaveni meze sepnuti

- pro typ "HYSTER"

HYS.L1 Nastaveni hystereze

- pro typ "HYSTER"

- udava pasmo okolo meze
[na obg strany, MEZ. +1/2 HYS)

Nastavené pocatku intervalu
sepnuti limity

- pro typ ‘0D-DO"
Nastaveni konce intervalu
sepnuti limity

- pro typ ‘0D-DO"
Nastaveni ¢asového sepnuti
CAS.L limity
- protyp'HYSTER.", "DAVKA', 'PROG." a 'READY"
- nastavenf v rozsahu: #0...999 s
- pouze pro typ "HYSTER."
- kladny ¢as > relé sepne po prekroceni
meze [MEZ. L1) a nast. tasu (CAS. L.1)
- zéporny ¢as > relé rozepne po prekrogeni
meze (MEZ. L.1) a nastaveného zaporného
Sasu (CAS. L.1)

Nastaveni je shodné pro LIM 1, LIM 2, LIM 3
iLM4
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6.3.2d NASTAVEN( LIMITY 3 - VYSTUP PWM

? Perioda PWM vystu|
C.CELK. PR

- nastaven( v rozsahu: 1...99,9 s
© [vstupy|[ PAMET][ LIM1]PVsST.LL b —

KANALY | [TV MOD L1
— - nastaveni v rozsahu: 0...99.8 s
VySTUP NNV LI 3 c

[ SERVIS][ANALOG|[ LIM4]PNEZ.LL] ,
— - nastaven( v rozsahu: 0...89,9 s

e~ |

ZAP. Minimalni ¢as zapnuti

Pzap.L1]
falll
Pwp.a] |_|
v — j C.ZAP. 0
L CAEuJ Maximélni zdsah
WPC.CELK]
===
! C.WFE C.VYP. v
— C. CELK.
} W C.zAP;
|
— 5 o el
- pokud je vypotteny zasah mensinez minimalni,
° !NECIE relé bude frvale vypnuté. Pokud je vétsi nez

maximalni, relé bude frvale sepnuté.

6.3.2e NASTAVEN( NECITLIVOSTI DVOUSTAVOVEHO VYSTUPU

A

1\ Nastaveni necitlivosti

@ 9 — ' NECIT. dvoustavového vystupu

° PY PAMET LIM1 ’ - pokud je regula¢ni odchylka mensi nebo vétsi
‘ VSTV ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ neznastavena necitlivost tak sepne relé 3 nebo

[ kanaLY] [EIRNA [ L] m e
_ DATA
[ SERVIS] [ANALOG|[ LIM4]PNEZ.L1]
pivs Lt
by,
P,
peas.LL,
PeCEK;
P cw,
P cze,

°
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6.3.3a VOLBA PRENOSOVE RYCHLOSTI DATOVEHO VYSTUPU

Volba rychlosti datového
P BAUD [N

600 Baud

—0

1200 Baud

2 400 Baud

5] anaLoc

[ PrROGJ[ DISP] I ProT|[ 9600] €D g 4cooisaud

8 600 Baud

19 200 Baud
1 00 38 400 Baud
o 57 600 Baud

115 200 Baud
230 400 Baud

6.3.3b NASTAVEN{ ADRESY PRISTROJE

'ADRESA Nastaveni adresy pristroje
o P ADRESA

-—

o

VSTUPY PAMET ’ BAUD 0 - nastfaven( v rozsahu: 0...31
(@D

—0®~>

[SErRVIS| [ANALOG] P_PROT] N LU e
° - nastaveni v rozsahu: 1...127
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6.3.3c VOLBA PROTOKOLU DATOVEHO VYSTUPU

Cvrsupd—ona | S
y [SERVIS] [AALOY] A
o [ Fros,

' PROT. Volba datového protokolu

Datovy protokol
M.BUS DIN MessBus

P
© [vstupy|[ PAMET] P BAWD|[ AsCll] €D
| KANALY TV] PRDRESA’

Datovy protokol
ASCII

6.3.4a VOLBA VSTUPU PRO ANALOGOVY VYSTUP

—_— <—o

©

i\
®
°
|

[ oATA] PN AV] [_FILA]
[ PrOG][ DISP] oD AV][  WIN]
?
°
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KANALY|[ LIMITY] PPTYP AV][ KANA] CIDD

' VST.AV. Volba vyhodnoceni

analogového vystupu

- volba hodnaty, z které se bude vyhodnocovat
analogovy vystup

Vyhadnoceni analogu je
KAZ vypnuté
N.A Z "Kandlu A
Z "Kandlu A" po Upravé
FILA digitalnim filtrem

Z "Matematické funkce"

MAT.FN.

Z "Min. hodnoty"

L

MAX Z "Max. hodnoty'

Analogovy vystup je ovladan
AKCE vystupem reguléforu
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NASTAVEN

PROFI

6.3.4b VOLBA TYPU ANALOGOVEHO VYSTUPU

-0

VSTUPY || PAMET ’UgT.AV. 0-20mA
ALY
"o
Eri-20

?
©@o—
°
|

[ PROGJ[ DISP] PoD Av][4-20mA] €D

o—>

Volba typu analogového
P Tvp Av. I

0-20mA | TvP:0..20 mA
Typ: 4...20 mA s indikaci

- signalizace preruseni proudove smycky
a indikace chybového hlageni (<3,6 mA)

Typ: 4...20 mA s indikaci

- s defekci rozpojeni smytky (<3,68 mA)

Typ: 4...20 mA s indikaci

- s indikaci chybového hldgeni (<3,68 mA)

Typ: 4...20 mA
Typ: 0...5 mA
Typ: 0.2V
Typ: 0.5V

Typ: 10 V

6.3.4c NASTAVENI ROZSAHU ANALOGOVEHO VYSTUPU

i\

© [vsTUPY|[ PAMET]PPUSTAV][ 00
KANALY| [ LIMITY| PTYP AV
EEE o

1

© [ PROG][ DIsP]iOD AV]

Nastaveni rozsahu
ANALOG analogového vystupu

- analogovy vystup je izolovany a jeho
hodnofa odpovidé Gdaji na displeji. Je piné
programovatelny, zn. Ze umoznuje mezni body
AV piitadit libovolnym dvéma boddim z celého
meficiho rozsahu

Prifazeni hodnoty
MIN AV. displeje pocatku rozsahu
analogového vystupu
- rozsah nastaveni: -999989...998999

@ o
Prifazeni hodnoty displeje

konci rozsahu analogového

vystupu

- rozsah nastavenf: -89998...999999

D -
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6.3.4d NASTAVENI MODU ANALOGOVEHO VYSTUPU

)

© [vstupY|[ PAMET] PPUsT.AV] [PRIDAT] €D

KANALY| [ LiMITY] PPTYP AV] [ UBRAT
DATA| PlIN AV] [ 0BOJI

Nastaveni médu
MOD.AV. analogového vystupu

Signal pro akéni len
PRIDAT zvysujici hodnotu

regulované veliciny

Signal pro akéni len

UBRAT snizujici hodnotu regulované

veliginy

Signal pro akéni élen
zvysujici i snizujici hodnotu
regulované veliciny, rozsah s nulou uprostied
m Signal pro akéni Elen

zvysujici hodnotu
regulované veli¢iny, inverzni vystup -
maximalni hodnota pro minimalni akci

Signal pro akéni len
UBRA.I. snizujici hodnotu regulované
veliginy, inverzni vystup - maximaini hodnota
pro minimalni akci

Signal pro akéni clen
zvysujici i snizujici hodnotu

regulované veliciny, inverzni rozsah s nulou
uprostied - maximalni hodnota snizuje

6.3.6a VOLBA VSTUPU PRO ZOBRAZEN( DISPLEJE

—_—

—0®~>
©

KANALY|[ LIMITY| [ JAS|[ FILA

EEE oA o
,
°

78 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

-—0
[vsroey [ paier] |GEE [ RaA] @D

'TRVALE Volba zobrazeni na displeje

- volba hodnoty, kterd se bude zobrazovat na
displeji pristroje

Z "Kandlu A" po Gpravé
digitalnim filtrem

MAX. Z "Max. hodnoty'
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6.3.5b VOLBA JASU DISPLEJE

>

©o—
© [vsTupy|[ PAMET] PFRVALE| [N
iy
EEE o so%
25

—O0
1004 €D

Volba jasu displeje

- volboujasu displeje mtizeme vhodné reagovat
na svefelné podminky v misté umfstént pristroje

Volba jasu velkého displeje

HLAWN

tervene LED

Volba jasu dvou mensich
POMOC. displejt

- zelené LED
Freraiietto) o GIR0.
250 Jas displeje - 25%
N EPE—
50% Jas displeje - 50%

75% Jas displeje - 75%

isoleie - 100%
100% Jas displeje - 100%
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6. NASTAVEN

6.4 NASTAVEN[ “PROFI" - SERVIS

V tomto menu se nastavuiji servisni funkce
pristroje

Voba typu menu
MENU LIGHT/PROFI
Obnoveni vyrobniho
OBNOVA nastaveni a kalibrace
pristroje

Al 1R | Kalibrace vstupniho rozsahu
L KALIB pro verzi ,DU"

1
m :Faig/:inelé verze menu
rcrori o
Identifikace pfistroje

i

6.4.

=

VOLBA TYPU PROGRAMOVACIHO MENU

Volba ty
—0 MENU [smiiehi
VSTUPY MENU @ -grzsgwée&as;z;;li;s\oéwosTmenupod\epoﬁeb
| KANALY | [OBNOVA| [ PROFI]|

LIB! Aktfivni LIGHT menu
- jednoduché programovaci menu, obsahuje
SERVIS pouze poloZky nutné pro konfiguraci

a nastaven( pfistroje

©
2

i\
®
©
|

- linearni menu > polozky za sebou

Aktivni PROFI menu

- kompletni programovaci menu pro zkusené
uZivatele

- sfromave menu

Zmeéna nastaveni je platnd az pfi dalsim
vstupu do menu.
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/A VYROBNIHO NASTAVEN(

S —
| VSTUPY||[ MENU] | OB.KAL]|

—0
TvP)

—0 @~

PROVEDENE CINNOSTI

zrusi préva pro USER menu

KALIBRACE

OBNOVA

NASTAVENi

smaze tabulku pofadi poloZek v USER - LIGHT menu

do LIGHT menu dé poloZky uréené z vyroby

smaze data uloZena ve FLASH

zrusi véechny linearizacni tabulky

nuluje tary

obnova vyrobni kalibrace

obnova vyrobniho nastavent

LERNENANENANENEN

SNEIENENENENENEN

NASTAVEN

PROFI

Navrat k vyrobnimu
OBNOVA nastaveni pristroje
- v pifpadé chybného nastaveni nebo kalibrace
je mozny navrat do vyrobniho nastaveni.

Navrat k vyrobni kalibraci
pristroje

- pred provedenim zmén budete vyzvani
k potvrzenf Vasi volby ,ANO"

Navrat k vyrobnimu

OB.NAS. nastaveni pristroje
Navrat k vyrobnimu
nastaveni pfistroje

- nacteni vyrobniho nastaveni pro aktualing
zvoleny typ piistroje (polozky oznazené DEF)

Navrat k uZivatelskému
nastaveni pfistroje

- nactfeni uzivatelského nastavenf pfistroje, zn
nastaveni kferé bylo ulozeno v polozce SERVIS/
OBNOVA/ULOZ

UloZeni uZivatelského
nastaveni pristroje

- ulozenim nastaven je obsluze umoznéna jeho
budouci piipadna obnova

Po obnové nasfaveni pristoj na nékalik
viefin zhasne
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6.4.3 KALIBRAGE - VSTUPNIHO ROZSAHU DU

i\

Kalibrace vstupniho
Je o

() ‘ VSTUPYH MENUH K.MlN.H ANO‘ - pti zobrazeni "K. MIN" posufite b&Zec

potenciometru do poZadované minimalnf polohy
a potvrdte Enter’, potvrzenimkalibrace je népis

| KANALY|[OBNOVA| [ K.MAX] AND'

WSTUP KALIB - pii zobrazeni "K. MAX." posufite b&Zec

| pofenciometru do poZadované maximalni

polohy a patvrdte Enter’, patvrzenim kalibrace
ie napis ,ANO"

6.4.4 VOLBA JAZYKOVE VERZE MENU PRISTROJE

$ Volba jazykové verze menu
Jen —o

Q ‘ VSTUPY‘ ‘ MENU‘ ‘ CESKY‘ @ Menu piistroje je v ¢esting

‘ KANALY‘ ‘ OBNOVA‘ ‘ ANGLIC" Menu piistroje je v angligting

VYSTUP] ' KALIB!
[ — 1

6.4.5 NASTAVENi NOVEHO PRISTUPOVEHO HESLA

$ Nastaveni nového hesla
@ e —— -— o N.HESL. pro vstup do LIGHT a PROFI
menu
? VSTUPY MENU AESIL] ljl - jaTD vo\bq umg/ﬁrﬁuie zmenit éiselny kod, kferym
‘ KANALY‘ ‘ OBNOVA‘ ‘ HES.PR.‘ ie blokovan pistup do LIGHT a PROFI Menu

- rozsah giselného kédu: 0...9999
- univerzalni hesla v pripadé ziraty:
LIGHT Menu > ,8177"
PROFI Menu > ,7915"
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6.4.6 IDENTIFIKACE PRISTROJE

NASTAVEN

PROFI

Zobrazeni SW verze
IDENT. pristroje

Mad)

pak si

- nadispleji se zobrazitypove oznacen( pfistroje,
Cislo SW, verze SWa aktuélninastaven(vstupu

- pokud mé& verze SW na prvnim misté pismeno

e jedna o zékaznicky SW

Popis

pristroj

IDENT.

¢islo verze programu

typ/mod vstupu
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e
6. NASTAVEN( PROFI 1Pt

6.5 NASTAVENI “PROFI" - PROGRAM

V tomto menu se nastavuji programy
pro fizeni hodnoty PID regulatoru. Je mozné
zadat a2 14 riznych programi o 64 krocich,
programy lIze spojovat.

_ | Program pro fizeni zadang
Ry

6.5.1 VOLBA SPOUSTEN( PROGRAMU

' STR.1 Volba spousténi programu

© o— -—0
o @
(vt [PRos2] P oen 1) [ s
WYSTUP| [ PROG.3| P’ DAT.1| [ TYDNE o los PROG. v ko 1)
[ SERVIS|[ PROG.4] 7 CAS 1][  LEFT] CAS | Spousténiv zadany tas
’m‘ 'm‘ ’W‘ - program bude sguéTén pokud je dosaZeno

‘DAT. 1" a 'CAS. 1
U

Spousteéni je vypnuté

%>
=
2
S I

Spousténi v zadany ¢as

L

- program bude spustén pokud je dosazeno
‘DEN.1"a 'CAS. 1"

(D1 - pondéli, D.7 - nedéle)
LEFT

- nastfaveni je shodné pro vSechna tlacitka
(Enter, Down, Left, Enter)

t EXT.2 Spousténi programu stiskem
vybraného tlacitka

Spousténi programu aktivact
externiho fladitka

- nastavenije shodné pro vSechny externivstupy
(.3

Pokud ma flagitko nebo externi vstup
pfifazenou i jinou funkci bude éZ provedena
(kap B.15a/6.1.4a)
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6.5.2 VOLBA PARAMETRU SPOUSTENI PROGRAMU
? Volba dne v tydnu pro
e 9 . — o : spusténi programu
© [VSTUPY] V sr1 D.1 ANO| CID)
WSTUP] [ PROG.3] 7 DAT.1 D.3 Witz
[SERVIS][PROG.4] P cas ][ D4] D3| Stfeda
RS [ PROG.5| PP PRG.1][ D5
. Patek
\ :
© Sobota
Nedéle
$ - po vybéru a potvrzeni dne se v dalsim kroku
zobrazi napis "AND" nebo ‘NE" podle posledni
® S — -—O0 volby. ZménunasTavenl’/pruvedeieﬂavéﬁkem up
° o nsctavent caero e,
i KANALY | Bl DEN .1 Nastaveni data spusténi

o—>

—0®~>

[ SERVIS|[ PROG.4] 7 CAS 1]

9 —_—
KANALY || PROG.2 ’ DEN.1

[ WSTUP] [ PROG.3] 7 DAT.1]

—0

- rozsah nastavenf: 01.0100...3112.99

Nastaveni Easu spusténi
d CAS 1 programu

- rozsah nastavenf: 00.00.00..23.5969
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6.5.3 NASTAVENI PROGRAMOVACICH KROKU

i\
©e—

\ | —o
() P str.1) EGRIEY | TYPKR][ HODN][  CAS]
| KANALY| [ PROG.2] 7 DEN.1] [ KROK.2
WSTUP] [ PROG.3] 7" DAT.1] [ KROK:3 RErEeai o
SERVIS|[ PROG.4| 7 cAS 1 Volba typu kroku
'
Ukonéeni regulace

- bez nastaveni "HODNOTY" a "CAS"

- pevnd hodnota je nastavena v menu KANALY
> REGUL. > ZADANA

- bez nastaveni "HODNOTY" a ‘CAS"

Prepne na regulaci na
pevnou hodnotu

Skokova zména

- zadanahodnota se nastavina "HODN.", pakud ji

nenfdosaZenoza "CAS' fak se zobrazi chybova
hléska Err.P (horni pravy displej) a regulétor se
zastavi

Vydrz na hodnot#

- po dobu "CAS" se reguluje na "HODN."

Narst hodnoty za ¢as

- nastavend hodnota je automaticky upravovana
tak, aby za “CAS" doséhla nastaveng “HODN."

Skok v programu

- vmenu 'CAS' lze nastavit skok v programu na
Zadanou pozici Hodiny = &islo kroku, Minuty =
¢islo programu, Sekundy jsou bez vyznamu

- bez nasfaveni "HODNOTY"

Nastaveni data spusténi
programu

- rozsah nastaveni: 01.01.00...3112.99

' © Nastaveni éasu spusténi
programu

- rozsah nastaveni: 00.00.00...99.68.69
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NASTAVEN/
USER

Pro obsluhu

,

Polozky menu sestavuje uZivatel (Profi/Light) podle préan
Pristup neni blokovany heslem
Volba stromoveé (PROFI) nebo linedrni (LIGHT) strukfury menu

7.0 NASTAVEN( POLOZEK DO “USER" MENU

USER menu je urcené pro uzivatele, ktery potfebuje menit pouze nekolik polozek nastaveni bez moznosti zmeny zakladni
nastaven( piistroje (napf. opakovana zména nastavent limity)

-« z vyroby nejsou zadné polozky v USER menu povoleny

na polozkach oznagenych inverznim frojihelnikem P LIM1

nastfaveni Ize provést v LIGHT nebo PROFI menu, s tim ze USER menu pak prebiré danou strukfuru menu

Nastaveni

napis blikd - zobraz se aktudlni nastaveni

I®_' <—@: O H navrat na polozku
- BT EDEE . - B

ZAKAZ polozka nebude v USER menu zobrazena
POVOL polozka bude v USER menu zobrazena s moznosti editace

ZOBRAZ polozka bude v USER menu pouze zobrazena
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Nastaveni pofadi polozek v “USER" menu

Pfi sestavovani USER menu z aktivniho LIGHT menu Ize polozkém (max. 10] pfifadit pofadi, v kterém budou zobrazovany v menu .

nastaveni pofadi zobrazeni

B -

Ptiklad nastaveni pofadi polozek do “USER" menu

Jako Ptiklad pouzijeme pozadavek na primy pristup do polozek Limity 1a Limity 2 (PHklad je pro Light menu ale nastavenf je
mozné i v Profi menu).

Pristupové heslo

©+©@[:@@>

Q@@@@@@@D

Volba zobrazeni polozky v menu Volba poradi v menu
[z @ [powl] = (2060 © E] &+ [ 0 © ®
-

Volba zobrazeni polozky v menu Volba poradi v menu
[z @ [Powel] @ [Z08RAZ] © e[ 9®
-~ a

© =8 ©

Vysledkem fohoto nastavent je, Ze po sfisku tlacitka @ se na displeji zobrazi ,MEZ L1". Tlacitkem @ potvrdite volbu
a nastavite pozadovanou hodnotu limity nebo flagitkern @ prejdete na nastaveni ,MEZ. L.2" kde postupujete shodné.
Ukonceni nastaveni ukontite tlacitkem & kterym ulozite posledni nastaveni a navrat do méficiho rezimu je po stisku ©).
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STUDENEHO KONCE 1P

Pristroj se vstupem pro mérenf teploty s termaclankem umozriuje nastaveni dvou typl méfeni studeného konce

Méfici termoclanek

Referenéni termoclanek

S REFERENCNIM TERMOCELANKEM

— referencni termoclanek mdze byt umistén ve stejném misté jako mefici pfistroj nebo v miste se stabilni teplotou/kompenzacni
krabici

— pti méfeni s referenénim termotlankem nastavte v menu pristroje PRIPOJ na INT2TC nebo EXT2TC

— pii pouziti termostatu (kompenzadni krabice nebo prostredi s konstantni teplotou) nastavte v menu pristroje TEPLSK.jeho
teplotu [plati pro nastaveni PRIPOJ na EXT2TC)

— pokud je referenéni termoclanek umistén ve stejném prostredi jako méfici pristroj tak nastavte v menu pristroje PRIPOJ na
INT2TC Na zakladé této volby probiha méfeni okolnf teploty Gidlern umisténym ve svorkovnici pristroje.

BEZ REFERENCNIHO TERMOCLANKU

— v pristroji nenf kompenzovéna nepfesnost vznikajici vytvorenim rozdinych termoglanka na prechodu svorka/ vodic termotlanku
— pii méfeni bez referenéniho termolanku nastavie v menu pristrole PRIPOJ na INTLTC nebo EXTLTC

— pri mereni teploty bez pouziti referencniho tfermoclanku méze byt chyba namérenéha Udaje i 10°C

(plati pro nastaveni PRIPOJ na EXTLTC)
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CHYBA

CH.dPo.

(72N

ODSTRANEN{

PRIEINA

Cislo je prilis malé (velké zaporné) pro zobrazenf
na displeji

zménit nastaveni desetinné fecky, konstanty kanalu

CH.dPr.

Cislo je prili§ velké pro zobrazenf na displeji

zménit nastaveni desetinné fecky, konstanty kandlu

CH.tPo.

Cislo je mimo rozsah tabulky

rozéirenihodnat v tabulce (pfidat prvniiadek), zménit nastavent
vstupu (konstanty kana’\u?

CH.tPr.

Cislo je mimo rozsah tabulky

roz&ffeni hodnot v tabulce (pfidat poslednf fadek), zmeénit
nastaveni vstupu (konstanty kana’luﬁ,

CH.VPo.

Vstupni veli¢ina je mensi nez je povoleny rozsah
vstupnf veliginy

zménit hodnotu vstupniho signalu
nebo zménit nastaveni vstupu (rozsah)

CH.VPr.

Vstupni veli¢ina je veétsi nez je povoleny rozsah
vstupnf veliginy

zménit hodnotu vstupniho signalu
nebo zménit nastaveni vstupu (rozsah)

CH.Hw.

Nekterd ¢ést pristroje nepracuje spravneé

zaslat pfistroj do opravy

CH.EE

Data v EEPROM porusena

provést obnovu vyrobniho nastaveni, pri opakovani hlaseni
zaslat pristroj do opravy

CH.NAS.

Zména vazané polozky v menu,
Datfa v EEPROM mimo rozsah

zmenitnastavenizavislych poloZek, provéstobnovu vyrobniho
nastaveni, pti opakavani hlaseni zaslat pfistroj do opravy

CH.SMA.

Pamét byla prazdnd (probéhlo prednastaven)

pfi opakovani hléseni zaslat pristroj do opravy, mozné
paruseni kalibrace

CH.VYS.

Rozpojena vystupni smycka proudového analogového
vystupu

provest kontrolu pripojent
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Pristroje komunikuji po sériové lince RS232 nebo RS486. Pro komunikaci pouziva ASCIl protokol. Komunikace probiha v nasle-
duijicim formétu:

ASCII: 8 hitl, bez parity, jeden stop bit
DIN MessBus: 7 bitl, suda parita, jeden sfop bif

Rychlost prenosu je nastavitelnd v menu pfistroje. Adresa pristroje se nastavuje v menu pristroje v rozsahu O + 31. Vyrobnf
nastaveni prednastavi vzdy ASCII protokol, rychlost 9600 Baud, adresu 00. Pouzity typ linky - RS232 / RS486 - je urten vystupni
karfou, kterou pristroj automaticky identifikuje.

Prikazy jsou popsany v popisu ktery naleznete na www.orbit.merret.cz nebo v SW OM Link.

PODROBNY POPIS KOMUNIKACE PO SERIOVE LINCE

AKCE TYP PROTOKOL PRENASENA DAT
VyZzadani dat (PC) o~ |ASCIH # A A <CR>
& MessBus Neni - data se vysiléji neustéle
o |ASCI # A A <CR>
¥ MessBus <SADR>  <ENQ=>
Vysilani dat (Pristroj) «~ |ASCI > D 0 O (0 O (0) O @ [ (D) <CcR=>
& MessBus <STX> D 0 @ 0 @ (0) (D) (D) (O] (D) <ETX> <BCC>
o |AsCl > ] 0 O @O O 0 [0 O [ [O <CrR>
g MessBus <STX> D 0 O (0 O (D) O O [O (D) <ETX> <BCC>
Potvrzeni pfijeti dat (PC) - OK <OLE> 1
Patvrzen prijeti dat (PC] - Bad o <NAK>
Vysilani adresy (PC) pred pfikazem § |Meoshus <EADR>  <ENO>
Potvrzeni adresy (pfistroj) <SADR> <ENQ>
Vysilani piikazu [PC) ~ |ASCI # A A C P )] 0 O O O D O <CR>
& MessBus <STX>  § c P (0 O (0) O O [ (D) <ETX> <BCC>
o |ASCI # A A C P (O (0 D) O @ O (O <CR>
& MessBus <STX> S ¢t P () (s)] (0) O (O [ (D) <ETx> <BCC>
Patvrzeni prikazu (Pristroj) 5 |OK ! A A <CR>
IEIETE A A <CR~
Messbus Neni - data se vysiléji neustale
5 [OK ! A A <CR>
93]
o | < |Bad ? A A <CR>
S % 2 oK <DLE> 1
2%0ag  |<NAK>
Identifikace pristroje # A AT Y <CR>
Identifikace HW # A A1 Z  <CR>
Jednorazovy odmér # A A7 X <CR>
Opakovany odmér # A A 8 X <CR>
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/L /N
LEGENDA RELE, TARA
ZNAK ROZSAH POPIS
ZNAK RELE1 RELEZ2  TARA ::IEENQ/ n
# 35 23, Zacatek prikazu
Dva znaky adresy pristroje ° o o o 0
A A 0..31 posilané v ASCII - desitky a jednotky, 0 1 0 0 0
napr. 01", "99" univerzalni
R 0 1 0 0
<CR> 13 0o, Carriage refurn
S 1 1 0 0
<GP> 32 20, Mezera
T 0 0 1 0
c.P Cislo, pismeno - kad piikazu
u 1 0 1 0
0 Data - obvykle znaky '0"..." - dt.
a (1) mtize prodlouzif data v 0 1 1 0
R 30,,..3F, Stav relé a Tary W 1 1 1 8]
| 33 21, Kladné potvrzeni pfikazu (ok] p 0 0 0 1
? 63 3F, Zé&porné potvrzeni prikazu (bad) q 1 0 0 1
> 62 3E, Zatétek vysilanych dat r 0 1 0 1
<STX> 2 02, Zatétek textu s 1 1 0 1
<ETX> 3 03, Konec textu T 0 0 1 1
<SADR> adresa +60,, VWyzva k odeslani z adresy u 1 0 1 1
<EADR> adresa +40, Vyzva k pfijetf pikazu na adrese v 0 1 1 1
<ENQ> 5 05, Ukongeni adresy w 1 1 1 1
<OLE>1 1843 10,31, Potvrzeni spravné zpravy Stav relé Ize vycist prikazem #AABX <CR>.
Pristroj ihned vrati hodnotu ve formétu >HH <CR=>,
<NAK> 21 15, Potvrzeni chybne zpravy kde HH je hodnota v HEX formétu a rozsahu 00,,...
<BCC> Kontrolni soudet -XOR FF,. Nejniz&( bit odpovida ,Relé 1, nejvyssi ,Relé 8"
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TECHNICKA DATA 'd 1y
1} —i
VSTUP ZOBRAZEN(
Dc Hlavni displej: -999...9998, terveneé 14seg. LED, vyska 14 mm
Rozsah: +60 mV =100 MO Vstup U Pomocny displej:  2x-899...9999, zelené 7seg. LED, vyska 8 mm
+150 mV >100 MO Vstup U hornidisplejzobrazujetisloprogramu/kroku,spodnf
+300 mV >100 MO Vstup U displej zobrazuje Zadanou hodnotu
+1200 mV =100 MQ Vstup U Signalizacni LED:  Zluté (regulace] - .+, -, 3" 4"
terveng (alarm) - 1", ,2",,3", ,4"
PM zelené (téra) - T, 1"
Rozsah: 0/4.20 mA <400 mV Vstup | Desetinna fecka:  nasfavitelnd - v menu
+2V 1MQ Vstup U Jas: nastavitelny - v menu
BV M0 Vstup U
0V ™0 Vstup U PRESNOST PRISTROJE
+0V T™MQ Vstup U K 50 ppm/°C
OHM Presnost: +0,1% z rozsahu + 1 digit
Rozsah: 0.100Q +0,16% z rozsahu + 1 digit RTD, T/C
0.1k0 Uvedené presnosti plati pro zobrazeni 9999
0..10 k0 Rozligent: 0,01°/0,17/ RTD
0..100 kQ Rychlost: 0,1...40 méfeni/s, viz. tabulka
PFipojent: 2, 3 nebo 4 dratové Pretizitelnost: 10x [t < 100 ms), 2x [dlouhodob#)
Linearizace: linearni interpolaci v 50 bodech
Pt Xxxx -200°...850°C RTD - pouze pres OM Link
Pt xxx/3910 ppm  -200°...1100°C Digitalni filtry: Primérovani, Plovouci primer, Exponenciaini
NP 50°.250°C filtr, Zaokrouhlenf
Cu/4260 ppm 50°..200°C Kompen. vedeni:  max. 40 Q/100 Q RTD
Cu/4280 ppm -200°...200°C Komp. st. konct:  nastavitelna T/C

Typ Pt EU > 100/500/1 000 0, s 3 850 ppm/°C
US> 100 0, s 3 920 ppm/°C Funkee:
RU > 50/100 Q s 3 910 ppm/°C
Typ Ni Ni 1000/ Ni 10 000 s 5 000/6 180 ppm/°C
Typ Cu: Cu 50/Cu 100 s 4 260/4 280 ppm/°C ‘
Pripojen: 2,3 nebo 4 drétove OM Link:
T/c \Na‘Tchrleg:
Kalibrace:
Typ J [Fe-CuNi) -200°..900°C
K (NiCr-Ni) -200°.1300°C
T (CU-CuNi) -200°..400°C KOMPARATOR
E (NiCr-CuNi) -200°..880°C Typ:
B (PtRh30-PtRhB) 300°.1820°C Mod:
S (PtRh10-PH) -60°.1760°C Limity:
R (Pt13RN-P1) -50°.1740°C Hystereze:
N (Omegalloy) -200°..1300°C Zpozdént:
L (Fe-CuNi) -200°...800°C Vystupy:
DU
Nap. lin. pat. 2,6 VOC/B mA
min. odpor potenciometru je 500 Ohm
Rele:
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0°..89°C nebo automaticka

Téra - nulovani displeje

Hold - zastaveni méFeni (na kontakd)

Lock - blokovani tlacftek

MM - min/max hodnota

firemni komunikagni rozhrani pro nastaveni,
ovladani a update SW pristroje

resef po 400 ms

pfi 26°C a 40% rv.

digitélni, nastavitelny v menu

Hystereze, 0d-do, Two-St, PWM, Progr.,, Ready
-99899...999999

0...999999

0..898 s

2x relé se spinacim kontaktem (Form A)

(250 VAC/30 VOC, 3 AJ*

2x relg¢ s prepinacim kontaktem [Form C)

(250 VAC/50 VOC, 5 AJ* nebo

2x SSR (250 VAC/ 1A

/8 HP 277 VAC, 1/10 HP 125 V, Pilot Duty D300

* hodnoty platf pro odporovou zatéz
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DATOVE VYSTUPY

Protokoly: ASCII, BIN MessBus, MODBUS RTU, PROFIBUS

Format dat: 8 bitt + bez parity + 1 stop bit [ASCII)
7 bitl + sudé parita + 1 stop bit (MessBus)

Rychlost: 600...230 400 Baud
9 600 Baud...12 Mbaud (PROFIBUS)

RS 232 izolovana, obousmeérna komunikace

RS 486: izolovand, obousmérna komunikace,
adresace [max. 31 pFistroj()

PROFIBUS Datfovy protokol SIEMENS

ANALOGOVE VYSTUPY

Typ: izolovany, programovatelny s 18 bitovym D/A
prevodnikem, analogovy vystup odpovida Gdaji
na displeji, typ i rozsah je nastavitelny

Nelinearita: 0.1% z rozsahu

TK: 16 ppm/°C

Rychlost: odezva na zménu hodnoty <1ms

Napéfove: 0..2 V/5 V/10 V/+ 10V

Proudove: 0...5/20 mA/4...20 mA

ZAZNAM HODNOT
Typ RTC:

Prenos:

POMOCNE NAPET{

Nastavitelne:

- kompenzace vedeni do 500 0/12 V
nebo 1000 0/24 V

tasoveifzeny zdznam napérenych datdo pameéti
pfistroje, dovoluje zapis az 250 000 hodnot
datovym vystupem RS 232/485 nebo pfes OM
Link

5...24 VDC/max. 1,2 W, izolované

Tabulka rychlosti méfenf v zavislosti na pottu vstupt

NAPAJENI
Volby:

TECHNICKA DATA M.

10...30 V AC/OC, max. 8 VA, PF > 04,
;o< 40 A/l ms, izolovang

- ji&téno pojistkou uvnitt (T 4000 mA)
80..250 V AG/OC, max. 8 VA, PF = 04,
;o< 40 A/l ms, izolovang

- jigténo pojistkou uvnitt (T 830 mA)

MECHANICKE VLASTNOSTI

Materidl: Noryl GFN2 SE1, nehoflavy UL 94 V-
Rozméry: 96 x 48 x 120mm

Otfvor do panelu: 90,5 x 45 mm

PROVOZNi PODMINKY

Pripojent:

Doba ustalent:
Pracovni teplota:
Skladovacti tep.:
Kryff:

Provedent:
Kategorie prepéti:
Izolaéni pevnost:

Izolaéni odolnost:

EMC:
Seizmicka zpus.:

konektorova svorkovnice,
prifez vodite <16 mm? /<2,6 mm?
do 16 minut po zapnuti
-20°..60°C
-20°...85°C
IPB6 [pouze telni panel)
bezpetnostni ffida |

. CSNEN 81010, A2
4 kVAC po 1 min. mezi napajenim a vstupem
4 kVAC po 1 min. mezi napajenim a dat/anal.
vystupem
4 KVAC po 1 min. mezi vstupem a reléovym
vystupem
2,5 KVAC po 1 min. mezi vstupem a dat,/anal.
vystupem
pro stupen znecisténi Il, kategorie mérent lll
napéjeni pistroje > 670 V (1), 300 V (DI)
Vstup/vystup > 300 V (Z1), 150 (DI)
EN 61326-1
CSN IEC 980: 1993, ¢&l. 6

Kanély/Rychlost 40 20 10 5 2 1 0,5 0,2 0.1
Pocet kanall: 1

40,00 20,00 10,00 5,00 2,00 100 0560 020 [Shls]
(Typ: BC, PM, DU)
Potet kandll: 2 5,00 250 126 100 082 038 022 0,08 0,05
Potet kanall: 1

5,00 250 126 100 082 038 022 0,08 0,05
(Typ:OHM,RTD, T/C)
Potet kandld: 2 333 1086 083 088 042 026 014 0,08 0,03

ZI - Z&kladni izolace, DI - Dvajita izolace
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ROZMERY
12. A MONTAZ PRISTROJE
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11 /7

Pohled zpfedu Vyfez do panelu

96 mm . 90,5 mm ,

3550

T

©0owaeoe

48 mm
45 mm

Pohled z boku

119 mm

_ 13,5 mm

]

Sila panelu: 0,5...20 mm

MONTAZ PRISTROJE

1. vlozte pristroj do ofvoru v panelu
2. nandejte oba jezdce na krabicku
3. doflacte jezdce tésné k panelu

DEMONTAZ PRISTROJE

1. zasunte Sroubovék pod kfidlo jezdce

2. otoGte Sroubovakem a odstranite jezdce
3. vyjméte pristroj z panelu
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ZARUCN

LIST

A/ / A
Vyrobek OM 402PID
Typ Udaj je uveden na dodacim listu
Vyrobni ¢islo udaj je uveden na dodacim listu
Datum prodeje udaj je uveden na dodacim listu

Na tento pfistroj je stanovena zéruéni Intita 60 mesict ode dne prodeje spotrebiteli.
Z&vady vzniklé béhem této doby chybou vyroby nebo vadou materidlu budou bezplatné odstranény.

Na jakost, ¢innost a provedeni pristroje plati zéruka, byl-i pfistroj zapojen a pouzivan presné podle névodu.
Zaruka se nevztahuje na zavady zplisobené:

- mechanickym poskozenim

- dopravou

- zasahem nepovolané osoby veetng uzivatele

- neodvratnou udalosti
- {inymi neodbornymi zasahy

Zarueni a pozarueni opravy provadi vyrobce, pokud nenf uvedeno jinak.
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POZNAMKY
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POZNAMKY

A/ /A
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ES PROHLASENI O SHODE @_ﬁ‘ —

I 11/

Spolecnost: ORBIT MERRET, spol. s r.o.
Klanova 81/141, 142 00 Praha 4, Ceska republika, IC: 00551309

Vyrobce: ORBIT MERRET, spol. s r.o.
Vodrianska 675/30, 198 00 Praha 9, Ceska republika

prohlasuje na svou vyluénou odpovédnost, Ze nize uvedeny vyrobek spliiuje pozadavky fechnickych predpist, a ze vyrobek je
za podminek nami urteného pouzitl bezpetny a ze jsme pfijali veskera opateni, kterymi zabezpetujeme shodu véech vyrobkd
nize uvedeného typu uvédénych na trh, s fechnickou dokumentaci a s pozadavky prislusného narizeni viady CR.

Vyrobek: Panelovy programovatelny pristroj

Typ: OM 402

Verze: UNI, PID, PWR

Vy$e popsany piredmét prohlaseni je vyroben ve shodé s pozadavky:

Nafizenf viady &. 17/2003 Sh., elekiricka zafizenf nizkého napéti (smémice &. 73/23/EHS)
Nafizenf viady &. 616/2006 Sb., elekiromagneticka kompatibilita (smérnice ¢. 2004/108/E£C)

Vlastnosti vyrobku jsou v ladu s har i normou:
el. bezpecnost: CSN EN 610101
EMC: CSN EN 613261

Elektricka méfici, fidici a laboratarni zafizeni - PoZzadavky na EMC ,Priimyslova oblast'

CSN EN 50131, kap. 14 a kap. 16, CSN EN 50130-4, kap. 7. CSN EN 50130-4, kap. 8 (SN EN 61000-4-11, ed. 2),

CSN EN 50130-4, kap. 9 (CSN EN 81000-4-2), CSN EN 501304, kap. 10 (CSN EN 61000-4-3, ed. 2)

GSN EN 50130-4, kap. 11 (CSN EN 61000-4-8), CSN EN 50130-4, kap. 12 [CSN EN 61000-4-4, ed. 2]

SN EN 50130-4, kap. 13 (SN EN 81000-4-5), GSN EN 61000-4-8, £SN EN 61000-4-9, CSN EN 81000-6-, ESN EN 61000-6-2,
SN EN 65022, kap. & a kap. 6

Seizmicka odolnost: CSN IEC 980: 1993, &1.6

\/yrobek je opatffen oznac¢enim CE, vydano v roce 20086.

Jako doklad slouzi protokoly autori: ych a akreditt ych organizaci:

EMC MO CR, Zkusebna tech. prostredka, protokol ¢ 80/6-46/2006 ze dne 03/03/2006
MO CR, Zkusebna tech. prostredka, protokol ¢: 80/6-333/2006 ze dne 15/01/2007

Seizmicka odolnost VOP-026 Stemberk, profokol ¢.: 8430-16/2007 ze dne 07/02/2007

Misto a datum vydani: Praha, 19. ¢ervence 2009 Miroslav Hackl v.r.

Jednatel spolec¢nosti

Posouzeni shody podle §22, zakona ¢, 22/1997 Sb. a zménach ve znéni zakona ¢. 71/2000 Sb. a zékona &. 205/2002 Sb
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