13. Zapojeni svorkovnic

DOLNI KONEKTOR - HORNI KONEKTOR
PIN VYZNAM PIN VYZNAM
1 solid state relé 1 L -220V S0Hz
2 TOP{ 5 N
3 solid state relé 3 PE
4 CHLADI 4 otevieny kolektor TOPI
5 vystupni zem GNDO 5
6 Vystup chladi + topi pron GNDO 6 otevieny kolektor CHLADI
7 Vystup chladi prott GNDO 7
8 Vystup topi proti GNDO 8 otevieny kolektor ALARM HIGH
9 SETPOINTER 9
0+ 10V, proti GNDI
10 SETPOINTER 10 otevieny kolektor ALARM LOW
4 +20mA, proti GNDI
11 vstupni zem GNDI 11
12 VSTUP 5 12
13 VSTUP 4 13 pomocny zdroj 5/12V
14 VSTUP 3 ¢ 14 GND
15 VSTUP 2 15
16 VSTUP 1 16

Vyvedené oteviené kolektorové vystupy jsou osazeny spinacimi tranzistory s povolenym
zatiZenim 30V, 100mA. Na pfani mohou byt vystupy osazeny relé s jednim kontaktem. Typ
kontaktu relé (spinaci nebo rozpinaci) je tfeba specifikovat v objednavce. Povolené zatiZeni
kontaktu je 250V~, 2A.

Vstupni svorky VSTUP1 + VSTUPS maji podle vstupni karty tento vyznam:

VSTUP termoclinek PT100 0+10V, 4+20mA
1 TC + Excitation + -
2 TC - Sense + -
3 Sense - (4-wire)
4 Excitation - +
5 <
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PROGRAMOVATELNY PID REGULATOR
MODEL OC 7610

* PRIMY VSTUP Z ODPOROVEHO CIDLA TEPLOTY NEBO TERMOCLANKU

* VSTUP NORMOVANE REGULOVANE VELICINY

» ZADANI ZADANE HODNOTY NORMOVANYM PROCESOVYM SIGNALEM,
SETPOINTEM NEBO PROGRAMEM

* 3 ANALOGOVE VYSTUPY PRO OVLADANI AKCNIHO CLENU

* 2 RELEOVE VYSTUPY PRO OVLADANI AKCNTHO CLENU

* 2 RELEOVE VYSTUPY PRO SIGNALIZACI KRITICKYCH HODNOT-

* 6 DIGITOVY VYSOCE SVITIVY LED DISPLEJ S REGULACI JASU

* 5 TLACITKOVA MEMBRANOVA KLAVESNICE

* ZALOHOVANE HODINY REALNEHO CASU

Programovatelny regulator PID obvodové realizuje reguladni vztah PID. Vstupem
regulatoru je hodnota teploty,snimand bud'to termo&lankem nebo gidlem PT100, pfipadné
miZe byt vstupem jind hodnota v zavislosti na instalované vstupni karté zafizeni. Vystupem
regulatoru je bud'to ptimé fizeni solid state relé (polovodiZovych relé), nebo malych klasickych
relé, nebo jeden aZ dva spojité proudové nebo nap&fové vystupy pro piipojeni dalich ak&nich
&lenti.Soudasné s uvedenymi vystupy jsou k dispozici 2 relé pro indikaci kritické dolni a horni
trovné& vstupni hodnoty pro signalizaci Alarmu. Nastaveni poZadované hodnoty teploty (set
point) je moZné bud'to analogovym vstupem, proudovym vstupem nebo Cislicové pomoci
tla&itek z panelu pfistroje. V ptipad® Zislicového zadéani Ize pfednastavit Ctyti poZadované
hodnoty nebo naprogramovat &tyfi programy, pfi¢emZ v kazdém programu lze nastavit deset
hodnot a deset interval. Ty znamenaji deset riznych ramp linedrnich zmén zadané teploty , to
znamena deset nab&hii nebo poklesti hodnot set pointu, Vestavény Easovaé dovoluje nastavit
okamZik potatku regulace pfip.konce regulace s pfesnosti na 1 sekundu v urlity den,mésic a
rok. Nastavené hodnoty setrvavaji v regufatoru i pfi vypnutém napéjecim napéti.
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12. Doporudené nastaveni pri prvnich testech regulace

Polozka MENU Hodnota
INPUT SETPI
STEP 1
SETPOI podle poZadavku na teplotu
DELAY INF
TSPER Doba zmény teploty o 0.5 stupné
PROP . 100
TINT 0
T DIF 0
CUTBL 100
CUTBH 100
ALARL SETPOI - 50%
ALARH SETPOI + 50%
SCALE 100
OUT 1 100
OUT 2 100
RELOUT 100 100
OUTPUT LIN
TYPE podle doporuéeni Orbit Controls s.r.o0.
STRT T,STRT D aktudlni &as
END T,END D . akwdlni Sas+ 1 den
TSET T,TSET D aktualni &as
AUTO OFF
PUPER doba reakce systému a jeho stabilizace
PULO min.doba reakce systému
PUHI PU PER-min.doba reakce systému
PUDEL doba nutna pro zménu fizeni

Pro spravné nastaveni regulatoru je podstatné sprivné nastaveni vzorkovaci preriody,
vystupti a proporcionalni konstanty tak, aby systém byl regulovan a pfekmit byl minimalni.

Pak je teprve moZné nastavit integragni, pfipadné derivadni konstantu. Omezeni
vystupnich Grovni a vahovy koeficient je tfeba stanovit podle skutenych potfeb systému. Pti
zad4ni programi je tfeba pfesné& zadat viechny hodnoty set pointu a intervald.
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11. Celkové nastaveni OC7610 PID

Pro spravny chod regulace je tfeba nastavit viechny hodnoty v menu nabidce OC7610 PID :

Displej Vyznam : Zkratka Rozsah-nastaveni
INPUT Typ vstupu set pointu Input 0-1V +0-12V
0-20mA,4-20mA
Setpl + Setp4
Prgl + Prg4
STEP Oznageni kroku programu Step 1+10
SETPOI Set point Setp -999.9 +999.9
DELAY ‘Interval rampy Delay 0 + 9999, INF
TS PER Vzorkovaci periodu ts 0 +9999
PROP Proporcionalni konstant Pk -999.9 +999.9
T INT Integraéni konstantu ti -999.9 + 999.9
T DIF Derivalni konstantu td -999.9 = 999.9
CUTBL Cut back dolni CtbL -999.9 + 999.9
CUTBH Cut back horni CtbH -999.9 + 999.9
ALARL Alarm dolni AlrL -999.9 +999.9
ALARH Alarm horni AlrH -999.9 +999.9
SCALE Meétitko pro nap.vstup SC -999.9 + 999.9
OUTL1 Mez pro vystup 1 Outl 0+100
OUTL2 Mez pro vystup 2 Out2 0+100
RELOUT Pomér vystup1/2 Relout 0:200 + 200:0
OUTPUT Typ vystupu Outp lin, dis, -lin,-dis
TYPE Typ vstupu a &idla Typ Pt1 +Pt12
Tela + Tedd
AnllU = DIF 42
STRTT Start - &as Strt hod,min,sec
STRTD Start - den Strd den,mésic,rok
ENDT Konec - &as Endt hod,min,sec
ENDD Konec - den Endd den,mésic,rok
TSETT Hodiny - &as Tsett hod,min,sec
TSETD Hodiny - den Tsetd den,mésic,rok
AUTO Rezim za&atku a konce Auto Autol,Auto2,0ff
PU PER Doba periody pulsv Per 0+ 9999
PUPER ~ Doba min.sepnuti Lo 0+ 9999
PUPER Doba min.rozepnuti Hi 0+ 9999
PUDEL Doba pfepnuti Del 0 + 9999

1. Zikladni regulaéni vztah PID

Vlastni regulace u zatizeni OC7610 je realizovana &islicovym zpracovanim signalu, t.j.
jeho vzorkovanim a matematickym zpracovanim v poéitadi s mikroprocesorem PHILIPS
80C552. Zakladni rovnice PID je ve tvaru:

Vystup = Pk/100 . (Er +ts. ti . SEr +td /ts . DEr)

kde Er je rozdil mezi nastavenou hodnotou (set pointem) a skute&nou hodnotou ve stupnich
SEr je integraéni soutet viech Er
DEr je diference mezi Er a hodnotou Er pfi pfgdchozim vzorkovéni
Pk je proporcionalni konstanta,nastavuje se v procentech
ti je integra&ni konstanta, nastavuje se v Hz
td je deriva¢ni konstanta, nastavuje se v sekundach
ts je vzorkovaci perioda, nastavuje se v sekundach

Hodnoty Er,SEr,DEr se ziskivaji méfenim, hodnoty Pk,B,titd,ts se nastavuji jako
parametry PID regulatoru.

Vysledek, tj. vystup je hodnota v procentech, kterd oznaduje otevieni topeni (kladna
hodnota) nebo chlazeni dané soustavy (zaporna hodnota). Vystup je upraven tak, Ze pfi
Pk=100 a Er=100 je vystupni hodnota PID regulatoru rovna 100%.

2. Regulace pfi v&tSich odchylkdach, Cut back

Regulagni vztah je doplnén o dvé& hodnoty - cut back dolni a horni, CtbL a CtbH a dv&
podminky. V pfipadé, Ze vstupni hodnota poklesne pod hodnotu set pointu minus nastavenou
hodnotu CtbL, nebo vyroste nad hodnotu set pointu plus nastavenou hodnotu CtbH, pak je
suma SEr nulovana. To znamena, Ze v tomto pfipad® se integra&ni konstanta ti neuplatni,
v regulagnim vztahu bude pisobit prakticky jen proporcionalni konstanta Pk. Tim je dosaZena
snaZ3i regovatelnost soustavy. ‘

3. Signalizace velké odchylky, Alarm

Pro obecné poutiti je regulator vybaven dvéma relé pro signalizaci (Alarm) pfili§ velké
nebo pfili§ malé méfené hodnoty. Jednomu relé piislusi hodnota alarm dolni AlrL a druhému
relé hodnota alarm homi AlrH . PfekroZeni méfené hodnoty pod hodnotu AlrL zplisobi
sepnuti jednoho relé, ptekrodeni m&fené hodnoty nad hodnotu AlrH zpisobi sepnuti druhého
samostatného relé. Na displeji je stav pod hodnotou indikovan znakem malé u, stav nad
hodnotou znakem pfevracené malé u a stav mezi nimi znakem velké C.

4. Zastaveni regulace,zmrazeni

Regulaci lze zastavit b&hem &innosti regulatoru pomoci vné&jsiho signélu, ktery se pfivadi
na analogovy vstup . To viak je moZné pouze pfi nastaveni setpointu z klavesnice, nikoliv pfi
nastaveni setpointu z téchto analogovych vstupld. Je moZné pouZit jak napé&fovy,tak i
proudovy vstup napf. pfivedenim napéti 5V, nebo Ize spojit vyvod +5V na hornim konektoru
s analogovym vstupem na dolnim konektoru.




5. Zadavini hodnot a pouZivani tladitek

Pro ovladani zafizeni OC7610 - PID je k dispozici S tladitek, ktera jsou rozmisténa vedle
sebe : -

UP, DOWN, ACK, MENU, SET

Jestlize neni zadné tlatitko stlaeno, je zafizeni ve stavu regulace, pfip.pied zadatkem
regulace nebo po skon&eni, v zavislosti na volbé rezimu AUTO 1 a AUTO 2 a stavu vnitfniho
tasovate. Tlalitkem UP miZeme zvétsit intenzitu sviceni displeje, tladitkem DOWN zmendit
intenzitu sviceni displeje. Tlagitkem SET lze opé&tovné spustit zvoleny program (restart).
Stiskem tlagitka ACK zménime zobrazovani skutené hodnoty na zobrazeni nastavené
hodnoty setpointu.

Tlagitkem MENU se dostaneme reZimu nastavovani jednotlivych hodnot vyb&rem v
menu nabidek. Opétovnym stiskem tohoto tlatitka vybirame z nabidky, takZe se na displeji
objevuji nazvy funkci nebo nazvy nastavitelnych hodnot. B&hem listovani v menu i béhem
dal3tho nastavovéni se proces regulace zastavuje. Po vybéru pfislu$né funkce nebo hodnoty se
stiskem tlagitka ACK zobrazi nastavena hodnota funkce nebo skute¢na &iselna hodnota. Dalsi
nastaveni je zavislé na tom, jestli se jedna o funkci, u které se vybirame z nabidky riznych
dinnosti, nebo o ¢&iselnou hodnotu.JestliZe po delsi dobu nedojde ke stisku tlalitka, pak se
vybér v menu ruli a nastavi se automaticky reZim regulace.

a) hodnoty zadavané islem

Hodnoty setpointu, intervalu, cut backu, alarmu a konstant PID regulatoru maji &iselné
hodnoty a proto se zadavaji jako &islo 5 tlalitky ze vstupniho panelu. Po vyvolani hodnoty
tlatitkem ACK vybereme tladitkem SET to &islo, které chceme nastavit. Toto &slo bude
blikat. Tlagitky UP nebo DOWN zvétdime nebo zmengime pfisluiné blikajici Sasti &isla,

Hodnota INPUT, OUTPUT a dallich se vybirda z omezeného po&tu moZnosti. Po
vyvolani hodnoty, tlagitkem ACK, tlagitky UP a DOWN listujeme v nabidce hodnot funkce.

6. Zaddni regulaénich hodnot, setpoint
Pro regulaci je tfeba zadat regulacni konstanty podle regulaéniho vztahu Pk, B, ti, td, ts,

AlrH, AlrL, CutbH, Cutbl. K zadani pouZijeme vyb&r v menu a vyvolani hodnoty a nastaveni
pomoci tlagitek.

Oznaleni v menu Hodnota Vyznam
TS PER ts Vzork.interval
PROP Pk Prop.konstanta
TINT . ti Int.konstanta
T DIF td Dif konstanta
CUTBL CutbL Cut back dolni
CUTBH CutbK Cut back horni
ALARL AlrL Alarm dolni
ALARH AlrH Alarm horni
SCALE sC Mefitko

b) nastaveni pro termoclanky

Vybér v TYPE Typ Cidlo Rozsah vstupu Pozn.
TE 1A E -200 + 1000 zes 50
TE 1B E -30 + 250 zes 200
TE 1C E reZervovano pro vyvoj
TE ID E FeZervovano pro vyvoj
TE 2A J -200 + 1000 zes 50
TE 2B J -40 + 300 zes 200
TE 2C J rezervovano pro vyvoj
TE 2D J rezervovano pro vyvoj
TE 3A K -200 + 1400 zes 50
TE 3B K -50 + 400 zes 200
TE 3C K rezervovano pro vyvoj
TE 3D K rezervovano pro vyvoj
TE 4A S 0 +2000 zes 50
TE 4B S 0 +2000 zes 200
TE 4C S rezervovano pro vyvoj
TE 4D N rezervovano pro vyvoj

¢) nastaveni pro normovany napétovy nebo proudovy vstup. Volba typu vstupu se provadi
Gpravou zapojeni vstupniho dilu dle poZadavki zikaznika v rozsazich 0/-10 ++10V,
0/4 + 20mA nebo 1 jinych.

Vybér v TYPE Prifazeni displeje
ke vstupnimu signdlu min + max

ANL 1U ANL-1U 0+ SCALE SCALE =+ 0
ANL 2U ANL-2U 0+SCALE SCALE + 0
ANL 3U ANL-3U 0+ SCALE SCALE + 0
ANL 4U ANL-4U 0+ SCALE SCALE+0
ANL 1P ANL-1P -SCALE + SCALE |SCALE +-SCALE
ANL 2P ANL-2P -SCALE + SCALE |SCALE +-SCALE
ANL 3P ANL-3P -SCALE + SCALE |SCALE +-SCALE
ANL 4P ANL-4P -SCALE + SCALE |SCALE +-SCALE
DIF 13 DIF 31 rezervovano pro vyvoj

DIF 24 DIF 42 rezervovano pro vyvoj




vystup 1b napéti do 10V a vystup 2 dava zaporné hodnoty napéti -10V. U proudového
vystupu je tomu podobng, nulova hodnota napé&ti odpovida u vystupu 1 dolni hodnoté proudu
( 0 mA nebo 4 mA), maximalni hodnota napéti odpovida i maximalni hodnot€ proudu
(20 mA).

Dal¥i nastaveni navic umoZiuje pFizplsobit tento typ vystupu skuteénym podminkam
PID regulatoru. Vystupni hodnoty napéti resp.proudu Ize omezit a zvolit i vahovy koeficient
mezi vystupem pro topeni a chlazeni.

Hodnotu pfifazenou topeni a chlazeni omezime dvéma nezavislymi hodnotami z funkce
OUTL1! a OUTL2 v menu nabidce. Jejich rozsah je 0 ~ 100%. To znamena, Ze vystupni
hodnota bude omezena na pfisiuiné procento z maxima mozné hodnoty. Hodnota OUTL1 je
uréena pro vystup topeni, hodnota OUTL2 je ur&ena pro vystup chlazeni. Dale Ize volit jejich
pomérovy vahovy koeficient nastavenim hodnoty RELOUT v nabidce menu. Vahovy
koeficient je nastavitelny v rozsahu 0:200 + 200:0%.

V3echny analogové vystupy lze pfepnout do dvoutroviiového on-off rezimu, pfipadn&
zamé&nit vyznam chlazeni a topeni nastavenim hodnoty OUTPUT v menu nabidce. Analogovy
spojity vystup tak lze zm&nit v diskrétni on-off vystup nebo ototit jeho funkci.

Oznaleni v menu Typ vystupu Topeni-chlazeni
LIN pfimé fizeni + topi, - chladi
DIS on-off fizeni + topi, - chladi
-LIN piimé fizeni - topi, + chladi
-DIS on-off fizeni - topi, + chladi

10. Kenfigurace podle typu vstupu

Zafizeni OC7610 umoZfiuje nainstalovat n&kolik rizn& nastavenych vstupl pro rilznd
&idla. Nastaveni OC7610 je tfeba zvolit podle konkrétni konfigurace zafizeni, pfifem2
oznaZeni vstupni destiky uvnitf pistroje musi byt shodné s vybé&rem typu vstupu v hodnoté
TYPE, ktera je nastavitelna v menu nabidce.

Nasledujici tabulky udavaji oznaZeni v menu, typ &idla a zpiisob nastaveni.

a) nastaveni pfo PT100

Vybérv TYPE Rozsah vstupu Pozn.
Ptl -200 +800 1.1V/100Q
Pt2 -200 + 700 1.2V/100Q2
Pt3 -200 + 300 1.8V/100Q
Pt4 -200 + 150 2.4V/100Q2
Pt5 -100 + 1000 1.1V/100Q2
Pt6 -100 + 900 1.2V/100Q
Pt7 -100 = 500 1.8V/1002
Pt8 -100 +350 2.4V/100Q
Pt9 0-+1100 1.1V/100Q
Pt 10 0+ 1000 1.2V/100Q2
Pt 11 0+ 600 1.8V/100Q2
Pt12 0+ 500 2.4V/100Q2
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Dile je tfeba zadat hodnotu set pointu. Reguldtor OC7610 umoziiuje zadat hodnotu
setpointu nékolika zpisoby:

a) z nap&tového vstupu

8 rozsahy 0-1V,0-2V,0-3V,0-4V,0-5V,0-6V,0-7V,0-8V,0-9V,0-10V,0-11V,0-12V
b) z proudového vstupu

s rozsahy 0-20 mA, 4-20 mA
¢) &islicovym zadanim pomoci tladitek

se 4 pfedvolitelnymi hodnotami v rozsahu -999.9 + 999.9

. d) spusténim jednoho ze 4 programi,

s maximalné 10 rampami linedrich zm&n hqdnot setpointu.

Nastaveni typu vstupu set pointu je umoznéno zadanim INPUT podle tabulky:

oznadeni v INPUT vyznam

Uo-1 napéfovy vstup v rozsahu OV + 1V

U 0-2 napé&tovy vstup v rozsahu OV + 2V
Uo-3 nap&fovy vstup v rozsahu OV +3V
vo-4 nap&fovy vstup v rozsahu 0V + 4V
Uo-5 napétovy vstup v rozsahu 0V + 5V

U 0-6 napétfovy vstup v rozsahu OV + 6V
Uo7 nap&tovy vstup v rozsahu OV + 7V
Uo0-8 napé&fovy vstup v rozsahu 0V + 8V
Uo-9 napétovy vstup v rozsahu 0V + 9V

U 0-10 napétovy vstup v rozsahu 0V + 10V
Uo0-11 napétovy vstup v rozsahu 0V + 11V
Uo-12 napétovy vstup v rozsahu 0V + 12V
10-20 proudovy vstup v rozsahu OmA + 20mA
14-20 proudovy vstup v rozsahu 4mA + 20mA

SETP 1 vstup z tlaitek Set point 1

SETP 2 vstup z tladitek Set point 2

SETP 3 vstup z tlalitek Set point 3

SETP 4 vstup z tlagitek Set point 4

FCE 1 vstup z tlagitek Program 1 -
FCE2 vstup z tlalitek Program 2

FCE3 vstup z tlalitek Program 3

FCE 4 vstup z tlagitek Program 4

Napétovy vstup je na konektoru vyveden mezi pin 11 (zem) a pin 9 (napéti max.
1V + 12V podle rozsahu). .

Proudovy vstup je na konektoru vyveden mezi pin 11 (zem) a pin 10 (proud
0/4mA + 20 mA podle rozsahu).

Bé&hem regulace lze nastaveny set point zobrazit na displeji stisknutim a pfidrzenim
tlagitka ACK. -
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7. Nastaveni programu, set pointu a ramp

Vybér programu FCE 1, FCE 2, FCE 3, FCE 4 je volitelny hodnotou INPUT. Pro kazdy
program se nastavi krok (STEP) 1 aZ 10 s hodnotou set pointu (SETPOI) a intervalem
(DELAY) v sekundach. .

Pro nastaveni je mozné pouiit hodnoty Set point v rozsahu -999.9 + 999.9, delay v
rozsahu 0 + 9999 nebo nekone¢no INF, nastaveni intervalil je nezavislé na asovali i na
vzorkovaci periodé.

Set point v kroku 1 je hodnotou set pointu, jestlize se nepouije nastaveni programu
(FCEI1 + FCE4), ale INPUT se nastavi jako SETP 1,SETP 2,SETP 3,SETP 4.

V menu se nastaveni STEP,SETPOI a DELAY pfeskodi, jestlize funkce INPUT byla
nastavena na typ vstupu set pointu z analogovych vstupd, tj. U 0-1 + 1 4-20 , a nastaveni
STEP a DELAY se pfeskodi, jestlize nebyl nastaven program, tj. FCE 1, FCE 2, FCE 3,
FCE 4, pouze pfi nastaveni vstupu setpointu z klavesnice , tj.SETP 1, SETP 2, SETP 3,
SETP 4. se nastavuji hodnoty SETPOL

PHi vykondvéni programu se zalne regulovat na prvni nastavenou hodnotu setpointu a
pak se v prib&hu prvniho intervalu hodnota set pointu linesrn& méni k druhé hodnot& set
pointu. Toto se opakuje 10 krat. Po skonéeni 10.intervalu se regulace vypne, viechna relé jsou
vypnuta a spojité vystupy jsou nulovany. Libovolnoy interval DELAY je moZné nastavit na
nekonetnou hodnotu (hodnota INF), take program uZ dalim krokem nepokraluje, hodnota
set pointu se neméni a regulace pokraZuje do nekoneéna, pfip je vypnuta &asovadem v refimu
Auto2. Hodnota INF je nastavena, jestlize se béhem zadani &isla posuneme kurzor mimo &islo
(Zadna Zast neblikd) a stiskneme tladitko UP nebo DOWN. Stejny postup je nutno volit,
Jestlize hodnotu INF chceme zrusit.

Program lze opétovné startovat pomoci tladitka SET ze vstupniho panelu.

8. Start a konec regulace, nastaveni ¢asovade

Pro start a vypnuti regulatoru Ize zvolit hodnotou AUTO v menu nabidce vybérem jedné
ze tH moZnosti:

a) ReZim vypnuti ¢asovate OFF, kdy regulace probih4 okamZit& po zapnuti pistroje

b) Reim AUTO1, kdy regulator za&ne pracovat a% po dosaZeni nastaveného okamiku
startu, konec neni omezen. Pfed startem jsou viechna relé vypnuta, spojité vystupy jsou
nulovany. Zobrazuje se &as.

¢) Rezim AUTO2, ktery je obdobny rezimu Autol s tim rozdilem, %e po dosaZeni
nastaveného okamZiku konce je regulator vypnut,viechna relé jsou vypnuta a spojité vystupy
Jsou nulovany. Zobrazi se STOP.

Skutedny &as nastavime po vybéru hodnoty v menu pro nastaveni soudasného &asu
(TSET T) a data (TSET D). Nastaveni je obdobné jako pfi nastaveni reguladnich konstant, je
viak potfeba dodrzet hodnoty, obvyklé pro &asovy Gdaj. Nastavené hodnoty jsou ihned
pfepsany o hodinového obvodu v zatizeni.

Zatatek a konec regulace nastavime po vyb&ru nastaveni této hodnoty v menu, t.zn &as
(STRT T) a datum (STRT D) pro zadatek a &s (END T) a datum (END D) pro konec.
Hodnoty jsou zaznamenany obdobné jako napt.regulaéni konstanty PID regulatoru.

Oznadeni v menu Vyznam Rozsah
STRTT Start - &as hod,min,sec
STRTD Start - den den,mésic,rok
ENDT Konec - Cas hod,min,sec
ENDD Konec - den den,mésic,rok
TSETT Hodiny - &as hod,min,sec
TSETD Hodiny - den den,mésic,rok

9. Nastaveni vystupi

Vystupy fizeni jsou dvoji. Dvouuroviiové on-off jsou pfimé vystupy solid state relé nebo
klasickych relé, které jsou obdobou podobnych relé pro Alarm. Jedno solid state relé je uréeno
pti sepnuti pro Cinnost topeni, druhé sepne pii chlazeni. To znamen4, Ze muZe byt sepnuto
pouze jedno relé , piipadné ob& relé mohou byt vypnuta. Funkce spinani on-off vystupd je
uréena podle nastaveni 4 &asovych hodnot v menu OC7610 spolu s hodnotou vysledku
regula¢niho vztahu PID a jeho znaménka.

Znaménko udava vybér relé.Jestlize je vysledek kladny, Fidi se relé pro topeni (solid state
relé na svorkach 3 a 4), jestliZe je vysledek zaporny, fidi se relé pro chlazeni (solid state relé na
svorkach 1 a 2). Obdobné jsou spinana klasicka relé, jsou-li instalovana.

Hodnota vysledku regulainiho vztahu je pfepoitina na dobu sepnuti relé b&hem
konstantni &asové periody pulsi PU PER. Casovou periodu lze zadat v rozsahu 0 x 9999
sekund. Jestlize je vysledek regulaéniho vztahu 100%, pak je relé sepnuto po celou dobu
Casové periody pulsd, jestliZe je vysledek 0%, pak se nesepne vibec.JestliZe je vysledkem n%,
pak po dobu n% z periody je relé sepnuto a po zbylou &ast doby sepnuto neni. ReZim lze
pfevést na obvykly zpisob fizeni ON-OFF pii nastaveni PU PER na hodnotu 0.

Pro tento rezim fizeni relé jsou dany daldi 3 Casové veliCiny. Je to mimimalni doba
sepnuti, ktera je dana nastavenim PU LO, dale minimalni doba rozepnuti , ktera je dana
nastavenim PU HI, a doba minimélni prodlevy p#i pfechodu mezi sepnutim relé pro topeni a
chlazeni (a naopak), ktera je dina nastavenim PU DEL. Viechny doby lze nastavit pomoci
vybéru v menu pfistroje.

Oznadeni v menu Vyznam Rozsah
PUPER Doba periody 0 +9999 s
PULO Minimalni &as sepnuti 0+9999s
PUHI Minimalni ¢as rozepnuti 0+9999s
PU DEL Doba pfechodu 0+9999 s

Druhym typem vystupu je napéfovy nebo proudovy spojity vystup. Proudovy a
napé&tovy vystup je zakladnim vystupem regulatoru, protoZe je pfimo umémy vypoltené
hodnot€ (nikoliv jen znaménku jako v ptipadé on-off relé).Jedna se o :

1a. napétovy vystup 0 + 10V, resp.0/4 + 20mA pro Hzeni topeni
1b. napétovy vystup 0 + 10V, resp.0/4 + 20mA pro fizeni chlazeni
2. napéfovy vystup -10V + 10V pro fizeni topeni i chlazeni .

Typ proudovy nebo napétovy vystup je volen propojkami na desce. Vystup l1a a vystup
1b se doplfiuji navzajem, Vystup 2 je samostatny. JestliZe je vysledkem regulace &innost
topeni, dava vystup la kladné napéti do 10V a vystup 1b napéti nulové,vystup 2 dava kladné
hodnoty napéti do 10V. JestliZe je vysledkem &innost chlazeni, dava vystup la napéti nulové,
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