ZARUKA

5 LET

oM 402PID

4 MiSTNY PROGRAMOVATELNY
UNIVERZALNI PID REGULATOR

Vstup
DC/PM/OHM/Pt/Ni/TC/LIN. POT.



BEZPECNOSTNi POKYNY

Prosim piectéte si pozorné pfilozené bezpe&nostni pokyny a dodrzujte je!

Tyto pfistroje by mély byt zabezpe&eny samostatnymi nebo spole&nymi pojistkami (jistici)!
Pro informace o bezpeénosti se musi dodrzovat EN 61 010-1 + A2.

Tento pfistroj neni bezpeény proti vybuchu!

TECHNICKE UDAJE
Pristroje fady OM 402 spliuji Evropské nafizeni 89/336/EWG a vladni nafizeni 168/1997 Sb.

Splfivje ndsledujici evropské a Eeské normy:
CSNEN 55 022, ffida B
CSN EN 61000-4-2, -4, -5, -6, -8, -9, -10, -11

Seizmickd odolnost:
CSN IEC 980: 1993, &. 6
Pfistroj je vhodny k neomezenému uzivani v zemédélské a promyslové oblasti.

PRIPOJENI

Pfivody zdroje z hlavniho vedeni musi byt oddéleny od mé&ficich pfivodd.

ORBIT MERRET, spol. s r.o.
Vodfanské 675/30
198 00 Praha 9

Tel: +420-281 040 200
Fax: +420-281 040 299
e-mail: orbit@merret.cz

=3

www.orbit.merret.cz
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=l POPIS PRISTROJE

OM 402PID je 4mistny univerzdlni panelovy PID reguldtor navrzeny pro maximdlni G&elovost a pohodli uZivatele pfi
zachovéni jeho pfiznivé ceny.

Typ OM 402PID je multifunként pfistroj s moznosti konfigurace pro 8 riznych variant vstupu, snadno konfigurovatelnych v
menu pfistroje. V zékladni konfiguraci m& OM 402PID dvé regulaéni relé a dva reléové alarmové vystupy. Zaddand hodnota
moze byt konstantni nebo uréend jednim z 14 programd.

Zd4kladem pristroje je jednogipovy mikrokontroler s vicekandlovym 24 bitovym sigma-delta prevodnikem, ktery pfistroji zaruéuje
vysokou presnost, stabilitu a snadné ovladani.

PFistroj OM 402PID je multifunkéni pFistroj v téchto rozsazich

DC: 0...60/150/300/1200 mV

PM: 0..5 mA/0..20 mA/4..20 mA/+2 V/+5 V/+10 V/+40 V
OHM: 0..100 Q/0..1 kQ/0..10 kQ/0...100 kQ

RTD-Pr: Pt 50/100/Pt 500/P 1000

RTD-Cu: Cu 50/Cu 100

RTD-Ni: Ni 1 000/Ni 10 000

T/C: J/K/T/E/B/S/R/N/L

DU: Linedrni potenciometr (min. 500 Q)

PROGRAMOVATELNE ZOBRAZENI

Volba: typu vstupu a méficiho rozsahu

MéfFici rozsah: nastavitelny pevné

Nastaveni: ruéni, v menu Ize nastavit pro obé krajni hodnoty vstupniho signdlu libovolné zobrazeni na displeji,
napf. vstup 0...20 mA > 0...850,0

Zobrazeni: 9999..9999

PID REGULATOR

Provedeni: paralelni PID, PI nebo proporciondlni

Vystup releovy: dvojity, dvoustavovy, PWM

Vystup analogovy:  izolovany, mod: topi, chladi, oboje

Zadand hodnota: pevnd, z analogového vstupu, z programu

Polet prog./krokd: 14/64

Spusténi: &as - jednordzové/tydné, externim vstupem, tagitky

RELEOVE VYSTUPY

Typ: digitlni, nastavitelny v menu

Vystupy: relé L1, L2 jsou alarmové, relé L3, L4 jsou uréeny pro regulaci, ale mohou byt pouzity i jako alarmové

ANALOGOVY VYSTUP

Pousziti: tam kde je pozadovén tento typ signdlu pro akéni Eleny, nebo moze byt pouzit pro dalsi vyhodnoceni
nebo zpracovani naméfenych 0dajd v externich zafizenich

Typ: izolovany, program. s 12 bitovym D/A pievodnikem, funkce, typ a rozsah vystupu je volitelny v menu

KOMPENZACE

Vedeni (RTD, OHM): v menu Ize provést kompenzaci pro 2-dratové pfipojeni

Sondy (RTD): vnitini zapojeni (odpor vedeni v méfici hlavici)

St. koned (T/C): ruéni nebo automatickd, v menu Ize provést volbu termogldnku a kompenzaci studenych koncd, kterd

je nastavitelnd nebo automatické (teplota svorek)

* jen pro typ DC, PM, DU
a4 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID



DIGITALNI FILTRY

Plovouci promér: z2...30 méfeni

Exponencidlni primér: z 2...100 méfeni
Zaokrouhleni: nastaveni zobrazovaciho kroku pro displej

MATEMATICKE FUNKCE

Min/max. hodnota:  registrace min./max. hodnoty dosazené b&hem méfeni

Téra: uréend k vynulovani displeje pfi nenulovém vstupnim signdlu
Spickova hodnota:  na displeji se zobrazuje pouze max. nebo min. hodnota
Linearizace:* linearni interpolaci v 50 bodech (pouze pfes OM Link)

ZAZNAM DAT

RTC: ukladdénim ve zvoleném Easovém Gseku a period&, do paméti pfistroje je mozné ulozit az 265 000

hodnot s pfenosem dat do PC pies RS 232/485 nebo OM Link

Pfistroj se nastavuje a ovladd péti tlagitky umisténymi na pfednim panelu. Viechna programovatelnd nastaveni pfistroje jsou
realizovéna ve tfech nastavovacich rezimech:

LIGHT Jednoduché programovaci menu
- obsahuje pouze polozky nutné pro nastaveni pfistroje a je chranéné volitelnym ciselnym kédem
PROFI Kompletni programovaci menu
- obsahuje kompletni menu pfistroje a je chranéné volitelnym &iselnym kédem
USER Uzivatelské programovaci menu
-mize obsahovat libovolné polozky vybrané z programovaciho menu (LIGHT/PROFI), kterym se uri pravo
(vidét nebo ménit)
- pristup je bez hesla

Vsechny programovatelné parametry jsou ulozeny v paméti EEPROM (zstévaiji i po vypnuti pfistroje).

e Kompletni ovlddani a nastaveni pistroje lze provadét pres komunika&ni rozhrani OM Link, které je
OM I_l N K standardnim vybavenim kazdého pfistroje.
(]

Ovladaci program je volné dostupny (www.orbit.merret.cz) a jedinym pozadavkem je zakoupeni
OML kabelu pro propojeni pfistroje s PC. Vyrdbi se s rozhranim USB a je kompatibilni se viemi pfistroji ORBIT MERRET. Dal3i
moznosti pFipojeni je pomoci datového vystupu RS 232 nebo RS 485 (bez nutnosti OML kabelu).

Program OM LINK ve verzi ,Basic” Vam umozni pfipojeni jednoho pfistroje s moznosti vizualizace a archivace
v PC. Verze OM Link ,Standard” nemd zadné omezeni poétu pfipojenych pfistrojo.

Pomocné napéti je vhodné pro napdjeni snimaci a prevodnikd.
Vstup zédané hodnoty je uréen pro pouziti regulatoru pro vle&nou regulaci. K dispizici jsou proudové a napéfové vstupy.

Datové vystupy jsou pro svou rychlost a piesnost vhodné k pfenosu naméfenych Gdaiji pro dalsi zobrazeni nebo pfimo do
fidicich systémd. V nabidce je izolovand RS 232 a RS 485 s ASCII nebo DIN MessBus protokolem.
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el PRIPOJENI PRISTROJE

Pfivodni vedeni pro napdijent pfistroje by nemély byt v blizkosti vstupnich nizkonapé&fovych signélé.

Stykace, motory s vétsim pFikonem a jiné vykonné prvky by nemély byt v blizkosti pFistroje.

Vedeni do vstupu pfistroje (m&fend velicina) by mélo byt dostate¢n& vzddleno od viech silovych vedeni a spottebict. Pokud
toto neni mozné zajistit, je nutné pouZit stinéné vedeni s pfipojenim na zem (svorka E).

Pristroje jsou testovény podle norem pro pouziti v promyslové oblasti, ale i pfesto Védm doporugujeme dodrzovat vyse
uvedené zdasady.

MERICi ROZSAHY

Typ Vstup | Vstup U

DC 0...60/150/300/1 200 mV
PM 0..5/20 mA/4...20 mA +2/+5/+10/+40 V

OHM 0..0,1/1/10/100 kQ

RTD-Pt Pt 50/100/Pt 500/ Pt 1 000

RTD-Cu Cu 50/100

RTD-Ni Ni 1 000/10 000

1/C J/K/T/E/B/S/R/N/L

DU Linearni potenciometr (min. 500 Q)

ROZSIRENI “Vstup zadané hodnoty”
Typ Vstup | Vstup U

DC 0..5/20 mA/4...20 mA +2/+5/£10/+40 V
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Na “VSTUP - 1" (svorka ¢. 21) lze pFipojit max. 250 mA, tj. 10-ti ndsobné pretizeni rozsahu.
Pozor na nesprdvné pripojeni/preh i proudového - napétového vstupu.

Moie doijit ke zni¢eni méficiho odporu v proudovém vstupu (15R).
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ZM NASTAVENI PRISTROJE

} ¢ Pro zku$ené uzivatele

¢ Kompletni menu pfistroje
Pristup je blokovany heslem

Moznost sestaveni polozek
ser- menu
#User”

y
S

Stromovd struktura menu

NASTAVENI

} ¢ Pro zaskolené uzivatele

* Pouze polozky nutné k nastaveni
pfistroje

i

f
‘/‘ A# * PFistup je blokovany heslem
- ai A * Moznost sestaveni polozek

~User” menu

LIGHT

¢ Linedrni struktura menu

NASTAVENI

} ¢ Pro obsluhu

f"#‘ ""‘;b * Polozky menu sestavuje uzivatel
(Profi/Light) dle pFani

USER

« Pfistup neni blokovany heslem

¢ Volba stromové (PROFI) nebo
3 / linedrni (LIGHT) struktury menu

NASTAVENI
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NASTAVEN]! PRISTROQJE

Pfistroj se nastavuje a ovladé péti tlacitky umisténymi na pfednim panelu. Viechna programovatelnd nastaveni pfistroje jsou
realizovéna ve trech nastavovacich rezimech:

LIGHT Jednoduché programovaci menu

- obsahuje pouze polozky nutné pro nastaveni pfistroje a je chranéné volitelnym &iselnym kédem

PROFI Kompletni programovaci menu

- obsahuje kompletni menu pfistroje a je chrénéné volitelnym &iselnym kédem

USER Uzivatelské programovaci menu

-mbze obsahovat libovolné polozky vybrané z programovaciho menu (LIGHT/PROFI), kterym se uréi prévo

(vidét nebo ménit)
- pistup je bez hesla

Kompletni ovlédéni a nastaveni pfistroje Ize provadét pres komunikaéni rozhrani OM Link, které je standardnim vybavenim

kazdého pristroje.

Ovlédaci program je volné dostupny (www.orbit.merret.cz) a jedinym poZzadavkem je zakoupeni OML kabelu pro propojeni
pfistroje s PC. Vyrdbi se ve verzi RS 232 i USB a je kompatibilni se viemi pfistroji ORBIT MERRET.

Dal3i moZnosti pfipojeni je pomoci datového vystupu RS 232 nebo RS 485 (bez nutnosti OML kabelu).

Schema zpracovani méreného signalu

Vstup H KAN. A -

Analog
Data
Pamét

Displej

PID Reg.

i
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ZM NASTAVENI PRISTROJE

Nastaveni a ovladdni pfistroje se provadi 5+i tlagitky umisténymi na pfednim panely, jejichz pomoci je mozné listovat v ov-
lédacim menu, volit a nastavovat pozadované hodnoty

Signalizace LED

+ pridavat, skute&nd je niz3i (zluté LED)
ubirat, skuteénd je vy33i (zluts LED)

Relé 3, zvy3uj - méd regulace (zluté LED)
Relé 4, snizuj - méd regulace (zluté LED)
Relé 1 -méd alarm (cervend LED)

Relé 2 - méd alarm (¢ervend LED)

Relé 3 - méd alarm (cervend LED)

Relé 4 - méd alarm (¢ervend LED)

Téra - skuteénd hodnota (zelend LED)
Téra - z4dand hodnota (zelend LED)

- A AN WN =AW

MéFend hodnota (gervens LED)

Stav programu (zelené LED)

5314
49 4335

+-341"2347T#

© W™

KK.PP Krok programu
KKPP Cislo programu

Aktudlni Zaédand hodnota (zelens LED)

Symboly pouzité v navodu

[pc

[DU_ [oHM [RTD] [T/C

pokra&ovani na strané 30

hodnoty nastavené z vyroby

Oznaéuje nastaveni pro dany typ piistroje

symbol oznaéuje blikajici &islici (symbol)

inverzni trojihelnik oznaduje polozku, kterou Ize umistit do USER menu

po stisku tlagitka nebude nastavend hodnota ulozena

po stisku tlagitka bude nastavend hodnota ulozena

preruovand &éra oznaduje dynamickou polozku, tzn. Ze se zobrazi pouze v uréité volbé/verzi

Nastaveni desetinné tecky a znaménka s

DESETINNA TECKA

Jeji volba v menu, pfi Gpravé nastavovaného &isla se provede tlagitkem € s prechodem za nejvyssi dekddu, kdy se rozblikd
jen desefinnd te¢ka. Umisténi se provede ©/@.

ZNAMENKO MiNUS

Nastaveni znaménka minus provedeme tlacitkem €@ na vyssi dekddé. Pri editaci polozky se provede odeéteni od aktudlniho

&isla (napf.: 013 > @, na fadu 100 >-87)

10
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NASTAVENI! PRISTROJE M

Funkce tlaéitek

Tlagitko Méfeni Menu Nastaveni &isel/vybér
@ vstup do USER menu vystup z menu opusténi editace
. . névrat na predchazejici 57 At
o programovatelnd funkee flagitka 79V "9 P zepet posun na vy33i dekadu
Grovefi
° programovatelnd funkce tlagitka  posun na predchozi polozku posun smérem dolu
° programovatelnd funkce tlacitka  posun na dal3i polozku posun smérem nahoru
e programovatelnd funkce tlagitka  potvrzeni vybéru potvrzeni nastaveni/vybéru

o ° &iselnd hodnota se
+ nastavi na nuly

@ + g vstup do LIGHT/PROFI menu

@ + ° piimy vstup do PROFI menu

g ° konfigurace polozky

+ pro “USER” menu
e + ° uréeni pofadi polozek v “USER -
LIGHT” menu

¢ v LIGHT nebo PROFI menu Aet

* z vyroby nejsou zadné polozky v USER menu povoleny

* na polozkach oznagenych inverznim trojohelnikem

‘ndpis blikd - zobrazi se aktudlni nastaveni

@ —_ - @ @ E ndvrat na polozku
- ° w— e

polozka nebude v USER menu zobrazena
POVOL polozka bude v USER menu zobrazena s moznosti nastaveni
ZOBRAZ polozka bude v USER menu pouze zobrazena

NAVOD K OBSLUZE oM 402PID | 11
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5.0 Nastaveni “LIGHT”

LIGHT Jednoduché programovaci menu
- obsahuje pouze polozky nutné pro nastaveni piistroje a je chrdnéné volitelnym &iselnym kédem

} ¢ Pro zdatné uzivatele

* Pouze polozky nutné k nastaveni

pfistroje

i
T 5 ; S .
0] / * Pfistup je blokovany heslem
: LG

= * Moznost sestaveni polozek

z +User” menu
w
<>( * Linedrni struktura menu
g
0]
g
z

Pfednastaveni z vyroby

Heslo “0"
Menu LIGHT
USER menu vypnuté

Nastaveni polozek €I

Pii prodlevé delsi nez 60 s se programovaci rezim
automaticky prerusi a pfistroj sim opét prejde do
méiciho rezimu
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l 7At NASTAVENI

Pistupové heslo

@@@[:oj@)

Volba vstupu Meéfici rozsah

G © [T © Bl © 20 © )

@ """" Volba zobrazeni a pfipojeni
> © © ® @ c------- .
: 1
1 ’E """"""""
o EE e BT e B c [0E © @ © s @ -
| [BE. (o] AR [ Moo sebraran |
IR e [0 A © [0 © € © poooss] @ -~ |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, R o \
J
Zédand hodnota Typ regulace Proporciondini konstanta Integraéni konstanta

@@@@@@@@>

Derivaéni konstanta Funkce pfi vypadku

®®®®)

Pucz o Ry - Ay - - [ Ry = L+ fey )

Rozsiteni - kompardtor

GEY = 7 I © [0 © N © [0 © I © R © )

Rozsifen - Analogovy vystup
( Typ Menu Naévrat k vyrobni kalibraci Navrat k vyrobnimu nastaveni

WED © [ < R © BN EE e [ © )

Kalibrace - pouze pro “DU”

Volba jozyka Nové heslo

B = e = D [

Identifikace Typ piistroje verze SW  vstup

BEER © BEDE [ 0V402PID] [77-001] [ PH| ) | 1428] ey et
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Zadani piistupového
hesla pro vstup do menu

_.@>

Ve

HESLO [REE do menu piistroje

HESLO =0

i ) Y HESLO >0
- vstup do Menu je volny, po uvolnéni tia&itek do Menu ie blok ; siselng
se automaticky pfesunete na prvni polozku ) Es"zp © Mienu je blokovany ciseinym
S6dem

menu

Nastavime “Heslo” = 42

 ofoy  JoN  cJof  :fof  :Jof  :JO
_' @_'©
- g

I I N G G M
=

Ve
vy
Typ ,DC” 16

Typ “PM” 18
Typ “OHM”

Typ “RTD-Pt*

Typ “RIDN* () 24
Typ “T/C”

Typ “DU”

Typ “RTD-Cu* L) 30

Volba typu pfistroje

Typ pfistroje

- zdkladni volba typu pfistroje DC DC voltmetr
- provede prednastaveni @ hodnot PM Monitor procesd
z vyroby, véetné kalibrace o OHM  Ohmmetr
Sl RTDP1 Teplomér pro snimace Pt
ap - RTD-Ni  Teplomér pro snimace Ni
C Teplomér pro fermoclanky
DU Zobrazovag pro lin. potenciometr

RTD-Cu  Teplomér pro snimage Cu
Typ “PH” Piklad

o
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Typ “DC”

‘*@ﬂ O—>

- T S B ..
® © X
/

m Volba méficiho rozsahu
pristroje

Mé&fici rozsah
D -somv 60mV 60 mV
150mV  £150 mV

MoD

300 mV +300 mV
1200mV ~ +1,2V
@ ~ 500 V* 100V +100V
250V +250V
500V +500V

e T
plati pouze pro rozsiteni A : 010 A 01 A
g 0.25A $0,25 A
050A  0,5A
100A 1A
500A  5A

BT - ST o

Nastaveni pro minimélni ~ —p
vstupni signal

OXG)
)

(TN Nostaveni zobrazeni - umisténi desetinné tecky nema vliv na
displeje pro minimalni zobrazenf displeje
hodnotu vstupniho signélu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty

automaticky pFesune
- rozsah nastaveni: -99999...999999

a -o
g
Y © [ s

J0 O oad g oa o oa o oa oa oa oa oa
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@

Nastaveni pro maximélni ~ —p : H

oo e -

Vs

yvy
VV©

& o —
S

4 MAX Nastaveni zobrazeni - umisténi desetinné te¢ky nema vliv na
displeje pro maximalni zobrazeni displeje
hodnotu vstupniho signalu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty

automaticky pfesune

ad -100
__oofol iofol oofloll ool ool ol
T W - M - W - = e

- rozsah nastaveni: -99999...999999

@ — -—®

© X ® B
/ J

Yy
32

4 ZOBR.A Nastaveni zobrazeni @ = 0000.00

desetinné tecky

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu

Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 00000.0 Priklad
000000 EN 000000 [NEARIFZIITY

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID |

l 7At NASTAVENI

17

0]

2 Sa Sa oa o oa oa oa oa oa oa oa oa



5 ENINSIPAY=N] ll.iét

WNd INd INd INd INd INd INd INd INd WINd INd  INd

18

Typ “PM”

Vv

© @ — —®

[ oo JRCE

® © X ®
/ J

Ve
m Volba méficiho rozsahu
pristroje
0-5mA 0..5mA
0-20mA  0..20 mA
@ = 4-20mA . 4-20mA  4..20 mA
9 02V 2V
b3l 05V 5V
0-10V +10V
0-40V +40V
Er420  4..20 mA, s chybovym hidgenim
podteceni” pi signdlu menim
nez 3,36 mA
Rozsah 0...20 mA Priklad
2o I ©
-
vy v./

AT © n Nastaveni pro minimdlni ~ —y
vstupni signal

Ve
y Nastaveni zobrazeni - umisténi desetinné tecky nema vliv na
MIN A e e e
displeje pro minimdilni zobrazeni displeje
hodnotu vstupniho signélu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty
automaticky pfesune
- rozsah nastaveni: -99999...999999
ad -o
Zobrazeni pro 0 mA > MIN A =-25 Priklad
S 4 o S o o
B . B - B O
N o A A .
S @ o o &
~ -~ g -~ g
vy
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¢ A

AL o X

arm - B It <o
[

@

Ve
y Nastaveni zobrazeni - umisténi desetinné tecky nemd vliv na
MAX'A v P o o
displeje pro maximalni zobrazeni displeje
hodnotu vstupniho signélu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty
automaticky presune
- rozsah nastaveni: -99999..999999
a - 0o
Zobrazeni pro 20mA > MAX A=2500 Piiklad
S o o o o o
BT O EEG O ERO - BT © ERD C e
w o g - -~ -~
o . S o
@ o o ®
0 ~ o~ ~
\ A B4

© ® — —®

& ©—

® © X ®
/

' ZOBR.A Nastaveni zobrazeni @ = 0000.00

desetinné tecky

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu

Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 00000.0 Priklad
000000 EHN 000000 [NEAMIFZIITY

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 19
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20

A

/

Volba .méFiciho rozsahu Mici rozsah
pristroje 100 R 0..100 Q

s L 0.1k
= R 0..10k0
ad -1oa 100k 0..100 kO
AUTO Automatické prepinani rozahu
Rozsah 0...10 kQ Priklad

EET © BT - BT © [ o

Yy 7

®— —o © X
3 ©— ®

Ve

PRIPOJ Volba typu pripojeni
snimade

@D - 2-DRAT

Pfipojen

2-drétové
3-drétové
4-DRAT  4-drdtové

p pFipojeni - 3 drdtové > PRIPOJ = 3-DRAT Priklad

@o-

Nastaveni pro minimélni ~ —p
vstupni signal

®©
"0 3

(TN Nostaveni zobrazeni - umisténi desetinné tecky nema vliv na
displeje pro minimalni zobrazenf displeje
hodnotu vstupniho signélu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty

automaticky pFesune

- rozsah nastaveni: -99999...999999
@ -o
©

\/
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v

@ > - Nastaveni pro maximélni ~ —p : H

vstupni signal @

P MAX A
@ 4
Yy

@

y MAX A Nastaveni zobrazeni - umisténi desetinné tecky nema vliv na
displeje pro maximalni zobrazeni displeje
hodnotu vstupniho signélu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty

automaticky pfesune

a - 1w
Zobrazeni pro 10 kOhm > MAX A = 10000 Piiklad

= =
(ool 1 0RON  oolON oo RO cooo RO o000 D
o
O © | zoBRA
&

- rozsah nastaveni: -99999...999999

s ®— —®

@—
© M @
/

' ZOBR.A Nastaveni zobrazeni @ = 0000.00

desetinné tecky

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu

Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 00000.0 Priklad
000000 EHN 000000 [NEANIFZIITY

NAVOD K OBSLUZE oM 402PID |
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Typ “RTD-PH"

P Vo e

- O N T ST O G

= ]
[
O © °© X @
1
i J
T e
ct
m Volba méficiho rozsahu
pristroje

By Maici rozsah
— EU-100  Pt100 (3 850 ppm/°C)
O aD -+ 100 PRl £U500  Pi500 (3 850 ppm/°C)
] ] cu1k0 711000 (3850 ppm/°C)
T US-100 PH100 (3 920 ppm/°C)
o RU-50 P50 (3 910 ppm/°C)

RU-100  PH100 (3 910 ppm/°C)

Rozsah - Pt 1000 > MOD = EU-Tk0 Priklad
£U-100 QN EU-500 MON  u-1«0 NCARIITIEIN
o
Yyv.

®— —o © X
Al °— pmmEN R « o
@

1d-dl1d 23d-dld 3d-dld ad-dld

Ve
PRIPOJ Vollbuvfypu pripojeni
snimace
Pfipojen
2-drétové
D -2 DRAT 3-drétové
ADRAT  4-drdtové
p pripojeni -3 dritové > PRIPOJ = 3-DRAT PR
2-DRAT ON  3-DRAT NCANIFTGYY
Yy
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~
¢¢©7' @ — —© @R
&= o — ®

@

\/

y

Ve

4

L1 32

y ZOBR.A Nastaveni zobrazeni
i desetinné tecky

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu

D -00000.0

Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 000000 Priklad

[ 200000 NN 000000 REREZAT

NAVOD K OBSLUZE oM 402PID | 23
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Typ “RID”

A
* *@ ®— ~—® © M
@— m © G
@ 4

IN-AaLld

m Volba méficiho rozsahu
pristroje

€D - Ni1000-5000 ppm/°C

Méfici rozsah

5.0-1k Ni 1000 (5 000 ppm/°C)
6.2-1k Ni 1000 (6 180 ppm/°C)
5010k Ni 10000 (5 000 ppm/°C)
6210k Ni 10000 (6 180 ppm/°C)

MOD

IN-AaLd

Rozsah - Ni 10 000, 5 000 ppm > MOD = 5.0-10k Priklad

ST © 2D © B © o)

IN-AaLd

\ A @ﬂ

o) @IX[
B - g e Em © B
@

IN-AaLd

By e
_|
D PRIPOJ Volba typu pripojeni
| snimace
Pfipojent

Z 2-drétové
- o - 3-drétové

@ 2 DRAT - 4A-drétové
By
D Typ pFipojeni - 3 drtové > PRIPOJ = 3-DRAT Priklad
. o S
By
J
I
= vy

24 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID



&

l 7At NASTAVENI

P ZOBR.A
-
Yy
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y ZOBR.A Nastaveni zobrazeni

desetinné tecky

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu

Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 000000 Priklad

=00000.0

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 25

IN-dld N-dld N-dld IN-dld N-diLd IN-dld al

IN-AaLd
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26

INVNSRYAV/=INI|

Typ “T/C"

R
o

liyﬁt

D A I W

- I I I I

X
5

m Volba typu termoéléanku

Typ termo&lanku

- nastaveni vstupniho rozsahu je zdvislé na T/C B B
objednaném méficim rozsahu T/C E E
T/CJ J

e 3 &K K

Pl T/C N N

T/CR R

T/C S S

T/CT T

T/C L L

M
=

.

\ R j
4

Yy

PRIPOJ Volba typu pfipojeni
snimaé:

INT.ITC
=EXT. 1TC
INT.2TC

PRIPOJ

EXT.1TC

EXT.2TC

Pfipojent

méfeni st. konce na
svorkdch pistroje
méeni st. konce na svor-
kach pfistroje a anfiseriové v/
zapojenym ref. T/C

celd soustava pracuje

ve shodné a konstantni x
teploté
s kompenzaéni krabici v

Volba typu pripojeni snimace > PRIPOJ = EXT. 2TC

Pro typ termocldnku “B” nejsou polozky “PRIPOJ”
o “TEP. S.K.” pristupné

Priklad

Metoda a postup nastaveni studenych konci je
popsdna v samostatné kapitole na strané 88

| NAVOD K OBSLUZE OM 402PID
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Nastaveni feploty
studeného konce =
[

Nastaveni teploty -23
TEP.SK. studeného konce

- rozsah: 0...99°C s kompenzaéni krabici

Nastaveni teploty studeného konce > TEP. S.K. = 35 Priklad

2

-
Yy
P Z0BR.A

-
vy

y ZOBR.A Nustqver’u z?brazem ~00000.0
desetinné tecky
- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu
Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 000000 Priklad
000000 000000 ZADANA

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 27
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Typ “DU”
Nastaveni pro minimélni %
U [
C 4
D (TN Nostaveni zobrazeni - umisténi desetinné tecky nemd vliv na
displeje pro minimalni zobrazeni displeje
C hodnotu vstupniho signélu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty
automaticky presune
- rozsah nastaveni: -99999...999999
d -0
C
S
D "~
O vy
4 Nastaveni pro maximalni g
C MAX A 100 vstupni signal
2 -
(NN Nostaveni zobrazeni - umisténi desetinné tecky nema vliv na
D displeje pro maximalni zobrazeni displeje
hodnotu vstupniho signélu - desetinnd tecka se po potvrzeni hodnoty
C automaticky pFesune
- rozsah nastaveni: -99999...999999
D =100
C Zobrazeni pro konec > MAX. Piklad
S o .
o
o = -
o o o o
O i
C 0 o =~
Yyvy
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X @

/ J

y ZOBR.A Nastaveni zobrazeni - 0000.00
Bl desetinné tecky ’

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu

Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 0000.00 Priklad

Kalibrace poéatku a konce rozsahu
lineérniho potenciometru je na strané 41

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID |
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Typ “RTD-Cu”
2

Vs

no-Aald

Volba méficiho rozsahu
pristroje

Méfici rozsah

=428-50 42850 Cu 50 (4 285 ppm/°C)
428100 Cu 100 (4 285 ppm/°C)
42650 Cu 50 (4 260 ppm/°C)
426-100  Cu 100 (4 260 ppm/°C)

no-dly
mop

Rozsah - Cu 50/4260 ppm > MOD =426-50 Priklad
428-50 428-01 426-50 PRIPOJ

no-dld

Yy
= A
4 =
('j e
c Volb Fipojeni
PRIPOJ olba typu pfipojeni
- snimade
Pfipojeni

E 2-drétové

o 3-drétové
d 2 DRAT 4drétovs
]
E] p pripojeni - 3 drdtové > PRIPOJ = 3-DRAT Priklad
1
_|
g
I
0
C

A A |
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y ZOBR.A Nastaveni zobrazeni

desetinné tecky

- zde se nastavuje umisténi desetinné tecky
v méficim rezimu

Zobrazeni desetinné tecky na displeji > 000000 Priklad

=00000.0

NAVOD K OBSLUZE oM 402PID |
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vy

R0 B

Nastaveni iadané
ANA 5000 hodnoty

Ve
Nastaveni Zzadané
hodnoty
=50.00
- rozsah nastaveni: -99999...999999
Nastaveni Zddané hodnoty > ZADANA = 52 Piklad
o o . g .
£ £ iy oy iy
Yy

W
[_propl _PI} _PID] =

Volba typu regulace
Regilems
Rl PROP.  Proporciondini
o . .
— D ¢ i Proporciondlng - infegragni
Proporcionalng - integragné -
PID o e
erivaéni
Volby typu regulace - PID >TYP. Priklad
| __Pio| PROP
\ A J
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4 - Nastaveni proporciondlni
PROP| 00 konstanty =
[

Ve
PROP. Nastaveni proporciondlni
konstanty
=1.00
- rozsah nastaveni: 0..999999
Nastaveni konstanty > PROP. Priklad
. . . o .
o o~ = £ g
Yy

100 Nastaveni integraéni
konstanty

=0 3¢

Ve
4 TEG Nastaveni integracni
M konstanty
5 =1.00
- rozsah nastaveni: 0,00001...999999
w \u o o
£y -~ £ o~
vy
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liyﬁt

Nastaveni derivaéni
konstanty

Ve
DER Nastaveni derivaéni
konstanty
=1.00
- rozsah nastaveni: 0...999999
Nastaveni konstanty > DERI Priklad
% 0 0 . 0
w £ £ ~ £
vy

Volba funkce pfi vypadku
napdjeni

~ VYPNI PEVNA  Regulace na pevnou hodnotu

VYPNI Regulace se vypne

Regulace bude pokracovat tam

POKRAC. | 46 skonéila pred yypadkem

VYPAD.

Regulace bude pokracovat od
KROK zatdtky posledniho zpracové-

vaného kroky

Regulace bude pokracovat od
PROG.  zacdtk posledniho zpracové-

vaného programu

adk - pokracuj / VYPAD.
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v

P VEZ L1 Nastaveni meze limity 1

liyﬁt

Ve
y MEZ L1 Nastaveni meze - pfipadnou zménu hystereze nebo
pro limitu 1 zpozdéni sepnuti |ze provést v “PROFI”
menu
- rozsah nastaveni: -99999...999999
- prednastaveni “Hystreze"=0 “Zpozdéni”=0 =20

Priklad

3

N
AN

3

- Nastaveni meze limity 2

Auojeuaeduwo)yy

Nastaveni meze - pfipadnou zménu hystereze nebo
pro limitu 2 zpozdéni sepnuti |ze provést v “PROFI”
menu
- rozsah nastaveni: -99999...999999
- prednastaveni “Hystreze"=0 “Zpozdéni”"=0 =40
Nastaveni limity 2 > MEZL 2= 53.1 Priklad
o o . o o
N iy " ~ ™
. o W . \
231 431 531 0531 00531
000531 000531 MEZ L3
~ £

vy
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m Nastaveni meze limity 3 E
‘I
v

Nastaveni meze limity 4

X
5

Ve
Nastaveni meze - piipadnou zménu hystereze nebo
pro limitu 3 zpozdéni sepnuti |ze provést v “PROFI”
menu
- rozsah nastaveni: -99999...999999
- prednastaveni “Hystreze"=0 “Zpozdéni’=0 - 60
S S S S . .
60 6L 62 63 64
2
~ ™ -~
vy )
=5
[T}
8
.

Nastaveni meze - pfipadnou zménu hystereze nebo

Ve
pro limitu 4 zpozdéni sepnuti |ze provést v “PROFI”
menu
- rozsah nastaveni: -99999...999999
- prednastaveni “Hystreze"=0 “Zpozdéni”=0 - 80
S o .
"N "~ "N
.
* ndsleduiici polozka men je zdvis dle vybavent pistroe
-
Yy
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v

liyﬁt

M =

/ J

P TP AV
N 4
0
O
»
0
N
0
U]
§o)
0
-
N
0]
(1)}
3
0
N
¢
¢
0}
3
vy

y Typ AV. Nastaveni typu
Bl analogového vystupu

0-20mA 0..20 mA

Er.4-20mA 4..20 mA s indikaci chybového hlaseni (<3,6 mA)
4-20mA 4..20 mA

0-5mA 0..5mA

02V 0.2V

05V 0.5V

0-10V 0..10Vv

+10V +10V

Piklad

Typ analogového vystupu-0...10V > TYPA.V.=U 10

n PFifazeni poédtku N
&
[

rozsahu analog. vysttupu

An AnoBojeuy < w

dnas

JV \

P MIN AV PFifazeni hodnoty -0
il displeje pocatku rozsahu

analogového vystupu

- rozsah nastaveni: -99999...999999

Priklad

Hodnota displeje pro pocdtek rozsahu AV > MINA.V. =0

Polozky pro “Analogovy vystup” jsou pristupné
pouze pokud je pristroj obsahuje.
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'MAX AV. Piifazeni konce rozsahu
-l analogového vystupu

MAX AV. P!‘iFaz'eni hod.noty - 100
displeje konci rozsahu

analogového vystupu

goz

- rozsah nastaveni: -99999...999999

Hodnota displeje pro konec rozsahu AV > MAX A.V. = 120 Priklad
E b 2 -
0 i 2 .

ZOdJ s ©znod as 1zed

OD AV. NOS'GVeﬂI:médI’J
analogového vystupu

PRIDAT Zvy3uj hodnotu regulované veliciny

UBRAT Snizuj hodnotu regulované veliiny

oBOJI Zvy3uj/snizuj hodnotu regulované veliiny, s nulou uprostred
PRID. I. Zvy3uj hodnotu regulované veliciny, inverzni vystup

UBRA. I. Snizuj hodnotu regulované veliciny, inverzni vystup

0BOJ. L. Zvysui/snizuj hodnotu regulované veliiny, s nulou uprostred,

inverzni vystup

= PRIDAT

Mod analogového vystupu - UBRAT > MOD A.V. = UBRAT Priklad
PRIDAT UBRAT

dnasAn AnoBojeuy < wiusadis
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vy

EED s

liyﬁt

Ve
MENU Nastaveni typu menu PROFI > menu PROFI, kompletni menu pro
LIGHT/PROFI nastaveni celého pfistroje
> stromova struktura menu
LIGHT > menu LIGHT, jednoduché menu,
které obsahuje pouze nejnutn&jii polozky B
potiebné pro nastaveni pfistroje = LGHT
> linedrni struktura menu
vy I
GB AL &
Ve
OB.KAL Navrat k vyrobni kalibraci - Pfed provedenim zmén budete vyzvéni
. il pristroje k potvrzeni Vasi volby (ANO)

- v pfipadé chybné kalibrace je mozny ndvrat
k vyrobni kalibraci

Obnova vyrobni kalibrace >ANO Priklad
KALIB| NASTAV.

G

Navrat k vyrobnimu - pokud jste si v “PROFI” menu ulozili Vase
. il nastaveni pFistroje uZivatelské nastavent je mozné se k ménu
vrdtit (volba “UZIVAT.”)
- v pfipadé chybného nastaveni je mozny - naéteni zékladniho nastaveni polozek
Typ ,DC” 42 névrat k vyrobnimu nastavenf v menu (DEF)
Typ “PM” 3 42 - obnova se provede pro aktudlné vybrany
Typ “0HM” [ 42 typ vstupu pfistroje (volba “TYP")

Tip “1/C” o 4 n * ndsledujici polozka menu je zdvisld dle typu piistroje, pro typ “DU” > “K. MIN"
Typ “DU” [an ]
Typ “RTD-Co* D) 42
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Typ “DU”
K.MIN

ndpis blikd

ANO

/

-

KMIN Kalibrace vfivupniho
rozsahu - béZec

potenciometru v poédteéni poloze

- pred potvrzenim blikajictho népisu “YES”
musf byt jezdec potemciometru v dané
klidové poloze

ll.iét NASTAVENI

Pouze pro typ “DU"

Kalibrace pocdtku rozsahu > K. MIN Piiklad

ndpis blikd

ANO

J

Kalibrace vfivupniho
rozsahu - béZzec

potenciometru v koncové poloze

- pred potvrzenim blikajictho népisu “YES”
musf byt jezdec potemciometru v dané
klidové poloze

Pouze pro typ “DU"

Kalibrace konce rozsahu > K. MAX Priklad

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID |
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Vs

liyﬁt

4
=

Volba jazyka v menu
pristroje

- volba jazykové verze menu piistroje

Volba jazyka - ANGLICKY > JAZYK = ANGLIC Priklad
CESKY ANGLIC |

= CESKY

Nastaveni nového

pristupového hesla .I

Nastaveni nového - pfi nastaveniho hesla na “0000” je vstup

pristupového hesla do menu LIGHT volny bez vyzvy k jeho
zadéni
- vstupni heslo pro menu LIGHT - pfi ztrGté hesla se obratte na Vaseho
- rozsah &iselného kédu: 0...9999 sprévce zarizeni

Nové heslo-341 > HES. LI. = 341

R }
'!"Or
I

=

IS

=

B

N

e w

&
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ll.iét NASTAVENI

‘ ¢©7‘_‘ typ pitstroje W éislo-verze  nastaven typ vstupy
= =
® ©

Ve
Verze SW pfistroje - pokud ma verze SW na prvnim misté
IDENT. . aita T P
pismeno pak se jednd o zdkaznicky SW
- po ukonéeni identifikace dojde
- na displeji se zobrazi typové oznaceni k automatickému opusténi menu a névratu

pristroje, &islo SW, verze SW a aktuélni do méficiho rezimu

nastaveni vstupu (Méd)
Yyv

et do miricho rims
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6.0 Nastaveni “PROFI”

PROFI

NASTAVENI

PROFI Kompletni programovaci menu

¢ obsahuje kompletni menu pfistroje a je chrdnéné volitelnym ¢iselnym kédem

uréené pro zkusené uZivatele

z vyroby je prednastaveno LIGHT menu

3 .

progi

Pro zkusené uzivatele
Kompletni menu pfistroje
Pfistup je blokovany heslem
Moznost sestaveni ,User” menu

Stromovd struktura menu

Pfepnuti do “PROFI” menu

®©+0 -

©+O .

vstup do PROFI menu

povoleni pro vstup do PROFI menu neni zavislé na nastaveni v polozce SERVIS > MENU

pfistup je chranény heslem (pokud nebylo nastaveno v polozce SERVIS > N. HESL. > PROFI =0)

vstup do menu, zvoleného v polozce SERVIS > MENU > LIGHT/PROFI
pristup je chranény heslem (pokud nebylo nastaveno v polozce SERVIS > N. HESL. > LIGHT =0)
pro vstup do LIGHT menu Ize pouZit hesla pro LIGHT i PROFI menu

a4 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID
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KANALY] [KONFIG] P’ NMM
“Hooiny, 7 KA

,

) KLAVES|

—00@~>
©
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V tomto menu se nastavuji zékladni
parametry pfistroje

Nulovani vnitfnich
hodnot

Volba méficiho rozsahu
a parametrd méfeni
Nastaveni data a Easu
pro rozsiteni s RTC
Nastaveni funkei
externich vstupd

Pitazeni dalsich funkei
tlagitkdm na pfistroji

Nulovéni - Tary

Nulovéni vnittnich
MUY hodnot

<

Nulovéni téry

TARU

y N.MM Nulovéni min/max
. hodnoty
- nulovéni paméti pro ukladani minimalni

a maximdlni hodnoty dosazené po dobu
méfeni

4 N.PAM Nulovani paméti pfistroje
- nulovéni paméti s ddaji naméfenymi

v rezimu “FAST” nebo “RTC”
- neni ve standardnim vybaveni pfistroje



FTOjl. NASTAVENI

AWM Volba rychlosti méfeni

Volba rychlosti
méfeni

MER/S

t
o

Rychlost - 40,0 mé&feni/s

IN
S}

0

e [ 200

!

Rychlost - 20,0 méfeni/s

(=]

"PRIPOJ’ Rychlost - 10,0 mé&Feni/s

[ JR— —

— — 21
TEP.SK.

= Rychlost - 5,0 mé&Feni/s
POSUN

[ — —

[VEEEN Ij Rychlost - 2,0 méFeni/s

Rychlost - 1,0 méfeni/s

Rychlost - 0,5 mé&Feni/s
Rychlost - 0,2 mé&Feni/s

Rychlost - 0,1 mé&feni/s

N
ol o] |o| |[r| N |a] |o
PN o o] |o| |o| o] |©

(AWl Volba typu ,pfistroje”

TYP Volba typu ,pristroje”

f
°

- na volbu konkrétniho typu “pfistroje” jsou

[DEF véazény piislusné dynamické polozky

DC voltmetr

=
o
o
[w)
!I

"PRIPOJ' Monitor procest

(- R —

— — pal

LTEESKJ OHM Ohmmetr

" POSUN!

- = 5 Teplomér pro Pt xxx
f " VEDENI'

[ — —

Teplomér pro Ni xxxx

Teplomér
pro termoélanky

3

Zobrazovaé pro linedrni
potenciometry

)
c

Teplomér pro Cu xxx

RTI
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Programovaci scher

[ 1428/ @+ @[ HESLO| © | oje ) Pistupové heslo
4
VSTUPY| ©
=
o
[ NULOV] © ) © N.TARU o N.MM o N.PAM.© 0
ry
° 8 ¥ iAX A @ 100
[KONFIG] @ [ MER/S| @ )@ 0L e 022000400 ® 'y
ot 05 _O
id PETARA @ O
[ TYP|© )@DCePMsseT/CoDUO =
o A
> © [ FILTR] © PHOD.FA| © ) © ZAKAZ » « ¢ ZAOKR®
o °
S Nastaveni vstupu, rozsahu v 70
T a zobrazeni PKON.FA! ©o0
‘ I
[B€!*~ ) © 60mV » 150mV  300mV » 1200mV ©
|
[PM - ) © 0-5nA e 0-20mA » » » 0-40V » E4-20 © riOBRIA\ © ) ©0000°0000¢¢PLOVTO
|
OHMI" - ) © 01k » 1k * 10k * 100k » AUTO © °
|
!

¥ UKLA) © ) ©NE «VSE ¢ UVNITR * VNE ©

RID * - ) @ EU-100 ® EU-500 ¢ EU-1k ® ¢ » RU-100 @

!
RID - ) @ 50-1k @ 62-1k ® 50-10k ® 62-10k @ v ©
E L e-e 5000
O/ -)@T/CBeT/CEeeeT/CTeT/CLO o 1
]
E LINPGT f§ ES © JOKANACFILA ©
. e é
RTD ™ . - — - —
© 428-50  428-01 * 426-50 » 426-01 & P PRI @ ) ©FROP.+PI.+PID ©
- o A
= o
PRIPOJ, © ) @ 2-DRAT e e ¢ 4-DRAT @ > ©
(FRIFOJ,
¥ PrROP] @ 100
" POSUN' © 0 - ©
L POSUN, e &
[pY el
_VEDENI| @ 0
oA T
PRIPOJ @ ) @ INTITC ® ¢ EXT2TC O DERI P DERIV] © 100
"TEP.SK, © 0
l e == fSATURle QANOe NE ©
TUANTAN A
_HODINY © LK)

P WPAD] @ ) @ VYPNI o PEVNA o » ¢ PROG. @

+ ©
MINMAX] @ PVSTMM] © ) @ ZAKAZ e KANASFILA ©

[BTVs|© BXT1]© )@ VYPNUT ¢ HOLD ¢ ¢ STARp. ©
o e &

v ©
[M.HOLD] @ ) @ DISPL. DIS+AV.e D+AV+L.e VSE©

©
[KLAVES| @ [ LEFT| @ [ FN.LE] @ ) © ZAKAZ » NUL.MM o NUL.TA.® MENU © o @ STAR.p. ©
I 2]

‘ 60C~LE‘ Q ) ©ZAKAZ e KANAe FILA e MIN® MAX.® LIM.1 e PTARA  STKON.G@

©
[MNULE] @ p@LIMLeLIM2.LIN3 e LIN4 e ZADANA ©

)
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hema PROFI MIENU

—eo o[ o— » pros
e -
[
v
PAMEF © FPREPIS| © ) @ NE+ANO © [ MENU] @ )@ LIGHT » PROFI ©
o A
V START| @ 000000 > ©
[OBNOVA| @ [O0B.KAL] @ [ ANO]
© 000000 o 1 Y

@ 000000

e LMl ef 11| @ )@ ZAKAZ e KANA®FIL.A®MIN.e MAX.O
o

MOD L1 & ) @ HYSTER e OD-DO e e  PROGR.® READY @

YITWILT\Q © SPINAC *ROZPIN @
'MEZLl o 20
VHYSIJ. ao
'ZAPLl o0
'WPIll o
VCASLl ao
'CCELK e 10

(-]
©
FMOD AV| & ) © PRIDAT e UBRAT ¢ 0BOJI ¢ PRID.I.e UBRA.1.e 0B0J.1.©

©
DISP, eﬁRVALE © ) OKANACFILA®MIN eMAX ©

JAS (=] ’n 1/ © ) © 25%50%  75% ¢100% &

fPomocl © ) @ 25% e 50% ® 75% ¢100% €@

Pi prodlevé delsi nez 60 s se programovaci rezim
automaticky prerusi a pristroj sim opét piejde do
méiiciho rezimy
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6.1.2¢

50

©

o
o
o
!
S
<
m
»
qT T 1r
m
ne
I
v
L= L2 LN Ly

Volba méFiciho rozsahu

}

Volba méficiho rozsahu
pristroje

[ NuLov][ MER/S|[ 60mv| [ 100R| G

TvP|[ 150mV] |

n
\

e

0.

[

el
&I
c

<
m
o
m
=

r
\

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

| ooy, NEER

60 mV/

150 mV/
300 mV.
1200mV

Méfici rozsah
+60 mV

£150 mV
£300 mV
+12V

Méfici rozsah
0..5mA
0..20 mA
4..20 mA
2V

5V

£10V

+40V

4..20 mA, s chybovym hlazenim
,podiegent” pii signdlu mensim
nez 3,36 mA

Méfici rozsah
0..100Q
0..1kQ
0..10kQ
0..100 kQ
Mé&fici rozsah
Pt 100 (3 850 ppm/°C)
Pt 500 (3 850 ppm/°C)
Pt 1000 (3 850 ppm/°C)
Pt 100 (3 920 ppm/°C)
Pt 50 (3 910 ppm/°C)
Pt 100 (3 910 ppm/°C)
M&fici rozsah

Ni 1000 (5 000 ppm/°C)
Ni 1000 (6 180 ppm/°C)
Ni 10 000 (5 000 ppm/°C)
Ni 10 000 (6 180 ppm/°C)
Méfici rozsah
Cu 50 (4 280 ppm/°C)
Cu 100 (4 280 ppm/°C)
Cu 50 (4 260 ppm/°C)
Cu 100 (4 260 ppm/°C)
Typ termoclénku




RTDJJOHMIE T/¢]

AW Volba typu pFipojeni

—_—

VAR [ NuLov]| MER/S][2-DRAT| CID

—0 0>
©

(servs) | o] IR

PROG] | KLAVESJ | POSUN|

:

—

s CEIEI [ ) [-0%AT
ey

[ vsTupy | NULovJ MER/SH INTLTC]

—0 @~
©

[vistu] oo vjmm':

é \ PROGHKLAVESH TEP.SK]

Volba typu pfipojeni
snimace

RTD| OHM|

3

2-drétové pfipojeni

2-DRAT
3_DRAT 3-drétové pripojeni

4-DRAT 4-drétové pripojeni

Mé&feni bez referenéniho
termoéléanku

=| &
—
r:.
(@]

- méfeni studeného konce na svorkach
pristroje

Mé&feni s referenénim
T2TC o
termoclankem

- méfeni studeného konce na svorkach
pfistroje s antiseriové zapojenym ref.
termo¢lankem

EXTITC

Méfeni bez referenéniho
termo¢lanku
- celd méfici soustava pracuje ve shodné
a konstantni feploté
Méfeni s referenénim
EXT2TC s
termo¢lankem
- pri pouziti kompenzaéni krabice

Metoda a postup nastaveni studenych konci je
popsdna v samostatné kapitole na strané 88

Pro typ termocldnku “B” nejsou polozky “PRIPOJ”
a “TEP. S.K.” pristupné
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AWM Nastaveni teploty studeného konce

—

VSTUPY

VYSTUP] "HODINY

SERVIS|[ EXT.VS]|PRIPOJ]

& [ pros] x| M

©

i\
®
°
}

TEP. SK. Nusiavfni teploty
studeného konce
- rozsah: 0...99°C s kompenzaéni krabici

@ -7

6.1.2f Posunuti poéatku méficiho rozsahu [RTDOHM]

i)

<
*
[ WSTUP] "HODINY][ — MOD
| SERVIS|[ EXT.VS]|PRIPOJ]
,
°

POSUN ISl pocatku
méficiho rozsahu

- v pripadech, kdy je nutné posunuti
poéétku rozsahu o danou hodnotu, napf.
pfi pouziti snimage v méfici hlavici

- zaddva se pfimo v Ohm (0...9999)

@ -o

AWM Kompenzace 2-dratového vedeni [RTDMOHM]

S | NULOv]| MER/S|[ ANO|

[WsTUp] oot [ o)

| SERVIS|[ EXT.VS]|PRIPOJ]
| PROG/[KLAVES]| POSUN]

o
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— 4—0

Kompenzace
ViEniE 2-dratového vedeni

- pro sprévnost méfeni je nutné vzdy pri
2-drafovém pfipojeni provést kompenzaci
vedeni

- pred potvrzenim vyzvy na displeji ,ANO”
je nutné nahradit snimag, na konci vedeni
zkratem

@ -o



FTOjl. NASTAVENI

Nastaveni hodin redlného éasu

HODINY Nastaveni hodin

redlného &asu (RTC)

©o— —0
© BEQE] | Nuov][  CAs][000000]
| KANALY | [KONFIG] [ DEN]|
- formdt 23.59.59

Nastaveni dne v tydnu

DEN

Nastaveni ¢asu

EI

- formét D (1 - pondéli, ..., 7 - nedéle)
DATUM Nastaveni datumu

o —
pe
3
=
5
=
wn

- form&t DD.MM.RR

AWl Volba funkce externiho vstupu

Volba funkce externiho
vstupu

STUPY

| KANALY | [KONFIG] [ EXT.2|[ HOLD]

it Aktivace funkce HOLD
VYSTUP] " HODINY' BLOKK HOLD
SER Blokovani tlagitek na
EILORCIE pristroji
B.HESL Aktivace blokovéni
. ‘| pfistupu do

programovaciho menu LIGHT/PROFI

TARA Aktivace Téry

Nulovani tary

Vstup je vypnuty

)
® o— —0
(]
|

3 B
SMENER -

Nulovani
min/max hodnoty

NUL.MM.

Aktivace zéznamu
ULoZ naméfenych dat do

paméti pristroje

Zastaveni regulace

STOP R.

STAR.P Spusténi regulace
na pevnou ZOdGnOU
Postup nastaveni je shodny i pro EXT. 2 a EXT. 3

- @D EXT. 1 >HOLD

Soucasné se zde zadanou funkei mize byt vykondn - €I BXT. 2 >BIOK K.
i start programu, viz. kapitola 6.5 - I EXT. 3 >TARA

=F
o

Q.

S

o

<
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AWAN Volba funkce “HOLD”

M.HOLD Volba funkce “HOLD”

?

©o— —O0
K& | nuLov]| EXT.1][ DISPL]
| KANALY| [KONFIG][ EXT.2|[DIS+AV|

CHopiNY, [ B3 (DAL

“HOLD" blokuje hodnotu

f
© D5 na displeji, analogovém

vystupu a vyhodnoceni limit
“HOLD" blokuje cely

“HOLD" blokuje pouze
hodnotu na displeji
“HOLD” blokuje
hodnotu na displeji

o
:
<

!I

pristroj
AW Volitelné dopliikové funkce tlagitek
$ =XWIS Fiifazeni dalich funkei

© o— -—0 na tlacitka pristroje
[KANALY] [KONFIG][ DOWN]| ™ DOC.LE
[WSTUP] DN, [0P] U L, [WULTA 3
[ SERVIS] [ EXTVS] [ ENTER] NULMIM ] 0 nory
NUL.TA.| Nulovani try
VENU Pimy pfistup do menu
na vybranou polozku

- po potvrzeni této volby se v nadiazené
rovni menu zobrazi polozka “MNU.
LE.”, kde provedete pozadovany vybér

hd Doc&asné zobrazeni
PROGLA B |ty ch hodrot

STOPR - po potvrzeni této volby se v nadfazené

Tlagitko je bez dalsi
funkce

&
]

eccoe

Grovni menu zobrazi polozka “DOC. LE.”,

° STAR.P kde provedete pozadovany vybér

TARA Aktivace funkce téra

Start programu

Prednastavené hodnoty tlacitek CXID: PROG.

LEFT Zobraz Tiry . )

up Zobraz Max. hodnoty = AT 5 T U 4

DOWN Zobraz Min. hodnotu Soucasné se zde zadanou funkci miZe byt vykondn STOP R Zastaveni regulace
ENTER bez funkee i start programu, viz. kapitola 6.5

i

STAR.P Spusténi regulace

na pevnou zadanou
hodnotu
Nastaveni je shodné pro LEFT, DOWN, UP i ENTER
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(AW Volitelné dopliikové funkce tlacitek - Do¢asné zobrazen

Doéasné zobrazeni
ll vybrané polozky
- ,DOC. LE.” > doéasné zobrazeni

[KANALY] [KONF1G] [ DOWN] [ KANA] vybranych hodnot

WSP] wooinv, [ R) - [CEICA "t podobo
[ SERVIS] | EXT.VS][ ENTER] LN - “Dozasné" zobrazeni lze prepnout na
[ g S

tlagitka

Doccsnle zobrazeni je
vypnuté
Docasné zobrazeni
hodnoty “Kandlu A”
Docasné zobrazeni
hodnoty “Kandlu A" po
zpracovdni digitdlnich filtrd

DATUM [ Easné i

B MIN. Doéasné zobrazeni

~1 hodnoty “Min. hodnoty”

™ T ay | Docasné zobrazeni
[ P.TARA [ JAXJ hodnoty “Max. hodnoty”
" ST.KON! Docasné zobrazeni
[ P =

hodnoty “Limita 1”

Docasné zobrazeni
hodnoty “Limita 2"

Doéasné zobrazeni
hodnoty “Limita 3"

Dogasné zobrazeni
hodnoty “Limita 4”

Docasné zobrazeni

hodnoty “CAS”

Doéasné zobrazeni

hodnoty “DATUM"

Doéasné zobrazeni
hodnoty “TARA”

Dogasné zobrazeni
hodnoty “P. TARA"

Docasné zobrazeni

hodnoty “ST. KON”

Nastaveni je shodné pro LEFT, DOWN, UP i ENTER
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ARCI Volitelné dopliikové funkce tladitek - Pi pfistup na polozku

Pfifazeni pfistup na
Ml vybranou polozku menu
[KANALY] [KONFIG] [ DOWN] - vybranou polozku
ooy Cows
[ SERVIS|[ EXT.VS][ ENTER]

Pfimy pfistup na polozku
“LIM 17

Pimy pfistup na polozku
“LIM 2"

Pimy pfistup na polozku
“LIM 3"

Pimy pfistup na polozku
“LIM 4"

Pfimy pfistup na polozku
"ZADANA"

Nastaveni je shodné pro LEFT, DOWN, UP i ENTER
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V tomto menu se nastavuji parametry
vstupni Casti pristroje

Nastaveni parametr
méficiho “Kandlu A"
Nastaveni parametr PID
regulace

Volba vstupu pro
vyhodnoceni Min/max

hodnoty

WAKW Zobrazeni na displeji

NAST.A Nustuxeni zobrazeni na
displeji

I -l
DA ! ’\QN AJ MIN A Nastaveni zobrazeni
REGUL, ! MAX Aj hog dhisple[e plro minimdlniho
p— odnotu vstupniho signdlu
WYSTUP] [MINMAX| PPZOBR.A| PPTARA’ - rozsah nastaveni: 99999..999999

SERVIS UKL.A : =0
Nastaveni zobrazeni
PROG, displeje pro maximdlni
hodnotu vstupniho signélu
- rozsah nastaveni: -99999...999999
=100.00

y P.TARA Nastaveni hodnoty
. “Pevné tary”
. .l
KAN.AJ NAST.A ’\L AJ - nastaveni je uréené pro pfipad, kdy je
[ pro pfipad, kdy
AX Aj nutné pevné posunout po&dtek rozsahu

o zndmou velikost
UP] [MINMAX ] PZOBR.A - pii nastaveni P. TAR.A > 0) sviff na

displeji symbol “T”

UKL.A - rozsah nastaveni: 0...999999

=0.00
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6.2.1c

MOD FA Volba digitdlnich filtro

vSTUPY | XY | NASTA| (DN [ ZAKAZ - o . - )
nékdy je vhodné pro lepsi uZivatelské
PRoN.FA, il v ke o8 st
WSTUP] [MINMAX] PZOBR.A PLOVOU] ezl iy
! LELAZ Filtry jsou vypnuté

I’F:rf]dmérovénl' méfené
odnoty

- aritmeticky primér z daného poctu
(,KON.F. A.“) namé&fenych hodnot
- rozsah 2...100

PLOVOU Volba plovouciho filtru

- plovouci aritmeticky primér z daného
poctu (,KON.F. A.”) naméfenych hodnot
a aktualizaci s kazdou naméfenou
hodnotou

- rozsah 2...30

Volba exponencidlniho
filtru

- integraéni filtr prvniho fédu s Easovou
konstantou (,KON.F. A.”) mé&Feni
- rozsah 2...100

ZAOKR Zaokrouhleni méfené
hodnoty

- zaddva se libovolnym &islem, které uréuje
krok zobrazeni
(napF: “KON.F. A."=2,5 > displej O,
25,5,.)

W KONEA. Nastaveni konstanty
Lo

- tato polozka menu se zobrazi vzdy po
zvoleni konkrétniho typu filtru

-2
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WAL Format zobraze

y ZOBR.A Volba umisténi

desetinné tecky

- piistroj umoziiuje klasické zobrazeni &isla

‘ REGUL‘ ‘ FILTR ‘ ‘ 0000 s umisténim desefinné tecky i zobrazeni

‘ s plovouci te¢kou, umoZiujici zobrazeni

&isla v jeho nejpresnéjsim tvaru ,PLOV. T.”
0000 Nastaveni DT - XXXX

0000 Nastaveni DT - XXX.x

0000 Nastaveni DT - XX.xx

V505 Nastaveni DT - X.xxx

Plovouci desetinnd tecka

PLOV.T.

WA Volba ukladani dat do paméti pfistroje

Volb? .ukLéda'r.li dat do
paméti pfistroje
m - volbou v této polozce povolujete zdpis
oA hodnoty d &ti pfistroj
VoA . dol noscvent v polatcs “VYSTUR >
WSTUP] [MINMAX | PZOBR.A| P DO A’ PAMET"

o e
Naméfend data se

uklédaiji do paméti

IIIVIVI

R Do paméti se uklédaii
pouze naméfend data

uvnitt nastaveného intervalu

Do paméti se ukladaii

pouze naméfend data

vné nastaveného intervalu

!

| 4 70 | Nastaveni poédteéni
L~ "2 hodnoty intervalu
- rozsah nastaveni: -99999...999999

.1 Nastaveni koncové
0 -
_— " "1 hodnoty intervalu
- rozsah nastaveni: -99999...999999

|
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(WWIl Nastaveni Zadané hodnoty

'ZADANA Nastaveni zadané
hodnoty

- rozsah nastaveni: -99999...999999
=50.00

[WWIW Volba vstupu skuteéné hodnoty
'SKUTEC Volba vstupu skuteéné
B hodnoty

‘ VSTUPY‘ ‘ KAN'A‘ ZADANA‘ ‘ KAN'A‘ - volba vstupu, z kterého se bude

vyhodnocovat skuteénd hodnota

VYPAD
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(WISl Volba typu regulace

y TYP.R Volba typu regulace

[VSTUPY]|[ KAN.A] PZADANA|[ PROP)

PROP. Proporciondlni regulace

Proporciondlng-
integraéni regulace
Proporciondlné -
integraéni - derivaéni

@
«Q
c
Q
o
]

(WLl Nastaveni konstanty pro proporciondlni regulaci
y PROP Nastaveni konstanty

‘ VSTUPY‘ ‘ KAN 'A‘ ZADANA‘ ‘ 100‘ - nastaveni v rozsahu: 0...999999
VYSTUP, [MINMAX ’ TYP.R|

SER
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(WVIW Nastaveni konstant pro proporcionalné - integraéni regulaci

[VSTUPY][ KAN.A] PZADANA] |

100]

VYPAD

y PROP Nastaveni konstanty
l pro Pl regulaci

- nastaveni v rozsahu: 0...999999
=1.00

(TNl Nostaveni konstanty
#l pro Pl regulaci
- nastaveni v rozsahu: 0,00001...999999
=1.00

[l Nastaveni konstant pro proporcionalné - integraéné - derivaéni regulaci

[VSTUPY][ KAN.A] PZADANA] |

100]

P’ PROP)
INTEG

SATUR

o
m
2
<

(TR Nostaveni konstanty
Bl pro PID regulaci
- nastaveni v rozsahu: 0...999999
- 1.00

y INTEG Nastaveni konstanty
Ml pro PID regulaci
- nastaveni v rozsahu: 0,00001...999999
=1.00

y = A Nastaveni konstanty
Ml pro PID regulaci
- nastaveni v rozsahu: 0...999999
=1.00
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(WLl Volba saturace integrované slozky

[VSTUPY]|[ KAN.A| PZADANA]| NE]

y PROP Volba saturace
Ml integraéni slozky

E Sataruce je zakdzéna

!

ANO Saturace je povolena

- pokud je saturace povolena, pak brénf pfi
velkych regulaénich odchylkéch velkému
ndrdstu integrované slozky. Zrychli se tim
regulaéni proces.

WAl Volba funkce regulatoru po vypadku napdijeni

[VSTUPY][ KAN.A] PZADANA][ VYPNI]

VYSTUP, [ MINMAX ’ TYP.R| POKRACJ
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Y \YPAD Volba funkce po

vypadku napdjeni

Regulace se vypne

HI

Regulace bude spusténa
na pevné zddanou

Reguldtor bude
POIRAC: pokragovat tam, kde

skongil pred vypadkem napdjeni
Reguldtor bude

EROK pokragovat od za&atku
prévé zpracovévaného kroku

>
o
Q.

3 |T

°12

>

Reguldtor bude
REOCE pokragovat od za&atku
prévé zpracovévaného programu



6.2.3

Volba vyhodnoceni min/max hodnoty

y VST.MM Volba vyhodnoceni min/
B max hodnoty

- volba hodnoty, z které se bude
vypocitévat min/max hodnota

Vyhodno.cenl min/lmox
hodnoty je vypnuté

Z "Kandlu A

Z "Kandlu A" po Gpravé
digitdlnim filtrem
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6.3 Nastaveni ,PROFI”

V tomto menu se nastavuji parametry
vystupnich signdl0 pfistroje

PAMET Nostcvevn.l z&znamu dat
do paméti
m Nustovenit’yp.u.
a parametry limit
™  "Sa+a | Nastaveni typu

[ EATAJ a parametr datového

vystupu

ANALOG. Nastaveni tﬁypu
a parametrd

analogového vystupu

Nastaveni zobrazeni
SP.| Selhof
a jasu displeje

AWM Volba rezimu zdznamu dat do paméti pristroje

W PREPIS Volba rezimu zaznamu
dat
PAVET JPPREPIS - volba rezimu pfi zaplnéni paméti pfistroje

NE
KANALY | | LIMITY | P START ANO

WAE - DATA W sTop NE|| Prepis hodnot je

zakdzén
SERVIS| [ANALOG ]| PPERIOD ]

&
E
3

ANO Pl'e.pIS ljf:dnoj |eApo‘\’/o|en,
nejstarsi se prepisuji

nejnové{simi
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6.3.1b

—

LIMITY'
[ I —
VYSTUP AN
[ — —
[ A1 ~1
/ANALOG, PPERIOD]

Nejmensi moznd rychlost zdznamu je 1x za den, nejrychlejsi je 1x za sekundu. V mimofddnych pripadech lze
nastavit 8x za sekundu nastavenim periody zdznamu 00:00:00. Tento méd neni doporucen, kvili velké zdtézi
paméti. Zdznam je realizovdn v casovém okné, které plati pro jeden den, ndsledujici den se situace cyklicky
opakuje. Ddle zdznam miZe byt omezen oknem zdznamd, kdy se zaznamendvaji bud zdznamy vné nebo uvnitt

intervalu. Dobu prepi

dni lze uréit z poéty vanych kandli a periody ukldddni.

Start zaznamu dat do
paméti pristroje
- formét ¢asu HH.MM.SS

Stop zéznamu dat do
paméti pristroje
- format &asu HH.MM.SS

Perioda zdznamu dat do
paméti pristroje

- uréuje periodu s jakou bude hodnota
zapisovéna v intervalu ohrani¢enym
&asem zadanym v polozkdach START
a STOP, a plati pro jeden den, s tim, Ze
plati i pro kazdy nésledujici den bez
omezeni

formdt éasu HH.MM.SS

polozka se nezobrazi pokud je zvoleno
v menu (VSTUP> EXT.VS.) “UKL. A”

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 67



a|ad @aanjuny sidod

0Od-do « d31sAH < dawm

HANAYA e

INVNSRYAV/=INI|

68 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID



[WIW Volba vstupu pro vyhodnoceni limit

DI [ 2] Phop ][ KANA|

&R DATA[ L3 PTYP L[ FILA|

[ SERVIS] [ANALOG| [ LiM4] PMEZLL [ WIN]|

e~ 1
Pis i
Pzap.L1'
[ — —
Pwp.L1!
[ — —
PCas.L1'
[ — —
WC.CELK;

=
W Cwrp;

=
W c.zap;
=
W NECIT!
[ J— —

(AVSHAEN Volba vyhodnoceni limit

- volba hodnoty, z které se bude
vyhodnocovat limita

Vyhodnocenti limity je
vypnuté
Z "Kandlu A"

KAN.A

Z "Kandlu A" po Gpravé
digitdlnim filtrem
Z "Min. hodnoty”

Z "Max. hodnoty”

Nastaveni je shodné pro LIM 1, LIM 2, LIM 3 i LIM 4

A
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6.3.2b EACILERV ]

" oama “DvousT

[ SERVIS][ANALOG| [ LIM4|PVMEZLL) | PWM

Nastaveni je shodné pro LIM 1, LIM 2, LIM 3 i LIM 4

70

-
i}

PHYS.L1) | PROGR]
- JI - |

Pzap.L1'
[ J— —
Pwp.L1!
[ J— —
Pcas.L1’
[ J—— —
PC.CELK;

p— —
W Cwrp,

N —
W c.zap;

— —
W NECIT,
[ J— —

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

READY

V" voD L1 Volba typu limit

Limita je v reiir?uv"l\‘/l\lez,
hystereze, zpozdéni
- pro tento rezim se zaddvaji parametry
“MEZ. L.” pfi které limita bude reagovat,
“HYS. L.” pdsmo hystereze okolo meze
(MEZ £1/2 HYS) a &as “CAS. L.” uréujici
zpozdéni sepnuti relé

0D-DO Okénkova limita

- pro tento rezim se zaddvaiji parametry
pro interval “ZAP. L.” sepnuti a “VYP. L.”

vypnuti relé
™ ~vniier | Dvoustavovy vystup
[ D\QUS 1 (Pouze Lim 3 a Lim 4)

- L3 spind pokud je odchylka zaporna
(ZVYSU)), L4 spina pokud je odchylka
Kladna (SNIZU)J)

“ oy ! Pulzné 3itkovd modulace
7PWM4 (Pouze Lim 3 a Lim 4)

- L3 spind pokud je odchylka zaporna
(ZVYSUJ), L4 spina pokud je odchylka
Kladnd (SNIZUJ)

" PROGR. Relé signalizuje béh

"2 programu (Pouze Lim 2)

- relé se aktivuje pfi ukon&eni programu
pokud je zadany &as “0” trvale, jinak na
dobu “CAS. L2"

Akce relé pfi dosazeni

2&dané hodnoty (Lim 1)

- akee relé nastane po prvnim dosazeni
2&dané hodnoty, relé vypne pfi zméné
zaddané hodnoty

READY

- relé se aktivuje po dosazeni z4dané
hodnoty pokud je zadany &as “0” trvale,
jinak na dobu “CAS. L.1"



FTOjl. NASTAVENI

(Wl Volba typu vystupu

y TYP L1 Volba typu vystupu

[ Lm2] Phop L1][ROZPIN] podminky sepne
[vsrue TR TR [P R
[ SERVIS][ANALOG| [ LIM 4] PVEZ.L1]
pisiL
PzAP.L1]
Pwp.L1!
Pcas.L1)

Nastaveni je shodné pro LIM 1, LIM 2, LIM 3 i LIM 4

|

[WEN Nastaveni hodnot pro vyhodnoceni mezi

Nastaveni meze sepnuti

Nastaveni hystereze

- uddva pasmo okolo meze (na obé strany,

[ SERVIS] [ANALOG| [ LIM 4] PNEZ.L1] MEZ. £1/2 HYS.)
PROG DISP Hys.L1 Nastavené pocatku
; — intervalu sepnuti limity
r ZAip'LlJ - pro typ “OD-DO”
PPt Nastaveni konce
L'CA% Lf intervalu sepnuti limity
CY¥ == - pro typ “OD-DO”
g 1
!C'EELKJ Nastaveni éasového
! C.WYP! sepnuti limity
=2 - pro typ “HYSTER.”, “DAVKA’, “PROG.”
W c.zap; a “READY”
— 3 - nastaveni v rozsahu: £0...99,9 s
!NECIE - pouze pro typ “HYSTER.”

- kladny &as > relé sepne po prekroceni
meze (MEZ. L1) a nast. asu (CAS.L1)
- zdporny as > relé rozepne
po prekrogeni meze (MEZ. L1) a

nastaveného zéporného Easu (CAS. L1)
Nastaveni je shodné pro LIM 1, LIM 2, LIM 3 i LIM 4
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6.3.2d EEHEZN ity 3 - vystup PWM
?
©e—

-—O0
© [vsTupY|[ PAMET][ LIM1]PPVsT.L1

KSR o BEIE e

[ SERVIS][ANALOG|[ LM 4] PMEZ.L1]

4

Pzap.L1'
[ J— —
Pwp.L1!
[ J— —
Pcas.L1’
[ J—— —
PC.CELK]

p— —
W Cwrp,

- —
W c.zap;

p— —
W NECIT,
[ J— —

C.CELK. Perioda PWM vystupu

- nastaveni v rozsahu: 1...99,9 s

Minimélni &as vypnuti

- nastaveni v rozsahu: 0...99,9 s

Minimdlni &as zapnuti

C.ZAP.

- nastaveni v rozsahu: 0...99,9 s

- pokud je vypocteny zésah mensi nez
minimdlni, relé bude trvale vypnuté.
Pokud je v&t3i nez maximdlni, relé bude
trvale sepnuté.

WL Nastaveni necitlivosti dvoustavového vystupu

© [vstupY|[ PAMET][ LiM1]PVsT.L1]

} [ianay) IEDIERD
LG o EEE

72

[ SERVIS][ANALOG|[ LIM4]PMEZ.L1]

Pinsio

Pzap.La]
— —
| VRN
[ J— —
Pcas.L1’
[ J—— —
WC.CELK!
[ p— —
W Cwrp,
P —

W c.zap;
I —
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(AN RA Nostaveni nlecnllv’osh
dvoustavového vystupu
- pokud je odchylka mensi nebo v&t3i nez

nastavend necitlivost tak sepne relé 3
nebo relé 4




FTOjl. NASTAVENI

[N Volba prenosové rychlosti datového vystupu

¢ Volba rychlosti datového
(C] e — -—0 vystupu

© Rychlost - 600 Baud

| [ KANALY][ LimiTY] PRDRESA] [ 1200]

Rychlost- 1 200 Baud

1200

@
>
c
()

SERVIS| |ANALOG ’ PROT|| 4800 2400 | Rychlost-2 400 Baud
@ 4800 Rychlost - 4 800 Baud

19200

115200 Rychlost - 115 200 Baud

230400 Rychlost - 230 400 Baud

Rychlost - 9 600 Baud
38400 ’
Rychlost - 19 200 Baud
1 Rychlost - 38 400 Baud
© Rychlost - 57 600 Baud

(W Nastaveni adresy pristroje

(NN Nastaveni adresy

pristroje

—0
PAMET BAUD 0 - nastaveni v rozsahu: 0...31
@ -
. PPADR.PB)
G

—_—

VSTU

©

T
<

i\
®
°
|

S
=2
>
£

VYSTU

0

SERVIS| [ANALOG| P PROT] Nastaveni adresy
1 ¢ ROIRIAS: pristroje - PROFIBUS
() PROG.. DISP
- nastaveni v rozsahu: 1...127
¥oer B
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Il Volba protokolu datového vystupu

PROT. Volba datového
protokolu

Datovy protokol
=Sl ASCII
S Datovy protokol
DIN MessBus

C

JE— —
| [SE1s] WAL R
o [ Pros][ oise)

WM Volba vstupu pro analogovy vystup

oo —0 o
? - volba hodnoty, z které se bude
KANALY | T LIMiTY rTYP AV KANA D vyhodnocovat analogovy vystup
Vyhodnoceni analogu je
DATA| PRMINAV] [ FILA vypnuté
[ PROGJ[ DISP]PRIoD AV][  MIN]
,
o

=i

Z "Kandlu A" po Gpravé
digitélnim filtrem

Z "Matematické funkce”

Z "Min. hodnoty”
Z "Max. hodnoty”

Analogovy vystup je
ovladdn vystupem
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[WAW Volba typu analogového vystupu

- —0 X;::Jcptuypu analogového
VSTUPY] [ PAET] PAST.AV] [0=20mA Typ-0...20 mA

&G [ oATA| PHINAV] [4-20mA] CD Typ - 4..20 mA

- s indikaci chybového hlagent (< 3,0 mA)

PROG][  DIsP] PRioD.AV] [ 0-2V] Typ-4...20 mA

m Typ-0..5 mA
m Typ-0..2V
Typ-0..5V
Typ-0..10V
Typ-+10V

—0®~>
©

(Wl Nastaveni rozsahu analogového vystupu

ANALOG Nastaveni rozsahu

analogového vystupu

-—0
VSTUPY]| PAMET VST'AW 00 - analogovy vystup je izolovany a jeho

KANALY | [ LIMITY ’w hodnota odpovidéa Gdaiji na displeji. Je

plné programovatelny, tzn. Ze umozfiuje
mezni body AV piitadit libovolnym dvéma
DATA INAY bodim z celého méficiho rozsahu
t AALDG
Pfitazeni hodnoty
© ‘ PROGJ ‘ DISPJ oD .AVJ displeje po&atku rozsahu

analogového vystupu
- rozsah nastaveni: -99999...999999

@D -

©

—_—

i\
®
°
|

MAX AV, Prlrcz_em hod.nofy
displeje konci rozsahu

analogového vystupu

- rozsah nastaveni: -99999...999999

@ -1
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EWEE Nastaveni médu analogového vystupu

MOD.AYV. Nosfovem" méd?
analogového vystupu

o— —0
VSTUPY] [ PAMET] PVST.AV] [ PRIDAT| €D Sign pro akéni den
KANALY || LIMITY ’TYP AV|| UBRAT zvy3ujici hodnotu

I ¢ velici
DATA INAVJ| 0BOJI i I:ir;él pro akéni &len
m snizujici hodnotu

regulované veli¢iny

 [Proc][oisp] (W [ UBRAI RN Sicnd! pro akeni dlen
0BOJ.1 zvy3ujici i snizujici

© - hodnotu regulované veliciny, rozsah s

nulou uprostied

- Signdl pro akéni &len
zvy3ujici hodnotu

regulované veliginy, inverzni vystup -

maximdlni hodnota pro minimdlni akei

—0®~>

UBRALL. Sig_;vn(?’l pro akéni &len
snizujici hodnotu
regulované veliginy, inverzni vystup -
maximdlni hodnota pro minimdlni akei

Signal pro akéni len
0BOJI | 979 PIo AN ©
zvy3ujici i snizujici

hodnotu regulované veliciny, inverzni

rozsah s nulou uprosted - maximdlni
hodnota snizuje

Il Volba vstupu pro zobrazeni displeje

? y Volba zobrazeni na
© o— -—0 IRVALE displeje
© [ vsTupY|[ PANET| |G Lour) - volba hodnoty, kterd se bude zobrazovat

[KANALY] [ LiniTy] [ JAs][ FILA] na displefipristroie

[ vYSTUPJENYN Z “Kanélu A"

Z "Kandlu A" po Gpravé
digitélnim filtrem
Z "Min. hodnoty”

Z "Max. hodnoty”
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6.3.5b EACI-RT-HUR- [T LY

EEE o
y [sE1s] [iatos|
o [ Pros) IR

A

© o— -—0

© [ vsTUPY|| PAMET| PFRVALE| GIWSYN] [ 100% CD
*

Volba jasu displeje

- volbou jasu displeje mizeme vhodné
reagovat na svételné podminky v misté
umisténi pfistroje

HLAVNI V‘o|bc|‘]c|su velkého
displeje

pomoc.| Volba jasu dvou mensich
displejo

o
@
<
I}
5
N
—
m
o

- zelené LED

250 Jas displeje - 25 %

50% Jas displeje - 50 %

75% Jas displeje - 75 %

100% Jas displeje - 100 %
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Vtomto menu se nastavuji servisni
funkce pfistroje

Voba typu menu
LIGHT/PROFI
Obnoveni vyrobniho
nastaveni a kalibrace

MENU

OBNOVA
pristroje
> 1 Kalibrace vstupniho
_1 rozsahu pro verzi ,DU”

5

Jazykova verze menu
pristroje

Nastaveni nového
pristupového hesla

Identifikace pfistroje

6.4.1 Volba typu programovaciho menu

— -—0

< ®

2
(C]
()
}

| KANALY | [OBNOVA| [ PROFI |

WSTUP] " KALIB.
[ —

SERVIS

ZIména nastaveni je platnd aZ pii dalsim vstupu
do menu
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STUPY @

Volba typu menu
flad LIGHT/PROFI
- umoznuje nastavit sloZitost menu podle
poffeb a Grovné uZivatele

Aktivni LIGHT menu

- jednoduché programovaci menu,
obsahuje pouze polozky nutné pro
konfiguraci a nastavenf pfistroje

- linedrni menu > polozky za sebou

PROFI Aktivni PROFI menu

- kompletni programovaci menu pro
zkuSené vZivatele

- stromové menu



—0
ANO

WSTUP] KaLIS] [ UL

y [pros [resL)
°

o— —0
| VSTUPY|[ MENU|| OBKALJ[  TYP]
[wstvp aLis; [ uLor]

—00®~>

t
©

Obnova

Provedené ¢innosti

Kalibrace

Nastaveni

zrusi préva pro USER menu

v

<

smaze tabulku pofadi poloZek v USER - LIGHT menu

do LIGHT menu dé polozky uréené z vyroby

smaze data ulozend ve FLASH

zrusi viechny linearizaéni tabulky

nuluje tary

nuluje odpory vedeni

obnova vyrobni kalibrace

obnova vyrobniho nastaveni

S RNENENENENENEN

NN EIRNENENENENEN

Navrat k vyrobnimu
nastaveni pFistroje

OBNOVA

- v pfipadé chybného nastaveni nebo
kalibrace je mozny névrat do vyrobniho
nastaveni.

Névrat k vyrobni
kalibraci pfistroje

OB.KA

- pred provedenim zmén budete vyzvani
k potvrzeni Vasi volby ,ANO”

oB.NAS. IR k vyrobnimu
. Ml nastaveni pfistroje
Névrat k vyrobnimu
nastaveni pfistroje

- nadfeni vyrobniho nastaveni pro aktuélné

zvoleny typ piistroje
(polozky oznazené DEF)

Névrat k uZivatelskému
nastaveni pfistroje
- naéteni uzivatelského nastaveni pfistroje,

tzn. nastaveni které bylo ulozeno
v poloZce SERVIS/OBNOVA/ULOZ

UlozZeni vZivatelského
uLoz A Tt
nastaveni pfistroje
- uloZenim nastaveni je obsluze umoznéna
jeho budouci piipadnd obnova

Po obnové nastaveni pfistoj na nékolik viefin zhasne
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6.4.3 Kalibrace - Vstupniho rozsahu DU |

Kalibrace vstupniho
rozsahu

| VSTUPY|[ MENU][ KMIN][  ANO| _ o
- pii zobrazeni “K. MIN” posuiite béZec
‘ KANALY‘ ‘ OBNOVA‘ ‘ K.MAX.‘ potenciometru do poZadované minimélni

polohy a potvrd'te ,Enter”, potvrzenim
kalibrace je napis ,ANO”

i)
® o— -—0
(]
|

- pii zobrazeni “K. MAX.” posufite béZec
potenciometru do pozadované maximdlni
polohy a potvrdte ,Enter”, potvrzenim
kalibrace je napis ,ANO”

6.4.4 Volba jazykové verze menu pfistroje

: Volba jazykové
oeo— —o e
© [vstuPY|[ MENU|[ cESkY| €D

Menu pfistroje je
| KANALY | [OBNOVA | [ ANGLIC] v &edfing
KALIS, R

6.4.5 Nastaveni nového pfistupového hesla

? Nastaveni nového hesla
© o— —0 RHAIEIL pro vstup do LIGHT

© o o PROf mene

| KANALY | [OBNOVA| [ HES.PR| - tato volba umoziivje zménit Eiselny kéd,
—— kterym je blokovan pfistup do LIGHT
VYSTUP, _ KAiLlBJ. a PROFI Menu.

SERVIS - rozsah &iselného kédu: 0...9999
f aeleln N.HESL. - univerzdlIni hesla v pfipadé ziraty:
©

LIGHT Menu > ,8177"

IDENT, PROFI Menu > ,7915"
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FTOJI. NASTAVENI

IDENT. Zobrazeni SW verze

0
© S— -—0 pristroje
()
|

VSTUPY MENU OM402PID Y 77-001 m - na displeji se zobrazi typové oznageni
pristroje, &islo SW, verze SW a aktudlni

KANALY| | OBNOVA nastaveni vstupu (Méd)

VYSTUP [ KALlBj - pokud mé verze SW na prvnim mist&

— pismeno pak se jednd o zdkaznicky SW

Popis

pistrof

o —
o
m
=
=
IDENT.
~ B

&islo verze programu

3. typ/mod vstupu
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V tomto menu se nastavuji programy
pro fizeni hodnoty PID reguldtoru. Je
mozné zadat aZ 14 riznych programf
o0 64 krocich, programy Ize spojovat.

Program pro fizeni
PINOE: zadané hodnoty

6.5.1 Volba spousténi programu

—

-0
'

—00®~>
©

eccee

Pokud md tlacitko nebo externi vstup piifazenou i
jinou funkei bude 167 provedena (kap 6.1.5a/6.1.4a)
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y STR.1 Volba spousténi
. programu

VYPNUT Spousténi je vypnuté

- program moze byt ale spustén tlacitken
na pistroji (volba PROG. viz kap. 6.1.5q)

CAS Spousténi v zadany &as
- program bude spustén pokud je
dosazeno “DAT. 1" a “CAS. 1"
TYDNE Spousténi v zadany &as
- program bude spustén pokud je

dosazeno “DEN. 1” a “CAS. 1”
(D.1 - pondéli, D.7 - nedéle)

LEFT SPoustem programu
stiskem vybraného

tlacitka

- nastaveni je shodné pro viechna tla&itka
(Enter, Down, Left, Enter)

Spousténi programu

aktivaci externiho tlagitka

- nastaveni je shodné pro viechny externi
vstupy (1...3)



FTOjl. NASTAVENI

6.5.2 Volba parametrd spoustén
0
©e— -—0
© [vstupy| | EEEEE 7 DEN 1 D.1|[  Ano| €D
|
WSTUPl PROG.3 ’ DAT.1 D.3
SERVIS| | PROG.4 ’ CAS 1 D.4

’ PRG.1 D.5

PROG.5

S
<
)
Bs)
o
o
n

g
=
>
T
o

7

—0
DEN 1| 000000

%)
m
S|
s
n
b
)
o
®
»

PROG.

Q

[

e

o
|| 0
eeccee ol o
(6] W N

) PROG14
)
(C]
© [ vsT PROG.1
| KANALY| [ PROG.2

PRG.

N
el © IR
> m
Al =
IR - I

—0
DEN 1| 000000

VYSTUP/ | P!

o ©
g }
= S
<
o
|| 0
eeccee ol o
CUESRES

aeler | PROG.

e PROG14

N
le] O | O
> m
o =
- IR

PRG.

Volba dne v tydnu pro
spusténi programu

Pondéli

Ufer)’l

Streda

Civrtek

D

D5 Patek
Sobota

Nedéle

D.7

- po vybéru a potvrzeni dne se v dal3im
kroku zobrazi népis “ANO” nebo “NE”
podle posledni volby. Zménu nastaveni
provedete tlacitkem UP nebo DOWN
s potvrzenim ENTER a prechodem na
nastaveni dalsiho dne.

(YRR Nostaveni data spusténi
Bl programu

- rozsah nastaveni: 01.01.00...31.12.99

y CAS 1 Nastaveni ¢asu spusténi
programu

- rozsah nastaveni: 00.00.00...23.59.59
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=l NASTAVENI PtO&

6.5.2 Nastaveni programovacich

— -
\s | —o
S| oroo-: [ SR eox : VTSI
KANALY] [ PROG 2| I DEN.1| [ KROK.2
WSTUP] [ PROG.3] 7 DAT.1| [ KROK-3 Nastaveni kroku “1”
SERVIS|[ PROG.4| IV cAS 1
: m Ukonéeni regulace

- bez nastaveni “"HODNOTY"” a “CAS”
PROG14,
© Pfepne na regulaci na

PEVNA

—0 0@~
©

ecccce

eccee

pevnou hodnotu

- pevnd hodnota je nastavena v menu
KANALY >REGUL. > ZADANA
- bez nastaveni “"HODNOTY” a “CAS”

SKOK Skokovd zména

- z4dand hodnota se nastavi na “HODN.”,
pokud ji neni dosazeno za “CAS” tak se
zobrazi chybové hléska Err.P (horni pravy
displej) a reguldtor se zastavi

WDRZ Vydrz na hodnoté

- po dobu “CAS” se reguluje na “HODN.”

NARUST Narost hodnoty za &as

- nastavend hodnota je automaticky
upravovana tak, aby za “CAS” doséhla
nastavené “HODN.”

Skok v programu

- vmenu “CAS" |ze nastavit skok v
programu na zédanou pozici
Hodiny = &islo kroku, Minuty = &islo
programu, Sekundy jsou bez vyznamu
- bez nastaveni "HODNOTY"

(YRR Nostaveni data spusténi
Bl programu

- rozsah nastaveni: 01.01.00...31.12.99

y CAS 1 Nastaveni éasu spusténi
programu

- rozsah nastaveni: 00.00.00...99.59.59

84 | NAVOD K OBSLUZE OM 402PID



NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 85



-

USER

NASTAVENI

NASTAVENT Ud@T

7.0 Nastaveni polozek do “USER” menu

* USER menu je urcené pro uZivatele, ktery potfebuje ménit pouze nékolik polozek nastaveni bez moznosti zmény zékladniho
nastaveni pfistroje (napf. opakovand zména nastaveni limity)

¢z vyroby nejsou zadné polozky v USER menu povoleny
* na polozkéch ozna&enych inverznim trojhelnikem P LMl

* nastaveni ze provést v LIGHT nebo PROFI menu, s tim Ze USER menu pak pfebird danou strukturu menu

} ¢ Pro obsluhu

f"#i ""fb * Polozky menu sestavuje uZivatel
(Profi/Light) dle piéni

* Pfistup neni blokovany heslem

ndpis blikd - zobrazi se aktudlni nastaveni

O — @ E ndvrat na polozku

- e . -

polozka nebude v USER menu zobrazena
FOYOIL polozka bude v USER menu zobrazena s moznosti editace
Aoz polozka bude v USER menu pouze zobrazena
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UIeT ~~sTAVENI

Nastaveni pofadi polozek v “USER” menu

Pfi sestavovéani USER menu z aktivniho LIGHT menu Ize polozkém (max. 10) piifadit pofadi, v kterém budou zobrazovény
vV menu

nastaveni poradi zobrazeni

- JERON O]

Priklad:
Do USER menu jsou vybrany polozky:
(tlacitka @ + @) > TARA A, LIM 1, LIM 2, LIM 3, kferym jsme nastavili toto pofadi

(tlacitky & + @):
TARA A 5
LIM 1 0 (pofadi neni uréené)
LIM 2 2
LIM 3 1

Pfi vstupu do USER menu
(tlacitko @) se polozky zobrazi v tomto pofadi: LIM 3 > LIM 2 >TARA A> LIM 1
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=l NMETODA MERENI STUDENEHO KONCE

Pfistroj se vstupem pro méfeni teploty s termo&ldnkem umozZiuje nastaveni dvou typd méeni studeného konce.

MéFici termocldanek

Referenéni termoclanek

S REFERENCNIM TERMOCLANKEM

- referenéni termoéldnek moZe byt umistén ve stejném misté jako méFici pfistroj nebo v misté se stabilni teplotou/
kompenzaéni krabici

- pfi méfeni s referenénim termo&lénkem nastavte v menu piistroje PRIPOJ na INT2TC nebo EXT2TC

- pfi pouziti termostatu (kompenzaéni krabice nebo prostfedi s konstantni teplotou) nastavte v menu pfistroje

TEPLSK. jeho teplotu (plati pro nastaveni PRIPOJ na EXT2TC)

- pokud je referenéni termoélének umistén ve stejném prostiedi jako méfici pfistroj tak nastavte v menu pfistroje
PRIPOJ na INT2TC Na zdkladé této volby probihd méfeni okolni teploty cidlem umisténym ve svorkovnici

pfistroje.

BEZ REFERENCNiHO TERMOCLANKU

- v pfistroji neni kompenzovana nepiesnost vznikajici vytvofenim rozdilnych termoélénkd na prechodu svorka/
vodié termo¢lanku

- pfi méfeni bez referenéniho termoglénku nastavte v menu pfistroje PRIPOJ na INTLTC nebo EXTLTC

- pii mé&feni teploty bez pouziti referen&niho termoélénku mize byt chyba naméfeného ddaje i 10°C

(plati pro nastaveni PRIPOJ na EXTLTC)
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DATOVY PROTOKOL Hge]

Pristroje komunikuji po sériové lince R$232 nebo RS485. Pro komunikaci pouziva ASCII protokol. Komunikace probihd
v nésledujicim formétu:

ASCII:

8 bitd, bez parity, jeden stop bit

DIN MessBus: 7 bitl, sudé parita, jeden stop bit

Rychlost pfenosu je nastavitelnd v menu piistroje. Adresa pfistroje se nastavuje v menu pfistroje v rozsahu O + 31. Vyrobni
nastaveni pfednastavi vzdy ASCII protokol, rychlost 9600 Baud, adresu 00. PouZity typ linky - RS232 / RS485 - je uréen

vystupni kartou, kterou pfistroj automaticky identifikuje.

Prikazy jsou popsdny v popisu ktery naleznete na www.orbit.merret.cz/rs.

PODROBNY POPIS KOMUNIKACE PO SERIOVE LINCE

Akce Pfend3end dat
Vyzédéni dat (PC) # A A <CR>
Vysilani dat (Pfistroj) > R <SP> D
Potvrzeni pfikazu (Pfistroj) - OK ! A A <CR>
Potvrzeni pfikazu (Pfistroj) - Bad 2 A A | <CR>
Identifikace pfistroje # A A 1Y
Identifikace HW # A A 1Z
E:jr?;\;; nastaveni zadané # A A 2h
Start programu (1...14), 0=OFF # A A 2N
Start regulace na pevnou hodnotu # A A 3N
LEGENDA
# 35 ‘ 23, | Zadtek piikazu
Dva znaky adresy pfistroje
Al A 0..31 (posilané v ASCII - desitky a jed-
notky, napf. “01", “99" univerzdlni
<CR> 13 | OD, | Carriage return
<SP> 32 | 20, | Mezera
Data - obvykle znaky “0”..."9", *-*,
D “.": (D) - dt. a () moze prodlouzit
data
R 50,...57,, | Stavrelé aTary
! 33 | 21, | Kladné potvrzmi piikazu (ok)
2 63 | 3F, | Zdporé potvrzeni piikazu (bad)
> 62 | 3E, | Zacdtek vysilanych dat

D D
<CR>
<CR>
D D
D D
<CR>
RELE, TARA
Znak
P
Q
R
5]
T
U
\
w
P
q
r
s
t
u
v
w

<CR>

Relé 1

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID |

Relé 2

(D)

Téra

o O © o

o O © o

(D)

<CR>

<CR>

Zména
relé 3/4

© ©O © O ©O O o
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sl CHYBOVA HLASENI

CH.DPo.

CH.DPr.

CH.TPo.

CH.TPr.

CH.\Po.

CH.\Pr.

CH. HW.

CH. EE

CH.NAS.

CH.SMAZ.

20 |

Cislo je pfilis malé (velké zaporné) pro zobra-
zeni na displeji

Cislo je piilis velké pro zobrazeni na displeji
Cislo je mimo rozsah tabulky

Cislo je mimo rozsah tabulky

Vstupni veli¢ina je mensi nez je povoleny
rozsah vstupni veli¢iny

Vstupni veli¢ina je vét3i nez je povoleny rozsah
vstupni veliiny

Nékterd &ast pfistroje nepracuje spravné

Data v EEPROM porusena

Zména vézané polozky v menu,
Data v EEPROM mimo rozsah

Pamét byla prazdna
(probéhlo piednastaveni)

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

zménit nastaveni desetinné tecky,
konstanty kandlu

zménit nastaveni desetinné tecky,
konstanty kandlu

rozsiteni hodnot v tabulce, zménit nastaveni vstupu
(konstanty kandlu)

rozsifeni hodnot v tabulce, zménit nastaveni vstupu
(konstanty kandlu)

zménit hodnotu vstupniho signdlu
nebo zménit nastaveni vstupu (rozsah)

zménit hodnotu vstupniho signdlu
nebo zménit nastaveni vstupu (rozsah)

zaslat pfistroj do opravy

provést obnovu vyrobniho nastaveni, pfi opako-
vani hlé3eni zaslat pfistroj do opravy

zménit nastaveni zdvislych polozek,
provést obnovu vyrobniho nastaveni, pfi opakovéni
hléeni zaslat pistroj do opravy

pfi opakovani hld3eni zaslat pfistroj do opravy,
mozné poruseni kalibrace



TABULKA ZNAKU K

Pristroj umozfiuje ke klasickym &iselnym formatdm pfidat dva znaky popisu (na tkor poétu zobrazovanych mist). Zadévéni se
provadi pomoci posunutého ASCII kédu. Pri Gpravé se na prvnich dvou pozicich zobrazuji zadané znaky a na poslednich
dvou kéd pfislusného znaku od O do 95. Ciselnd hodnota daného znaku je rovna souétu &isel na obu osach tabulky.

Popis se rusi zadanim znakd s kédem 00

0 1 2 3 4 5 6 7 (0] 1 2 3 4 5 6 7
0 L T 0 Lt # s % &
8 [ * 4 ' - . 8 ( ) *+ , - /
6 & ! 2 3 4 5 & 7 16 0 1 2 3 4 5 6 7
24 8 8 u w 2 - 2 24 8 9 M W < = > 2
32 & AR 3 L 3 &£ F & 32 @ A B C D E F G
0 H I J v L M N O 40 H | ) K 1 N O
48 F 0O R 5 Ty oy 48 P Q R S T u v W
56 # v Z L v 3 " _ 56 X Y Z [ \N 1 ~ _
64 ' o b ¢ d ¢ F O 64 ° a b ¢ d e f g
72 h 2 J Iom a0 72 h i ik Il m n o
g0 P O 1 b o v ow 80 p q r s t u v w
88 M v L 2 -0 88 x y z { |} -
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(=l TECHNICKA DATA

VSTUP

Rozsah:

Rozsah:

Rozsah:

Pripojeni:

Pt xxxx

Pt xxx/3910 ppm
Ni xxxx
(u/4260 ppm
(u/4280 ppm
Typ Pt:

Typ Ni:
Typ Cu:
Pripojeni:

Typ:

Nap. lin. pot.

92 |

+60 mV >100 MOhm
£150 mV >100 MOhm
+300 mV >100 MOhm
£]200 mV >100 MOhm
0/4..20 mA <400 mV
£V 1 MOhm
15V 1 MOhm
10V 1 MOhm
40V 1 MOhm
0..100 Ohm

0...1 kOhm

0..10 kOhm

0...100 kOhm

2, 3 nebo 4 drdtové
-200°...850°C

-200°...1100°C

-50°..250°C

-50°...200°C

-200°...200°C

EU > 100/500//1 000 Ohm, s 3 850 ppm/°C
US> 100 Ohm, s 3 920 ppm/°C

RU > 50/100 Ohm s 3 910 ppm,/°C

Ni 1000/ Ni 10 000 s 5 000/6 180 ppm/°C
Cu 50/Cu 100 s 4 260/4 280 ppm/°C

2, 3 nebo 4 drdtové

1 (FeCuli) 200°..900°C
K (NiCr-Ni) -200°...1 300°C
T (Cu-Culii) -200°...400°C
E (NiCr-Culii) -200°...690°C
B (PtRh30-PiRh6)  300°...1 820°C
S (PiRh10-P1) -50°...1760°C
R (P113Rh-P1) -50°...1 740°C
N (Omegalloy) -200°...1 300°C
L (Fe-CuNi) -200°...900°C
2,5VDC/6 mA

min. odpor potenciometru je 500 Ohm

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID

DC
Vstup U
Vstup U
Vstup U
Vstup U

PM
Vstup |
Vstup U
Vstup U
Vstup U
Vstup U

OHM

RTD

1/¢

bu

ZOBRAZENi

Hlavni displej:
Pomocny displej:

Signalizaéni LED:

-999...9999, cervené 14seg. LED, vyika 14 mm
2x-999...9999, zelené 7seg. LED, vyika 9 mm

horni displej zobrazuje islo programu/kroku, spodni
displej zobrazuje Zadanou hodnotu

#luté (regulace) - ,+*, -, ,3", 4"

tervené (alorm) - 17, 2", 3", 4"

zelené (tdra) - T, 1"

Desetinnd fecka: ~ nastavitelnd - v menu
Jus: nastavitelny - v menu
PRESNOST PRISTROJE
TK: 50 ppm/°C
Presnost: 0,1 % z rozsahu + 1 digit
+0,15% z rozsahu + 1 digit RTD, T/C
Uved i plati pro zob i9999
Rozlieni: 0,01°/0,1°/1° RTD
Rychlost: 0,1...40 méfeni/s, viz. tabulka
Pretiitelnost: 10x (1 < 100 ms), 2x (dlouhodob)
Linearizace: linedrni interpolaci v 50 bodech
- pouze pres OM Link
Digitdlni filtry: Promérovani, Plovouci promér, Exponencidini filtr,
Zaokrouhleni
Kompenzace vedeni: max. 40 Ohm/100 Ohm RTD
Komp. st. koncd: ~ nastavitelnd T/C

Funkee:

OM Link:

Watch-dog:
Kalibrace:

KOMPARATOR
Typ:

Mod:

Limity:
Hystereze:
Ipoidéni:
Vystupy:

Relé:

0°...99°C nebo automatickd

Tira - nulovén displeje

Hold - zastaveni méFeni (na kontaki)

Lock - blokovéini tlatitek

MM - min/max hodnota

firemni komunikani rozhrani pro nastaveni, ovladdni
a update SW pfistroje

reset po 400 ms

pii25°Ca 40 % rv.

digitdlni, nastavitelny v menu

Hystereze, Od-do, Dvoustavovy, PWM, Program, Ready
-99999...999999

0..999999

0.999

2x relé se spinacim kontaktem (Form A)

(250 VAC/30 VDG, 3 A)*

2x relé s prepinacim kontaktem (Form ()

(250 VAC/50 VD, 5 A) nebo 2x SSR (250 VAC/ 1 A)*
1/8 HP 277 VAC, 1,/10 HP 125V, Pilot Duty D300



TECHNICKA DATA

DATOVE VYSTUPY

Protokoly: ASCIL, DIN MessBus, MODBUS RTU, PROFIBUS

Format dat: 8 biti + bez parity + 1 stop bit (ASCII)
7 bitd + sudd parita + 1 stop hit (MessBus)
Rychlost: 600...230 400 Baud
9 600 Baud...12 Mbaud (PROFIBUS)
RS 232: izolovand, obousmérnd komunikace
RS 485: izolovand, obousmérnd komunikace,
adresace (max. 31 pistroji)
PROFIBUS Datovy protokol SIEMENS
Ethernet: 10/100BaseT, zabezpeend komunikace, POP3, FTP
ANALOGOVE VYSTUPY
Typ: izolovany, programovatelny s 12 bitovym D/A prevodni-
kem, funkee, typ a rozsah vystupu je volitelny v menu
Nelinearita: 0,1% z rozsahu

TK: 15 ppm/°C

Rychlost: odezva na zménu hodnoty < 1 ms
Napéfové: 0..2V/5V/10V/£10V
Proudove: 0...5/20 mA/4...20 mA
- kompenzace vedeni do 500 Ohm/12V
nebo 1000 Ohm/24V
ZAZNAM HODNOT
Typ RTC: tasové fizeny zdznam napéfenych dat do paméti pistroje,
dovoluje zdpis az 250 000 hodnot
Prenos: datovym vystupem RS 232/485 nebo pres OM Link
POMOCNE NAPETI

Nastavitelné: 5...24VDC/max. 1,2 W, izolované

Tabulka rychlosti méfeni v zdvislosti na poctu vstupd

NAPAJENI

Volby: 10...30 VAC/DC, 10 VA, izolované,
- jiéténo pojistkou uvnitf (T 4000 mA)
80...250 VAC/DC, 10 VA, izolované,
- jigténo pojistkou wvnitf (T 630 mA)

MECHANICKE VLASTNOSTI

Materidl: Noryl GFN2 SET, nehoflavy UL 94 V-|

Rozméry: 96 x 48 x 120 mm

Otvor do panelu: 90,5 x 45mm

PROVOZNi PODMINKY

konektorova svorkovnice,
prifez vodice <1,5 mm? /<2,5 mm?
do 15 minut po zapnuti

Pripojeni:

Doba ustdleni:

Pracovni teplota: ~ 0°...60°C

Skladovaci feplota:  -10°...85°C

Kryti: IP65 (pouze telni panel)
Provedeni: bezpecnostni ffida |
Kategorie prepéti: (SN EN 61010-1, A2

4 kVAC po 1 min. mezi napdienim a vstupem

4 KVAC po 1 min. mezi napdjenim a dat./anal. vystupem
4 kVAC po 1 min. mezi vstupem a reléovym vystupem
2,5 KVAC po 1 min. mezi vstupem a dat./anal. vystupem
pro stupefi zneisténi Il, kategorie méfen I11

napdient pristroje > 670V (Z1), 300 V (DI)
Vistup/vystup > 300V (1), 150 (DI)

EMC: EN 61000-3-2+A12; EN 61000-4-2, 3, 4, 5, 8, 11;

EN 550222, A1, A2

(SN IEC 980: 1993, dl. 6

Izolacni pevnost:

Izolaéni odolnost:

Seizmicka zpusob.:

Kandly/Rychlost 40 20 10 5 2 1 0,5 0,2 0,1
Pocet kandld: 1

(Typ:DC. P, DU) 40,00 20,00 10,00 5,00 2,00 1,00 0,50 0,20 0,10
Pocet kandli: 2 5,00 250 1,25 1,00 0,62 0,38 0,22 0,09 0,05
Pocet kandlu: 1

(Typ: OHM, RTD, 1/0) 5,00 250 1,25 1,00 0,62 0,38 0,22 0,09 0,05
Pocet kandli: 2 333 1,066 0,83 0,66 0,42 0,26 0,14 0,06 0,03

* hodnoty plati pro odporovou zdté?
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el ROZNVIERY A MONTAZ PRISTROJE

Pohled zpFedu

96 mm

|

1L
H

LM
N

© 0

48 mm

@»
@]

Pohled z boku

119 mm

_ 13,5 mm

[

MONTAZ PRiSTROJE

1. vloZte piistroj do otvoru v panelu
2. nandeijte oba jezdce na krabicku
3. dotlagte jezdce t&sné k panelu
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45 mm

Vyiez do panelu

| 90,5 mm ,

Sila panelu: 0,5...20 mm

DEMONTAZ PRiSTROJE

1. zasufite Sroubovék pod kfidlo jezdce
2. otocte Sroubovdkem a odstrafite jezdce
3. vyjméte pfistroj z panelu



ZARUCNI LIST

Vyrobek OM 402PID

Typ

Vyrobni &islo

Datum prodeje ...l

Na tento pfistroj je stanovena zdruéni lhita 60 mésicd ode dne prodeje spotfebiteli.
Z&vady vzniklé béhem této doby chybou vyroby nebo vadou materiélu budou bezplatné odstranény.

Na jakost, &innost a provedeni pristroje plati zaruka, byli pfistroj zapojen a pouzivan pfesné podle névodu.
Zéruka se nevztahuje na zévady zpisobené:

- mechanickym poskozenim

- dopravou

- z&sahem nepovolané osoby veetné uZivatele

- neodvratnou udélosti
- jinymi neodbornymi zasahy

Zaruéni a pozaruéni opravy provadi vyrobce, pokud neni uvedeno jinak.

Razitko, podpis

. J

NAVOD K OBSLUZE OM 402PID | 95



ES PROHLASENI O SHODE

Spoleénost: ORBIT MERRET, spol. s r.o.
Kldnova 81/141, 142 00 Praha 4, Ceskd republika, IC: 00551309

Vyrobce: ORBIT MERRET, spol. s r.o.
Vod#anska 675/30, 198 00 Praha 9, Ceska republika

prohla3uje na svou vyluénou odpovédnost, Ze nize uvedeny vyrobek spliiuje pozadavky technickych predpist, a Zze vyrobek
je za podminek nami uréeného pouziti bezpedny a Ze jsme pfijali veskerd opatfeni, kterymi zabezpe&ujeme shodu viech
vyrobkd niZze uvedeného typu uvadénych na trh, s technickou dokumentaci a s pozadavky pfislusného nafizeni vliady CR.

Vyrobek: Panelovy programovatelny pfistroj
Typ: OM 402
Verze: UNI, PWR, PID

Vyse popsany predmét prohldseni je vyroben ve shodé s pozadavky:

Nafizeni vlady & 17/2003 Sb., elektrickd zafizeni nizkého napéti (smémice &. 73/23/EHS)
Nafizeni vlddy & 616/2006 Sb., elekiromagnetickd kompatibilita (smérnice & 2004,/108/EC)

Vlastnosti vyrobku jsou v souladu s harmonizovanou normou:

el. bezpe&nost: CSNEN 61010-1
EMC: CSN EN 61326-1
Elektricka méfici, Fidici a laboratorni zafizeni - Pozadavky na EMC ,Primyslové oblast”

CSN EN 50131-1, kap. 14 a kap. 15, CSN EN 50130-4, kap. 7, CSN EN 50130-4, kap. 8

(CSN EN 61000-4-11, ed. 2), CSN EN 50130-4, kap. 9 (CSN EN 61000-4-2), CSN EN 50130-4, kap. 10
(CSN EN 61000-4-3, ed. 2), CSN EN 50130-4, kap. 11 (CSN EN 61000-4-6), CSN EN 50130-4, kap. 12
(CSN EN 61000-4-4, ed. 2), CSN EN 50130-4, kap. 13 (CSN EN 61000-4-5), CSN EN 61000-4-8,
CSN EN 61000-4-9, CSN EN 61000-6-1, CSN EN 61000-6-2, CSN EN 55022, kap. 5 a kap. 6

Vyrobek je opatfen ozna&enim CE, vyddano v roce 2006.

Jako doklad slouzi protokoly autorizovanych a akreditovanych organizaci:

EMC MO (;R, Zkusebna tech. prostfedkd, protokol &: 80/6-46/2006 ze dne 03/03/2006
MO CR, Zkusebna tech. prostiedk, protokol & EMI.80/6-333/2006 ze dne 15/01/2007

Misto a datum vyddni: Praha, 19. Eervence 2009 Miroslav Hackl v.r.
Jednatel spoleénosti

posouzeni shody podle §22, zékona ¢&. 22/1997 Sb. a zméndch ve znéni zékona & 71/2000 Sb. a zékona & 205/2002 Sh.

TECHDOK - OM 402PID -2010-1v0-cz-V
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